Protokol urcéeni bodt technologii GNSS

lokalita (nazev): katastralni uzemi: okres:

Radomysl| Radomysl| Strakonice
zhotovitel: protokol zpracoval: dne:
M. Castka, s.r.o., Mrkvitkova 1091/2, Praha Ing. Edita LisSkova 15.12.2021

. Pristroje GNSS

pFijimace: GPS+GLONASS

vyrobce: Leica

typ: CS20

Cislo: 3272203

antény:

vyrobce: Leica

typ: GS18

cislo: 3601269
Il. Zaméreni (datum): 25.11.2021

metoda: pouzita stanice nebo sit’: pfistupovy bod:

RTK's VRS CZEPOS MAX3C-GG
interval zaznamu: elevacni maska: vy$ka antény vztazena k:
1s Cz_JT18 ARP (spodek zavitu)
na nové urCovanych bodech:

minimalni 5 maximalni hodnota 3.9 nejmensi pocet 2
observacni doba: PDOP (GDOP): zameéfeni bodu:

lll. Geocentrické souradnice

zpracovatelsky program (nazev a verze):
Leica Captivate 3.20

soufadnice nepfipojeny/pfipojeny do:
pfipojeno do ETRS89

kontrola pfipojeni:

kontrola provedena pomoci vysledk(i nezavislého monitoringu VUGTK

IV. Transformace do S-JTSK

pouzit transformacni postup:

zpfesnéna globalni transformace mezi ETRS89 a S-JTSK

zpracovatelsky program (nazev a verze):

Leica Captivate 3.20

V. Prilohy s jednotlivymi vystupy z aparatur a zpracovatelskych program(:

pocet stran:

1 | s hodnotami zaznamenanymi aparaturou v prib&hu méfeni:

2
(Cislo bodu, vy$ka antény, vztazny bod antény, pocty druzic, hodnota PDOP nebo GDOP, ¢asy observacnich dob a dal$i udaje)
2
s nastavenim parametrll a s vysledky a charakteristikami pfesnosti po€etniho zpracovani vektor(
se souradnicemi identickych bodu pro transformaci spolu s odchylkami dosazenymi po transformaci
4 | schéma rozlozeni identickych bodu
(ve vhodném méfitku nebo s uvedenim vzdalenosti mezi nimi v km)
5

s hodnotami odchylek dosaZenych na kontrolnich bodech pro pfipojeni geocentrickych soufadnic

6 vypocet vyslednych soufadnic nové ur€ovanych bodd a hodnoty dosazené
na kontrolnich bodech pro pfipojeni

VI. Poznamky a doplnujici upresnéni pracovniho postupu:




GNSS protokol o RTK observacich

Informace o zakéazce:
Nazev zakédzky: RADOMYSL1125

Datum a cas voreni:

Typ pristroje:
Vyrobni ¢islo:

Vypoclteno schvalenym transformaénim programem Leica Captivate 3.20
s nastavenim globdlni transformace bez volby identickych bodd pro data pofizend v obdobi od 1.1.2018:

Cs20
3272203

25.11.2021;

Volby souradnicového systému:
Soutradnicovy systém:

Model geoidu:
Elipsoid:

Bessel

Cz JT18
Cz_Bpv10

09:56
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H.ant Datum Cas
25.11.21 09:57:38

.00 25.11.21 09:59:45
.00 25.11.21 10:00:11
.00 25.11.21 10:00:58
.00 25.11.21 10:02:04
.00 25.11.21 10:02:51
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139-331 PR 788537.
2 ME 788536.
2 PR 788536.
139-329 ME 788536.
139-329 PR 788536.
Legenda ttid:

M..... mé¥eni GNSS

PR....prumér z vice

RE...reference

PE...pevny bod
NA...navigac¢ni
Legenda podtrid:

GPS fixo
GNSS fix
ADNY ....
Fixni (P
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GNSS méreni
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ambiguity z GPS urceny jako celéd ¢isla

ambiguity z GPS+GLONASS urceny jako celéd ¢isla
za4dna podttida
Bod s fixni polohou
H-ant: VyS$ka antény je uvedena k ARP
Interval zdznamu RTK pozic je 1 sekunda.

(zédkladnovy bod antény). V tomto pripadé je to

(u pramérn)
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NIC
MAX3C-MSM GNSS fix
NIC
MAX3C-MSM GNSS fix
NIC

spodni okraj zavitu.



