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SPRAVA
ZELEZNIC

Nase zn. 179663/2026-S7-GR-015 RP BNO

Rozhodnuti zadavatele o vybéru dodavatele

Zadavatel, Sprava Zeleznic, statni organizace, se sidlem Praha 1, Nové Mésto, Dlazdénda 1003/7,
ICO: 70994234, zapsany v obchodnim rejstfiku vedeném Méstskym soudem v Praze, oddilu A,
vloZzce 48384 zadava tuto verejnou zakazku jako podlimitni sektorovou verejnou zakazku v
souvislosti s vykonem relevantni ¢innosti dle § 151 odst. 1 zdkona ¢. 134/2016 Sb., o zadavani
verejnych zakazek, ve znéni pozdé&jsich predpisl (dale jen ,ZZVZ") a v souladu s § 158 odst. 1
ZZ\VZ nepostupuje pfi zadavani této verejné zakazky podle uvedeného zakona.

Zadavatel na zdakladé Protokolu z hodnoceni nabidek a posouzeni splnéni podminek ucasti,
pofizeného komisi dne 22.10.2026 na verejnou zakazku s nazvem:

~Multifrekvencni univerzalni GNSS pfFijimac"
rozhoduje

o vybéru dodavatele

Vybrany dodavatel:

obchodni firma: GEOTRONICS Praha, s.r.o.
1CO: 48027014, DIC: CZ48027014
sidlo: Praha 4 - Branik, Pikovicka 206/11, PSC 14700

Cena za predmét pInéni verejné zakazky: 749 800,00 K¢ bez DPH

Oddvodnéni:

Zadavatel stanovil ve Vyzvé k podani nabidek jako hodnotici kritérium pro vybér nejvhodnéjsi
nabidky v ramci ekonomické vyhodnosti nabidek nejnizsi nabidkovou cenu v K& bez DPH za cely
predmét verejné zakazky.

Vzhledem k tomu, Ze zadavateli byla dorucena pouze jedna nabidka, zadavatel neprovadél
hodnoceni. Nabidka vybraného dodavatele spliiuje veskeré naleZitosti definované ve Vyzvé
k podani nabidek na predmétnou verejnou zakdzku, proto zadavatel rozhodnul o této nabidce
jako o nejvhodnéjsi.

. 1ng. Libor Tka¢ MBA
27.10.2026 07:17
Podepsano elektronicky

Sprava zeleznic, statni organizace

Ing. Libor Tka¢, MBA
feditel Oblastniho feditelstvi Brno
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