Spréva Zeleznic, stitni organizace
Dlazdéna 1003/7
110 00 Praha 1 - Nové M¢sto,

Datum: 13. 8. 2026

Véc: Zddost o vysvétleni technické specifikace v zaddni vefejné zakdzky ,,Systém lokalizace poruch kabelii a
Digitdlni napét'ovy mistek a tester kabelovych plast’in‘

Vézeny zadavateli,

obracime se na Vs se Zadosti o vysvétleni a upfesnéni zaddvaci dokumentace vetejné zakazky a
zasilame naSe formalni pfipominky k technické specifikaci vybérového fizeni na ,,Systém lokalizace poruch
kabell a Digitdlni napet'ovy mustek a tester kabelovych plasta‘.

Soucasné bychom chtéli pozadat o pfezkoumédni nekterych technickych pozadavki, které svym
velmi konkrétnim znénim tuzce odpovidaji produktim jednoho konkrétniho vyrobce, které takto
formulované mohou omezovat hospodafskou soutéz a vylucovat technicky rovnocennd feseni od jinych
vyrobct. Podle naseho nizoru by technicka specifikace méla pfedevs§im definovat pozadovanou funk¢nost,
ucel, vykon a technické parametry zafizeni. Z toho dlivodu zaddme o piipadnou tpravu poZadavki tak, aby
bylo umoZnéno piedloZeni technicky rovnocennych feSen{ a byla zachovédna férov4 a oteviena hospodatska
soutéZ mezi kvalifikovanymi dodavateli. PIné znéni pfipominek naleznete v pfiloze €. 1 tohoto dokumentu.

Dé&kujeme za posouzeni naSich ptipominek.

S pozdravem



Piloha &. 1 - Zadost o vysvétleni technické specifikace
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V Priloze ¢ 2 — Specifikace predmétu koupé v Cdsti Systém lokalizace poruch kabeli a Digitdlni
napét’ovy miistek a tester kabelovych pldstii s piislusenstvim — Systém lokalizace poruch kabelit
— Reflektometr jsou uvedeny nésledujici pozadované technické parametry:

e pulzni napéti 60 V;

e Sitku pulzu 30 ns—10 ps;

e 1-20 pulzt pti SIM/MIM;

e méfici rozsah 10 m—250 km;

* rozliSeni 0,1 m pii v/2 = 80 m/us;

e (Cinitel Sifeni 20-150 m/us.
Tato konkrétni kombinace je spiSe popisem technické architektury konkrétniho reflektometru nez
definici pozadovaného vysledku, coZ jevi zndmky omezovéani volné soutéZe. Z toho divodu
Zadame o doplnéni nasledujicich informaci:

e Pro¢ musi byt pulz pravé 60 V?

e Pro¢ musi byt konkrétni Sitka 30 ns—10 ps?

e Pro¢ musi byt pravé 1-20 pulzi SIM/MIM, pfi¢emzZ toto je oznaceni metody pouze

jednoho konkrétniho vyrobce?
*  Proc¢ je rozhodujicim parametrem rozliSeni 0,1 m a jaky konkrétni poZadovany vysledek
lokalizace je na téchto hodnotach zavisly?

Pokud jiny reflektometr pouZiva odliSné parametry, ale dokaze dosdhnout stejné nebo lepsi:

e pfesnosti;

e citlivosti;

e dosahu;

e rozliSeni;

* aschopnosti detekovat poZadované typy poruch,
nemél by v takovém piipadé byt automaticky povaZzovan za nevyhovujici.

Za vyznamné povaZujeme také rozliSeni mezi poZadavkem na ,,rozliSeni 0,1 m* a skutecnou
,»prresnosti urceni vzdalenosti k poruse‘. Jedna se o dvé rozdilné charakteristiky.
Pristroj mlZe zobrazovat hodnotu s rozliSenim 0,1 m, ale skute¢nd chyba lokalizace mize byt
vyrazng vetsi.
Skute€nou pifesnost ovliviiuje napiiklad:

»  pfesnost Cinitele Sifent;

» Sitka impulzu;

» charakter poruchy;

+ impedance kabelu;

*  spojky;

+ dal$f impedanéni zmény;

e délka kabelu;

» zpusob vyhodnoceni odrazu.
Pokud je cilem zadavatele pfesné ureni mista poruchy, mél by byt definovan pifedevs$im
maximalni pripustny rozdil mezi skute¢nou a urcenou vzdalenosti k poruse.
Z tohoto diivodu navrhujeme zménu v technické specifikace a zde uvést naptiklad:
,,Reflektometr musi byt schopen urcit vzdalenost k poruse s maximalni chybou +X m nebo
+X % za definovanych zkuSebnich podminek.*
To je objektivni funkéni parametr, ktery umoznuje porovnat rizné technologie.

Déle pozadovany rozsah: ,,10 m—250 km* sdm o sobé nevypovidd dostatecné o skutecné
diagnostické schopnosti reflektometru.
Pro praktickou lokalizaci jsou ptedev§im zdsadni:

* schopnost detekovat vysokoodporové poruchy;
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e mrtva zona;

e piesnost;

e citlivost;

e rozliSeni;

* schopnost pracovat se spojkami;

* schopnost pracovat s riznymi typy kabelt;

* schopnost rozliSit poruchu od b&éZné impedanéni zmény.
Proto navrhujeme definovat pfedev§im vykon pii konkrétnich zkuSebnich podminkach, nikoli
pouze maximalni deklarovany dosah, délka kabelu 250 km také neni v podminkach CR redln4.

Pozadavek na ,pocet pulzi pti SIM/MIM 1-20, volitelné*“ predepisuje konkrétni zpiisob
implementace. Pokud je cilem zajistit pfedlokalizaci vysokoodporovych poruch, méla by byt
poZadovéna napf. tato funkce:

,~Reflektometr musi umoziovat piedlokalizaci poruch s vyuzZitim SIM/MIM nebo technicky
rovnocenné metody.“ SIM/MIM je oznaceni metody pouzivané pouze jednim konkrétnim
vyrobcem. Pokud je nezbytné nutny pravé rozsah 1-20 pulzl, Zaddme o vysvétleni, z jakého
divodu nemuiZe byt naptiklad vetsi.

Z vySe uvedenych divodi povazujeme technickou specifikaci v této casti za diskriminacni,
omezujici jind, moZnd lepsi, technické feSeni.

V Priloze ¢ 2 - Specifikace predmétu koupé v Cdsti Systém lokalizace poruch kabeli a Digitdlni
napét'ovy mustek a tester kabelovych pldast’i s prislusenstvim — Systém lokalizace poruch kabeli
— Rdzovy generdtor jsou uvedeny konkrétni kombinace napéti a proudu rdzového generdtoru. V
zadani je uvedeno napiiklad:

0-8 kV: >850 mA;
0-16 kV: >425 mA;
0-32kV: >210 mA.

Z4dame o vysvétlent, z jakého diivodu jsou pozadovany pravé tyto hodnoty. Pokud je cilem zajistit
dostate¢ny raz pro lokalizaci poruchy, mél by, dle naSeho ndzoru, byt definovan poZadovany
vysledny vykon systému pii konkrétni z4t€Zi, nikoli pouze konkrétni kombinace napé&ti a proudu.
Z toho divodu zZaddme o upfesnéni:

* Jaky konkrétni typ kabelu a poruchy vyZaduje tyto hodnoty?

*  Proc€ jsou poZadovany préaveé tyto hodnoty proudu 850/425/210 mA?

* Zda vyssi nebo jinak dimenzovany zdroj predstavuje technicky nevyhovujici feSeni;

a jaky konkrétni vysledek lokalizace je témito hodnotami garantovan?

V Priloze ¢ 2 — Specifikace predmétu koupé v Cdsti Systém lokalizace poruch kabeli a Digitdlni
napét’ovy miistek a tester kabelovych pldstii s piislusenstvim — Systém lokalizace poruch kabelit
— Rdzovy generdtor je uveden pozadavek na Rdzovy generdtor, jehoZ energie rdzu ma byt
,,minimalné az 2050 J“. Tento pozadavek povazujeme za mimofadné diskriminacni, jelikoZ neni
v zaddvaci dokumentaci zdtivodnéno, z jakého konkrétniho technického ditvodu je poZadovana
prave hodnota 2050 J. Tato otdzka je zdsadni zejména proto, Ze existuji systémy s energif rizového
generdtoru 2000 J, tedy pouze o 50 J méné. Tento rozdil pfedstavuje pouze 2,5 %. Neni technicky
ziejmé, jaky konkrétni diagnosticky piinos md téchto dodate€nych 50 J predstavovat. Samotna
nomindlni energie rdzového generitoru navic neni jedinym parametrem urcujicim jeho schopnost
lokalizovat poruchu. Vysledek zavisi také na:

*  vystupnim napéti;

e priibéhu a tvaru rdzového impulzu;

e vystupni impedanci;

* schopnosti dodat energii do konkrétniho mista kabelu;
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* kapacité a délce testovaného kabelu;

e odporu a charakteru poruchy;

*  zpUsobu pfipojeni;

* avlastnostech celého méfictho systému.

Pokud je tedy pro zadavatele 2050 J hodnota nezbytnd, Zdddme o konkrétni technické zdivodnéni
na konkrétnim typu poruchy, typu a délce kabelu, kapacité kabelu, odporu poruchy a dalSich
relevantnich zkuSebnich podminkach, pfi kterych je systém s energii 2000 J jiZ nedostate¢ny pro
pozadovanou lokalizaci, zatimco systém s energii 2050 J pozadovanou lokalizaci tspéS$né provede.
Soucasné Zddame o uvedeni, jaky meéfitelny rozdil v pfesnosti lokalizace vznikd mezi 2000 J a
2050 J a zda byl tento rozdil experimentalné ovéten. Déle také jaky konkrétni typ poruchy je téchto
dodate¢nych 50 J schopen lokalizovat, zatimco zafizeni s 2000 J nikoli a zda byla pfi stanoveni
poZadavku provedena analyza dostupnych technicky rovnocennych zafizeni.

Bez tohoto technického zdtvodnéni povazujeme poZzadavek 2050 J za nepfimétfené specificky a
vi¢i jinym dodavateliim diskriminacni. Je obtiZzné povazovat rozdil 2,5 % za objektivni minimaln{
funkéni pozadavek, pokud zadavatel soucasné nedefinuje Zddny konkrétni vysledek, ktery je na
této hodnoté zavisly.

Navrhujeme technologicky neutrdlni formulaci napiiklad: , Rdzovy generdtor musi poskytovat
dostatecnou energii pro spolehlivou lokalizaci poZadovanych typii poruch na definovanych typech
a délkdch kabelil.

Ptipadné: ,, Minimdlni energie rdzového generdtoru musi byt stanovena na zdkladé objektivne
definovaného zkuSebniho scéndre a pozadované tispésnosti lokalizace.

V Piiloze ¢. 2 — Specifikace predmétu koupé v éasti Systém lokalizace poruch kabelit a Digitdlni
napét'ovy miistek a tester kabelovych pldst'n s piisluSenstvim — Digitdlni napét’ovy miustek a
tester kabelovych plasti — Mérici miistek je uveden pozadavek na ,,digitdlni 4vodicovy méfici
miustek dle Murraye a Glasera“
Tento pozadavek povaZujeme za zv1ast’ omezujici z toho divodu, Ze Murray a Glaser predstavuji
konkrétni métici metody. Pro stanoveni vzdélenosti k poruse kabelového plasté vSak existuji i jiné
zavedené metody, napiiklad metody zaloZené na méteni Gbytku napéti.
Samotnd volba konkrétniho méficiho principu proto automaticky nedefinuje pozadovanou droven
funk€nosti zatfizeni.
Navrhujeme tpravu poZadavku na: ,Zafizeni musi umoZiovat automatickou elektrickou
predlokalizaci poruch kabelového pldsté a stanovit vzddlenost k poruse s definovanou maximdlni
pripustnou chybou.
Pouzity méfici princip nesmi byt omezen na konkrétni technologii.*
Zadavaci dokumentace by méla definovat zejména:

* poZadovanou piesnost;

*  meéfici rozsah;

» rozsah odporu poruchy;

« maximalni délku kabelu;

» podporované konfigurace kabeld;

» opakovatelnost vysledku.
Nikoli konkrétni metodu, kterou musi vyrobce poZzadovaného vysledku dosihnout. ReSeni
vyuZivajici jiny ovéfeny méfici princip by proto nemélo byt povaZovano za nevyhovujici pouze z
divodu, Ze nepouzivd Murrayliv nebo Glasertiv mustek, pokud splni pozadované vykonové
parametry.

Pokud zadavatel povaZuje oba principy — Murray a Glaser — za nezbytné, Zdddme o vysvétleni:
»  zjakého technického diivodu jsou oba principy povinné;
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» pro jaké konkrétni aplikace je jeden z téchto principl nezbytny a nelze jej nahradit jinou
oveérenou metodou;

» jakd konkrétni méfitelnd vyhoda z tohoto poZadavku vyplyva;

* jaké minimdlni vykonové parametry musi splnit alternativni technologie.

Bez takového zdivodnéni pisobi tento poZadavek jako predepisovani konkrétni technologické
implementace, nikoliv jako definice nezbytné funkce zafizeni.

V Priloze ¢ 2 - Specifikace predmétu koupé v Cdsti Systém lokalizace poruch kabeli a Digitdlni
napét’ovy miustek a tester kabelovych plast’iu s p¥islusenstvim — Digitdlni napét'ovy mistek a
tester kabelovych pldsti je uveden pozadavek na ,,plnou kompatibilitu s BAUR Protrac*.
Ackoliv je jiné technické feSeni funkéné kompatibilni s timto systémem, neni zfejmé, dle jakych
parametr bude vyhodnoceno, zda je ,,pIn¢ kompatibilni* nebo neni. V zaddvaci dokumentaci neni
tento pozadavek dostatecn€ definovan, o jakou kompatibilitu se jednd. Zda se poZaduje napft.:

« elektrickd kompatibilita;

»  kompatibilita s konkrétnim pfijimacem;

» kompatibilita s konkrétnimi frekvencemi nebo vzory impulsi;

* mechanicka kompatibilita;

*  komunikaéni kompatibilita;

* nebo pfimo oficidlni schvaleni vyrobcem BAUR.
Pokud je skute¢nym poZadavkem pouze to, aby zafizeni bylo schopné generovat elektricky signél
potfebny pro lokalizaci poruchy pomoci externiho pfijimace, m¢l by byt tento pozadavek
formulovén funkéné a technologicky neutralné.
Naptiklad: ,, Zarizeni musi poskytovat pulzni stejnosmérny vystup vhodny pro lokalizaci poruch
kabelového pldste pomoci externiho akustického/magnetického a/nebo krokového prijimace.

Pokud je skutecné nezbytnd kompatibilita vyhradné se systémem BAUR Protrac, zddame o
technické zdivodnéni, proc¢ je nutné omezit vybér zafizeni prave na tento konkrétni systém.

V Priloze ¢. 2 — Specifikace piedmétu koupé v édsti Systém lokalizace poruch kabeli a Digitdlni
napét’ovy miistek a tester kabelovych pldst'u s piislusenstvim — Digitdlni napét'ovy miistek a
tester kabelovych pldstii — Obecné pro cely piistroj jsou uvedeny konkrétni fyzické parametry
zatizeni.
Zadani dale striktn€ stanovuje:

* minimdlné 7" displej;

*  hmotnost max. 20 kg;

e rozméry max. 500 x 500 x 250 mm;

» piikon max. 200 VA;

»  konkrétni délky kabelt;

* pevné pfipojené kabely;

»  konkrétni pocet a typ svorek;

»  konkrétni transportni kufr.
Tyto parametry samy o sobé nedefinuji schopnost zafizen{ lokalizovat poruchu. Napiiklad zafizen{
o hmotnosti 21 kg, které lokalizuje poruchu s vyrazné lepsi ptesnosti nez zatizeni o hmotnosti 19
kg, by bylo podle soucasného zad4ni automaticky vylouceno. Takovy ptistup podle naseho nazoru
nehodnoti skutecnou technickou zptsobilost zatizeni. Tyto pozadavky by proto mély byt bud’
technicky od@vodnény konkrétnimi provoznimi nebo bezpecnostnimi divody, nebo nahrazeny
funkénimi parametry.

Dile je zde uveden pozadavek na ,,Maximalni piikon 200 VA, coz neni zfejmym ukazatelem
schopnosti zafizeni lokalizovat poruchu.
Podstatné je, zda zatizeni dokédze zajistit:

* poZadované napéti;



* poZzadovany proud;
+ poZzadovanou dobu zkousky;
+ pozadovany impulzni vystup;
* poZadovanou piesnost.
Piikon je ptredevsim vlastnosti vnitini konstrukce zafizeni. Zadame proto o technické zdivodnéni

této hodnoty, piipadné o jeji nahrazeni skute€nym provoznim poZadavkem.
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V Priloze ¢ 2 — Specifikace predmétu koupé v Cdsti Systém lokalizace poruch kabeli a Digitdlni
napét’ovy miustek a tester kabelovych plast’iu s p¥islusenstvim — Digitdlni napét'ovy mistek a
tester kabelovych pldst'ii — Zdroj pro metodu krokového napéti je uveden pozadavek na ,,max.
vystupni proud 700 mA“. Neni ziejmé, z jakého diivodu je vyssi proud povazovan za divod pro
vylouceni zafizeni. Pokud jde o bezpecnostni parametr, m¢l by byt technicky zdivodnén. Pokud
jde o poZadovanou schopnost zdroje, méla by byt definovéna jako:

minimdlni vystupni proud za definovanych podminek, nikoli jako maximéln{ hodnota.

Zavér:

Po prostudovani technické specifikace zatizeni urceného ke zkouseni kabelovych plasti,
predlokalizaci a lokalizaci poruch kabelti se domnivame, Ze specifikace nedefinuje pouze
pozadovanou funkci, vykon a vyslednou pfesnost zafizeni, ale soucasné velmi podrobng
pfedepisuje konkrétni technické principy, konstrukéni feSeni, elektrické parametry a fyzické
provedeni zafizeni. Takto formulované pozadavky mohou bez objektivniho technického divodu
omezovat hospodatskou soutéz a vylu€ovat technicky rovnocennd nebo dokonce vykonnéjsi fesent,
kterd poZadovaného vysledku dosahuji jinym méficim principem nebo odli§nou konstrukct.
Zakladnim poZadavkem na takovy systém by podle naSeho nazoru mélo byt:

Schopnost bezpecnég, spolehlivé a presné zkouset kabelové plaste, predlokalizovat poruchy
kabelového plasté a umoznit jejich nasledné presné vyhledani.

Technickd specifikace by proto méla primarn€ definovat poZadovany vykon, pfesnost a méfitelné
vysledky, nikoli pfedepisovat konkrétni méfici technologii nebo konstrukci vyrobku. Méla by byt
definovéna tak, aby byla zaji$téna technologicka neutralita, technicka odtivodnitelnost pozadavki
a zamezilo se moZnému omezeni hospodafské soutéze.

Z téchto diivodd navrhujeme, aby zadavatel:

odstranil nebo technicky zdivodnil poZadavky na konkrétni méftici principy;

definoval pozadovanou piesnost a tispé$nost piedlokalizace;

definoval minimdlni a maximalni odpor poruchy;

definoval pozadované podminky pro rizné délky a typy kabeld;

piehodnotil pozadavek 2050 J a nahradil jej funkénim poZadavkem, pokud neni schopen

objektivné doloZit nezbytnost této hodnoty;

definoval poZadovanou funkci reflektometru misto konkrétnich parametrd jeho pulzu;

jednoznaéné definoval, co znamend ,,plnd kompatibilita s BAUR Protrac*;

umoznil technicky rovnocenné metody pfedlokalizace a lokalizace;

technicky odtivodnil restriktivni fyzické parametry zafizent;

0. umoznil ucast zafizeni, kterd dosahuji stejného nebo lepstho vysledku odliSnou
technologickou cestou.
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