Technicka zprava

Letecké snimkovani iseku na TU 2201 Olomouc (mimo)  — Nezamyslice (mimo)

a TU 1911 Prost &jov — T febovice v Cechach (mimo)

A.Zadani

1.

Lokalita:

TU 2201 Olomouc (mimo) — Nezamyslice (mimo),  km 97,545 (prejezd P7597)
—km 62,545 (konec vyhybky 2),

TU 1911 Prost éjov — T febovice v Cechach (mimo), km 0,336 — km 76,331
(konec vyhybky 6).

Rozsah ¢€innosti:

- Zhotoveni a zaméfeni prednaletové signalizace vlicovacich bodu. Specifikované
pFedméty dle Prilohy 14 OR 39 se signalizovat nebudou.

- Letecké snimkovani zadané lokality v rozliSeni 3 cm.

- Provedeni analytické aerotriangulace a zhotoveni ortofotomapy v rozsahu +/- 50 m
od (krajni) osy koleje.

Pfedm ét ¢innosti:

a) Predany byly vypoctené prvky orientace pro jednotlivé snimky.

b) Byl vytvoFen prehled letovych Fad a ortofota.

c) Dokumentace byla vypracovana v soufadnicovém systému S-JTSK a vySkovém
systému BPV.

PoZadovand p fesnost:

Pfesnost podrobnych bodd: my, = 60 mm, m, = 60 mm. Vysledna pfesnost snimku je
dana pozadovanou velikosti pixelu 3 cm. Rozsah snimkd bude po stranach min 50 m
od (krajni) osy koleje.

Podklady poskytnuté zadavatelem:

a) Seznam soufadnic bodd ZBP se zplisobem jejich stabilizace
b) Pfiloha €. 14 k zadavacim podminkam pro geodetické a projekéni prace
¢) Klady ML

Forma p fedani:

a) Technick& zprava leteckého snimkovani.

b) Prehled letovych fad.

c) Otisk LMS do méfitka 4000 — zvétSenina.

d) Kalibraéni protokol kamery s idajem o vySce letu.

e) Upresnéné orientacni prvky LMS (Y, X, H, Q, ®, K) po vypoctu aerotriangulace.
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f) Ortofoto barevné - fezané podle kladi ML.
g) Origindlni snimky — barevné, rozliSeni (GSD) 3 cm, forméat Tiled Tiff, komprese
JPEG, overview 10 levels.

Vyhotovena dokumentace bude zasldna prostfednictvim elektronické posty.
Po Uspésné kontrole (potvrzena protokolem) bude odevzdana zakazka v jednom
vyhotoveni v tisténé formé (technicka zprava) s kompletni dokumentaci ,na disku
CD*.

. Termin pln éni

Termin plnéni je 30. ¢ervna 2016

.Realizace

1. Vlicovani

Pfed provedenim leteckého snimkovani byly nasignalizovany a zaméfeny vlicovaci
body firmou Hrdllicka spol. s r. o.. Celkovy pocet vlicovacich bod 195.

2. Snimkovani

Zpracovan byl projekt leteckého snimkovani o 68 letovych fadach a 1015 snimcich.
Snimkovani bylo realizovano dne 17. 3. 2016 v ¢ase 7:56 — 12:15 UTC. Vyska Slunce
29- 37°. Dohlednost 8 km, jasno. Kontrast terénu maly. Velikost pixelu 3 cm. PouZzita
kamera UltraCAM Xp. ev. €. UC-SXp-1-40719017. Datum kalibrace 19. 2. 2015.

3. Vypocéet AT

Ke vS8em krokim méfeni a vypoctu AT byly pouZzita aplikace ImageStation Automatic
Triangulation 2014. Po zaloZeni projektu byly nejprve vygenerovany spojovaci a
navazovaci body metodou automatické korelace obrazu (snimku). Tyto byly nasledné
manualné zkontrolovany a eventuélné doplnény manuélné zaméfenymi spojovacimi
a navazovacimi body v mistech, kde automatickd korelace nepfinesla optimalni
konfiguraci bodd. Ve stejném okamziku byly i manuélné identifikovany a zaméfeny
vlicovaci body. Vysledky aerotriangulace jsou nahrany na disk v adresafi at_report.
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Adjustment Mode : Absolute
Precision Computation : Enabled

Error Detection : Disabled
Camera Calibration : Disabled
celf-Calibration : Disabled
Given EO/GPS : Enabled

antenna offsets Disabled

GPs shift/Drift Cnrrect1nﬂ : Enabled
INS shift/Drift Correction : Enabled
Parameters

Farameter x/Oomega ¥,/FPhi Z/Kappa el
RMS Control 0.008 0.008 0.009 0.008

RMS Check
RMS Limits 0.020 0.020 0.030
Max Ground Residual 0.033 0.028 0.038
Residual Limits 0.050 0.050 0.075
Mean Std Dev Object  0.008 0.008  0.023
RMS Photo Position 0.015 0.014 0.011
RMS Photo Attitude 0.002 0.002 0.002
Mean std Dev Photo Position 0.025 0.023 0.013
Mean Std Dev Photo aAttitude 0.002 0.003 0.001
Key Statistics
Sigma: 0.9 um
Number of iterations: 2
Degrees of Freedom: 48625
solution successtul.
current Count
control Points Used: 195
Check Points Used: 0
Fhotos Used: 1015
Photos Not Used: 0
Image Points Used: 45106

4. Ortofektifikace a mozajkovani snimk

DTM pro rektifikaci snimkd bylo provedeno formou stereo vyhodnoceni snimku

v prostfedi ISSD 2014. Ortorektifikace a nasledné zmozajkovani snimka bylo
provedeno v prostfedi ImageStation OrthoPro 2015. Automaticky vygenerované
seamliny (spojovaci ¢ary mezi jednotlivymi snimky) byly zkontrolovany a zeditovany
v prostfedi IRAS/C. Po koneéném zmozajkovani snimku s jiz finalnimi seamlinami
byly vSechny styky jednotlivych snimkud zkontrolovany. Kontrola se tykala
radiometrickych a geometrickych rozdilt. Pfipadné chyby byly opraveny v prostredi
Adobe Photoshop. Vysledna ortofomapa byla roziezana do kladu lista 1:500 s tim, ze
ortofotomapa je ofezana +/- 50m od osy krajni koleje. Ortofotomapa byla vyrobena
s velikosti pixelu 2,5cm, které vychazi s velikosti rozliSeni snimkovani 3cm a je
nasobkem rozméru listd v méfitku 1:500, tzn. nedochazi k pfekrytu a posunu pixell
mezi jednotlivymi listy.
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Rozsah ortofomapy
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Spojovaci seamliny
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Ortofotomapa a hrany DTM

Vyhotovil: Ing. Zdenék Klusor
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Cislo ovéreni vysledku zemé&méfické &innosti:
94/2016
V Hradci Kralové 31.5.2016

Oveéfil: Ing. Otakar Trumm
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