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Vyzkumny Gstav geodeticky, topograficky
U@TK a kartograficky, v.v.i.
Ustecka 98, 250 66 Zdiby
Pracovisté: Geodeticka observator Pecny
251 65 Ondrejov 244

KALIBRACNI LIST &. 39/2023

Datum vystaveni: 8. listopadu 2023

Zadavatel: SUDOP Brno, spol. s.r.o.

Méridlo:  Pracovni méfidlo nestanovené — GNSS aparatura
Prijimaé/Kontroler | Anténa Modem
Vyrobce. Trimble
Typ R12i/TSC7 integrovana integrovany

Vyrobni ¢islo | 6210F00774

Verze 6.14 X X
firmware

Eviden. Cislo

Dalsi popis: -

Pouzity etalon: Referenéni etalon polohy CMI &. ECR 110-14 — Testovaci
zakladna pro GPS Skalka

Podminky prostfredi p¥i kalibraci:

Datum méfeni pro kalibraci 19.10.2023

Cas méfeni od-do 9:30 — 13:30

Pouzité navigaéni systémy GPS, GLONAS, Galileo, Bei Dou, QZSS
(napf. GPS NAVSTAR,
GLONASS, Galileo,..)

Podasi Zamraceno,slaby dést

Teplota 9°C
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Porovnéni referenénich soufadnic etalonu a soufadnic

urCenych kalibrovanym métidlem, pouzitou technolo-
gii méfeni a zpracovatelskym software pfi navazani
do referen¢niho soufadnicového systému.

VZ & 1007/2000 — zdkladni testovani
CSN EN ISO/IEC 17025

Technologie méfeni: RTK (VRS)

Popis technologie:
Meéteni bylo provedeno na 10 bodech testovaci zékladny GPS Skalka (na 5 bodech s nucenou
centraci a na 5 polnich bodech). Na kazdém bodé€ bylo méfeno metodou RTK (VRS) dvakrat
s Casovym posunem minimalné 1 hodina. Doba méfeni na jednom bod¢ byla 5 epoch. Interval
ukladani naméfenych dat byl nastaven na 1 vtefinu, elevaéni maska na 13°.U vné&jsich bodi
zékladny byla pouzita nucena centrace, u vnéjsich bodt vytycka s konstantou 1,80 m. Ptepo-
¢et mefené vysky antény na fazova centra zajist'uje firemni software.

Navazani do referen¢niho soufadnicového systému:
Trimble VRS Now .

Zpracovatelsky software: Trimble Access 2022.01 (22.00.310)

Postup zpracovani:
Meéfeni a vypoclty byly provedeny v geocentrickém systému WGS84. Referencnimi body byly
sit¢ referen¢nich stanic se souradnicemi ur¢enymi v systému ETRS89 (ETRF2000). Ovladaci
software aparatury poskytuje z méfeni GPS soufadnice a vysku pro kazdé ulozené méfeni,
kontroluje rozdily opakované zamétenych bodt, vylucuje odlehla méfeni a vysledné soutad-
nice a vysky jsou vypocéteny jako aritmeticky prumé&r dvou nezavisle ziskanych vysledkd.

Vysledné souradnice: Soufadnice jsou v systému ETRS89(ETRF2000):

Bod ¢. B (o’ ', ”) L (o, ’, ”) Her. (m)

11
12
13
14
15
31
32
33
34
35

49 55 05.49113 14 47 55.31598 543.367
49 55 05.52446 14 47 55.16389 543.491
49 5510.21245 14 47 52.92121 563.919
49 55 11.30569 14 47 53.81823 563.196
49 55 12.70208 14 47 54.55699 560.333
49 55 04.17632 14 47 56.69531 538.969
49 55 01.80771 14 47 53.93554 536.537
49 54 43.11597 14 48 06.20233 515.319
49 55 09.74748 14 48 45.44066 413.469
49 58 10.13914 14 56 38.97401 444.677

Vysledky kalibrace:

l slozka S-J

slozka V-Z

! slozka svisle ‘
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hodnoty maximéalnich odchylek 0,018 m 0,012 m 0,066 m
jednotkova smérodatna odchylka 0,010 m 0,008 m 0,041 m
stfedni chyba | roz§ifend nejistota | standardni nejistota
stiedni soufadnicova chyba 0,009 m 0,003 m 0,002 m
stfedni chyba ve vysce 0,041 m 0,019 m 0,010 m

Rozdily souradnic v grafu jsou zobrazeny v konvenci: uréené , minus " refe-
rencni
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Rozsifena nejistota méfeni je sou¢inem standardni nejistoty méfeni a koeficientu rozsifeni k = 2, coz
pro normalni rozd€leni odpovida pravdépodobnosti pokryti piiblizné 95%. Standardni nejistota mére-
ni byla uréena v souladu s dokumentem EA4/02.

Vysvétlivky:

Maximalni odchylkou se rozumi nejvétsi odchylka v absolutni hodnoté.

Jednotkovd smérodatnd odchylka pro jednotlivou sloZku m; m; = \/(ZAA/(n—l)),
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kde A jsou jednotlivé zbytkové odchylky, n pocet bodil.

Stredni souradnicova chyba my, My = V12 (Msever’ + Myjchod),
kde msever je smérodatna odchylka severni slozky, myycoa je smérodatna odchylka vychodni slozky.

Stredni chyba ve vysce je rovna smérodatné odchylce slozky svisle myise .

Standardni nejistota stiedni chyby u = mN2(n-1),
kde m; je prislusna stfedni chyba, n pocet bodu.

Vysledky kalibrace byly ziskany za podminek a s pouZitim postupi uvede-
nych v tomto kalibrac¢nim listé a vztahuji se pouze k dobé a mistu prove-
deni kalibrace a stavu pouZzitého navigac¢niho systému GNSS.

Datum kalibrace: 19. fijna 2023

Zpracovani kalibrace provedl: Vedouci pracovisté:

Ing. Vojtech Palinkas, Ph.D.
o (. [ vedouci oddéleni 24
s e VUGTK, V.V.1.

| v, & G

Ing. Petr Stépanek, Ph.D.

(razitko)

Vyzkumny Ustav geodeticky,
topograficky a kartograficky, v.v.i.
Ustecké 98, 250 66 Zdiby
-9-
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