I SPRAVA ZELEZNICNI

z DOPRAVNI CESTY

Pfiloha ¢. 5 (pFiloha ¢. 2 pfilohy €. 4) Vyzvy k podani nabidky
Blizsi specifikace predmeétu verejné zakazky

dodavka 1 sady statického laserového skeneru pro praci s Building Information Modelling (BIM)
a kontrolou staveb

3D laserovy skener s vizualnim inercidlnim systémem a integrovanym sférickym
obrazovym systémem

Skener
. * Rychlost skenovani az 2 000 000 bodl za vtefinu
e Cas potfebny pro panoramaticky sken s rozliSenim 6 mm / 10 m a HDR nasnimani
max. do 2 minut
e Predb&Znd registrace v redlném c&ase (tj. spojeni mracen bod{ z po sobé& jdoucich
stanovisek) pfi prenaseni pfistroje pomoci inercialni mérické jednotky a videem ze
soustavy kamer, snimajicich za chodu identické body
e Dvojité skenovani pro automatické odstranéni $umu z pohybujicich se pfedmétl
(osob a aut)
e Presnost délek: alespoi 1 mm + 10 ppm
e Sklonomér: na principu inercialni mérické jednotky (IMU), presnost alespon 3" pro
libovolny sklon
e Dalsi senzory: Vyskomér, kompas, GNSS
e Sum méfenych délek max. 0,4 mm na 10 m, 0,5 mm na 20 m
e Presnost 3D pozice kazdého naskenovaného bodu: alesport 1,9 mm na 10 m, 2,9
mmna20m, 5,3 mmna40m
e Trida laseru dle normy IEC 60825:2014: max. 1
e Soustava integrovanych kamer:
- min. 430 megapixell na panorama v celém zorném poli skeneru
- Funkce: Sbér barevné informace k ziskani snimkového panorama a obarveni
mracen bodl
- Automaticky High Dynamic Range (HDR) s min. 5-ti expozicemi na jeden zabér
e Dosah: az 130 m
e Minimalni skenovaci vzdalenost: max. 0,5 m
s Rozligeni 3D sken(: alespon 3 prednastavené volby, reZim s maximalnim rozligenim
alesport 3 mm na 10 m
e Zorné pole min. 360° Hz x 300° V pro 3D sken a snimkové panorama
— e Vyjimatelné datové ulozisté min. 256 GB podporujici standard USB 3.0
e Bezdratové WLAN datové rozhrani pro prenos dat a externi
e Variantni moznosti ovladani:
- Integrovana dotykovéd WVGA obrazovka s rozli§enim min. 480 x 800 pixell
- Firemni aplikace od vyrobce na tabletu s moznosti fungovani na OS Android i
i0S. Minimalni funkce aplikace: dalkové ovladani skeneru, 2D i 3D prohlizeni
dat, automaticka cloud-to-cloud pfed-registrace skend, pfidavéani poznamek
e Specifikace prostredi:
- Pracovni teplotni rozsah alespon od -5°C do +40°C
- Odolnost proti prachu a vodé min. IP54 dle normy IEC 60529
e Upevnéni na stativ: rychly bajonet
Obsah dodavky skeneru
e Vlastni skener s lehkym skladnym pouzdrem, zdruka 24 mésict
e Aktualizace firmware a software ve skeneru zdarma alespon po dobu 2 let
o Kalibracni certifikdt od vyrobce s mérenymi hodnotami pfesnosti pro konkrétni
dodavany kus skeneru
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INFRASTRUKTURY
e Kalibracni list z metrologické kontroly (kalibrace) laserového skeneru (kontrolni
méreni polohy bodl a ploch) na vzdalenost alespofl 50m. Kazdy kalibra¢ni list musi
obsahovat vsechny naleZitosti dle normy CSN EN ISO/IEC 17025 v platném znéni,
datum kalibrace nesmi byt staréi nez 6 mésici vzhledem k datu Gc¢innosti kupni
smlouvy.
2 ks USB 3.0 256 GB paméti
baterie pro alespon 7 hodin skenovani
Nabijecka s doky na min. 4 baterie
Lehky vysuvny stativ z uhlikovych vlaken s bajonetem pro upevnéni skeneru
PohodIny batoh, do kterého se vejde skener, baterie, stativ a tablet
Pevny kufr pro narocné transporty
8 Cernobilych skenovacich terc¢l v otocné vidlici, ktera zajistuje stalou polohu stfedu
terce pfi libovolném natoceni, 8 magnetickych montazi pro terce, 8 vysuvnych tycek
s 5/8" zavitem a 8 dvounohych stojanl na tycky.
e Redukce na skener pro nasazeni na geodetickou trojnozku, v¢etné trojnozky a

stativu

e Hvézdice pod stativ na kluzky povrch
1 ks ovladaci tablet s témito parametry:
- operacni systém iPadOS verze alespon 17
- Uhlopficka displeje 10"-12"
- rozliSeni displeje alespon 2752 x 2064
- operacni pamét alespori 16 GB
- kapacita ulozisté alespon 512 GB
- bezdratové technologie Wifi, Bluetooth
- konektor USB-C
- hmotnost maximalné 500 g

Software pro zpracovani mracen bodud

Modul pro registraci mracen
Spojovani mracen pofizenych z rliznych pozic skeneru pomoci véech nasledujicich metod
véetné jejich kombinaci v rdmci jednoho vyrovnani metodou nejmensich ¢tverct:

- Z automaticky nalezenych teréd
- Korelace z mra¢na na mracno

Umisténi spojenych mracen do soufadnicového systému (3D transformace).

Chybova analyza 3D transformace

Automatickd detekce registracnich ter&l jiz pri importu dat

Vykon:
- Moznost registrace az 500 stanovisek najednou v rdmci jednoho vyrovnani MNC

e Vizualizace:

- Omezovani viditelnosti mra¢en pomoci 3D boxU a rovin
- Interaktivni prochazeni mraény bodl

- Posun, rotace, zoomovani
Obarveni mrac¢na podle:
- intenzity odrazu
- RGB barvami z kamery skeneru
- RGB barvami z externi kamery
- VysSkové hypsometrie
Export: Formaty: PTS, PTX, E57
Modul pro modelovani obecnych 3D povrchi a tvorbu odvozenych produktt

Tento modul musi byt schopen provadét:

e Pouzivat data pfimo z registracniho modulu bez nutnosti importu/exportu dat
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i . . INFR{‘)STHUK'I,'UH‘VY ) o L.
Zaroven moznost importu mracen z vymeénnych formatu, minimalné PTS, PTX, E57,

LAS, LAZ, HeXML, ASC, CSV, ZFS, STL, PLY.

Moznost importl projektd minimalné z formatd: DXF, DWG, XML.

MoZnost importu objektd z formatl IGES a STEP.

Rozdélovani a slu¢ovani mracen vcetné prehledného tiidéni s moznosti prepinani
zobrazeni a vybéru

Cisténi mracen od $umi véetné automatické extrakce terénu pod vegetaci,
provozem aut a osob a zastavbou

Automatické generovani obecnych 3D trojahelnikovych povrchl s moZnosti
nastaveni parametrd a s moznosti nasledné editace pro vyladéni finélniho povrchu
Vypocty kubatur metodami zadanim referencni vysky nebo bodu, povrch na povrch
Inspekce (porovnani) povrchl: povrch vs. projekt, povrch vs. jiny povrch, véetné
grafického a barevného vyjadieni (zmapovani) rozdill povrchl a tvorby protokoll
Tvorba vrstevnic a fezl. Dale automaticka tvorba ptiénych Fezl podél osy liniové
stavby (tj. podél trasy)

Inspekce tunell a $tol: vyhodnoceni profill a plo$né situace redlného tunelu/stoly
v0¢i teoretickému (projektovému) stavu

Obarvovani povrchd redinymi barvami z externich snimkd pomoci definice
identickych bod{, véetné vedeni evidence takto referencovanych snimkd

Kalibrace nadrzi, tj. tabulkovy vypis kubatur k vysSce hladiny v nadrzi v pravidelnych
intervalech vcetné tvorby protokolu

Tvorba zjednodugenych modeld budov klikdnim na rovinné prvky fasdd a stfech
Export mracen do formatl: ASC, CSV, PTS, PTX, IGS, LAS a LAZ

Export 3D siti do formatd: STL (ASCII i Binary), ASC, OBJ, PLY, MSH, VRML, STEP,
DXF a XML

Funkce odeslani dat (send to) do systém{: AutoCAD a ScatchFab

Obsah dodavky kazdého softwarového modulu

Permanentni licence s predplacenou dvouletou softwarovou udrzbou a technickou
podporou
Skoleni v domluvenych terminech po predani licenci



