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HYDRAULICKY JERAB FASSI

Navod na pouziti a udrzbu

Dékujeme Vam, Ze jste si vybrali hydraulicky jeFab FASSI.

Tento jerab je vysledek filozofie FASSI: nepfetrZity vyvoj, precizni testy, ovéfovani tdajl
a analyzovani dosdhnutych vysledkd.

Nékolikaleté zkusenosti nam dovoluji garantovat VAm maximaini bezpe¢nost béhem ovladdani
jeradbu a zaroven optimalni vykonnové vlastnosti.

Toto vSe reprezentuje jadro systému kvality FASSI:

Systém kvality FASSI je ve shodé
s UNI EN ISO 9001:2008 (ISO 9001:2008)

FASSI jefaby jsou ve shodé s Evropskou normou EN 12999

Uchyceni jefédbu na podvozek musi byt provedené v souladé s montéznim manudlem FASSI
a v souladé s pfiru¢kou pro nadstavbare dodanou dodavatelem podvozku.

Vyrobce nebere zodpovédnost a zaruku pokud je montéz vykonand v dilné bez poZadovaného
technického vybaveni a schvaleni na vykonavani takovych montazi.

Ujistéte se, Ze montadz byla posouzena reviznim technikem podle platnych predpis(.

Tento dokument obsahuje popis hydraulického jeFabu, ndvod na pouZiti a Gdrzbu a ddlezité
bezpecnostni predpisy.

Nasledujici ndvod se vztahuje vSeobecné na hydraulicky jefdb namontovany na podvozek
a jeho integrovanou soucasti je i ndvod stiediska, které je zodpovédné za montaZ na podvozek

nebo jinou zakladnu.

Pfed prvnim pouZitim si POZORNE PRECTETE TENTO NAVOD. N&kolik minut strévenych
¢tenim Vam mize udetfit ¢as a praci.

Vzdy dodrzujte bezpecnostni predpisy a instrukce v tomto ndvodé, co Vam zarudi dlouhou
Zivotnost hydraulického jefabu.

Katalog nahradnich dil&i najdete na internetovych strankach www.fassicat.com

HEFRASS

SAU_IDRALLICHE
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2. Klasifikace modelu hydraulického jerabu

2.1 VSeobecné

Konstrukce hydraulického jefdbu byla vytvofena ve smyslu normy EN 12999 a test Zivotnosti
podle klasifikace HC1/S2 (H1B3).

Hydraulicky jefab mUZe nékdy na urdity ¢as pracovat i s jinymi zavésnymi nebo zdvihacimi
zafizenimi, napf. jen s hakem.

Rozméry a kapacita pfidavnych zafizeni musi byt pouZitd v rozsahu moZnosti a vlastnosti
hydraulického jerabu.

2.2 Hydraulicka ramena (neni vybaven)

2.3 Technicka data

Zdvihovy Standartni Hydraulicky Rozsah OtoZovy Pracovni Kapacita Olejova Hmotnost Max. pracovni tlak
moment vylozZeni vysuv otoceni moment tlak Cerpadla nadrz na podpére (@ 180)
7,7 tm 1,20 tm < 2

75,5 kNm 7,40 m 3,45 m 370° 11,75 kNm 30,0 MPa 20 I/min 601 1025 kg 26,1 daN/cm
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3. Stitky zatizeni
3.1 VSeobecné
Uvedené Stitky vyjadiuji nomindlni zatizeni zobrazené na obrazku.
(') UPOZORNENI (1)
Jestlize jsou piedepsané hodnoty zatizeni niz&i, nebo ¢astecné zredukované (t.j. v oblasti prace

HJ pted kabinou vozidla) Stitky zatiZeni s témito hodnotami musi byt uvedené vedle
standartnich $titkd.

3.1-1 Stitky zatizeni s omezovaéem zdvihového momentu

F80A.0.22

‘:7'=Mmaxw 776 kNm
g',z:Pmax 3650 kg

N\ o

fh M45) N(32) P (20) DE 9569




F80A.0.22

2+ =Mmax

12 KNm

€0 tmax 900 dan

2 Pmax 1.415 kg

M N P
B 11_ )
7001500 350] [kg
9151110.90/[12.70] [m
M (45) N (32) P (20) @ Ve (78) | DEoOsS?

5



4. Hydraulicka schémata

(verze s omezovacem zdvihového momentu)

Hydraulické schéma HJ - rozvad&& HCD3M - ovladani ze zemé - elektronicky omezovac zdvihového
momentu - CE
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Hydraulické schéma HJ - rozvadé& HCD3M - ovladani ze sedacky - elektronicky omezovaé zdvihového
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Hydraulické schéma HJ - rozvadéé HCD3M - ovladani ze zemé - elektronicky omezovac zdvihového
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DV003 DEVIATOR VA215 KONTR, VENTIL PROTOKU OLEJE

DV012 NOUZOVE TLACITKO VA239 JEDNOCINNY HYDR. ZAMEK

EV132 ELEKTROVENTIL VA258 SLEDQVACI VENTIL 40BAR

FI870 FILTR (ODPADOVY) VA268 DVOICINNY HYDR. ZAMEK

M1/M2/M3 MERICI MiSTO VA270 JEDNOCINNY HYDR. ZAMEK =~ =
MN0O1 MANOMETR VA284 ZVEDACI MOMENT OMEZUJICI ZARIZENT VENTILU
RU975 KULOVY VENTIL VA285 RIDICI PAKA VENTILU

VA164 DVOICINNY HYDR. ZAMEK
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() N_2 funzioni per stakilizzatort

21/2e423

Flow varioble pump

Pompe & déblt variable
Bonba de flujo variable
Donfoss version sur slége
Danfass versidn en asiento

H_E fonctlons pour stobillsateurs

Zwel funictionen Fur die stakilsatoren
Ne_2 function for stabilizer

N_2 funclon pera mando estabilizedores
C version

Verslon C

Mit Verstellpunpe

Danfoss Hochsitz-version

Dunfoss on seat box verslon

Version C

C Version
(4 Verslone con Danfoss su segglolino

(3) Penpa a portate verlabile

@ Verslone C
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ROZVADEC

DEVIATOR |

DVOICINNY HYDR, ZAMEK
PREPINACI VENTIL

KONTR. VENTIL PROTOK OLEJE

VA227
VA233
VA239
VA247

VA257

SLEDOVACI VENTIL

DVOICINNY HYDR. ZAMEK

JEDNOCINNY HYDR. ZAMEK

REGUL. VENTIL PROTOKU OLEJE PRO VALEC

SLEDOVACI VENTIL



5. Elektricka schémata

Elektrické schéma HJ
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SYMBOL POPIS

RADIO ANTENA PRO DARIO

PVED MODULY PRO ROZVADEC

EV1 ELEKTROVENTIL PRO BLOKOVANI HJ ) . o
EV2 ELEKTROVENTIL PRO OMEZOVAC ZDVIHOVEHO MOMENTU SE DVEMI PRACOVNIMI MISTY
EV3 ELEKTROVENTIL PRO XP

TPO TLAKOVY SNIMAC PRO ROZVADEC o

KIT IP PRIPOINE ZARIZENT PRO ZVETSEN] OVLADANI OTOCE

KIT SC PRIPOINE ZARIZENI PRO ZVETSENI OVLADANI MENICE

KIT EXT PRIPOINE ZARIZENT PRO ZVETSENI S FX504

AV KABEL PRO AKUSTICKY ALARM

PWR.1,2,3 NAPAJENS

FUSE OCHRANNE POJISTKY

i1 KONCOVY SPINAC NAVIJAKU

CAN_RADIO  PRIPOINE ZARIZENI PRO RADIOVY KABEL

PRG PRIPOINE ZARIZEN PRO POCITAC )

TP1 TLAKOVY SNIMAC PRO VALEC ZLAMOVACIHO RAMENE

P2 TLAKOVY, SNIMAC PRO VALEC VYSUVNEHO RAMENE

TI1 KOUTOVY SNIMAC NA DRUHEM RAMENI

FX500 ZAKLADNI JEDNOTKA

TPO TLAKOVY SNIMAC PRO ROZVADEC )

TP1 TLAKOVY SNIMAC PRO VALEC ZALAMOVACIHO RAMENE

TP2 TLAKOVY SNIMAC PRO VALEC VYSUVNEHO RAMENE 5

DF PROTOK DEVIATORU (PRO VERSI ZE ZEME NEBO ZE SEDACKY)

IP1/2/3

BLIZKOST MIKROSPINACE PRO RIZENI OTACEK



STITEK INSTRUKCE A BEZPECNOSTNi NORMY
LEGENDA
(DE1771B — DE2499B)

Toto je povinna vybava nezbytnd pro ochranu
osob.

Zajistéte, Ze naklad a radius v rdmci max.limitd ukazuje jak je na stitku kapacity.

ho Stabilita stroje (jefdb - vozidlo) je garantovéna jen pfi kompletnim vysunuti
[‘:ﬁ'—:u postrannich podpér.

3
E ,?"- Je zakdzano se pohybovat pod zavésenym nakladem.

. Byt velmi opatrny pfi vysouvani stabilizanich podpér; zajistit, Ze nikdo neni nebo
"‘sﬁ- se nepohybuje v t&sné blizkosti pracovni plochy podpér.

B&hem umis ‘tovéni jefabu do pracovni polohy/klidovy stav, musi obsluha byt na

druhé strané neZ se jefdb otevird/zavird; nepovolené ovladani je na strané
7 r _r I I AR 4 0. r v O

otevirani/zavirani jerabu kvuli celkovym rozmerum ramen.

Dodriujte bezpe¢nou vzdalenost od elektrickych dratl. Minimalni vzdélenost je 5
metrl, mimo jinych pfedepsanych mezinarodnich norem.
; E\ Vyvarujte se pfimého zasahu vodou.

&@ Piedtéte si pedlivé manual POUZITI A MANIPULACI pied zajajenim uzivani jefabu.

(')VAROVANI(!)
Existuje sled zbytkovych rizik, zcela nepfedvidatelnych, které méiZou zplsobit
nebezpeéi pro zaméstance pfi manupulaci s jefabem. (podivejte se na kapitolu
7.5 ., Zbytkova rizika™)



6. BEZPECNOSTNI NORMY

Jsou presné v souladé s predpisy uvedenymi na $titku DE4236 (obr.1, 1a), ktery je umistény
vedle mist na ovlddani jefdbu z d@vodu vyhnout se moznému Urazu béhem prace s HJ.

Obsluhovat jefdb je povolené jen oprdvnénym osobam.
Jefdb se musi pouzivat na pevném vodorovném podkladé.
Zkontrolujte, jestli je ru¢ni brzda zapnuta a kola zaklinovana.
Pred kazdym zacCatkem prace s HJ se presvécte jestli:

- neni nikdo na pracovni plose jefabu

- bezpecnostni zafizeni je na misté a je funkéni

- je dodrZena minimalni bezpecna vzdalenost od elektrického vedeni
- ndklad je spravné upevnény a zavéseny na hak

Stabilizujte vozidlo vysuvnymi podpérami a ubezpecte se jestli: VERTIKALNI
VERZE ———
- bocni podpéry jsou Uplné vysunuté

- kola se dotykaji zeme a pruzeni vozu nenf INSTRUKCE PRO BEZPEGNE POUZiVANI HJ
celkové odlehcené

Pouzivejte jerab jen v souladé s timto
manualem a ujistéte se jestli:

- bfemeno a vylozeni nepresahuji limity
uvedené na stitku s nosnosti jefabu

- jeFéb se pouifvé plynule, bez prudky'/ch 1. Obsluhovat jefab je povolené jen opravnénym osobdm
o 2. Jefab se musi pouZivat na pevném vodorovném podkladé
pOhybu 3. Zkontrolujte, zda je ru¢ni brzda zapnutd a kola zaklinénd
- nedochadzi ke kyvéani, nebo vleceni 4, Pred kazdym zalatkem préce s HJ se piesvétte jestli:
bfemene - neni nikdo na pracovni plose jefdbu
", . v Y s v . - bezpe&nostni zafizeni je na misté a je funkéni
- bremeno je zdvizené dFIV, nez se zacne - je dodrzana minimalni bezpe¢néa vzdalenost od bfemene

- Néklad je sprédvné upevnény a zavéseny na hak
5. Stabilizujte vozidlo vysuvnymi podpérami a ubezpecte se jestli:
- Boéni podpéry jsou Uplné vysunuté

jerab otacet

Pri pouzivani pfidavnych zafizeni ohradte - Kola se dotykaji zemé a pruZeni vozidla neni celkové odlehéené
p . 7 6. PouZivejte jefab jen v souladé s timto manudlem a uijistéte se
pracovni plochu bariérou. jestli:

- Bfemeno a vyloZeni nepfesahuji limity uvedené na Stitku
s nosnosti jefabu

Vozidlo (jefdb) nesm | poverena osoba . - JeFéb se pouZivé plynule, bez prudkych pohybé
opustit, dokud neni preruseny pfivod energie | - Nedochazi ke kyvani, nebo viedeni elektrického vedenf
a bfemeno - Bfemeno je zdvizené dfiv, nez se zalne se jefdb otalet

, , 7. Pri pouZzivéni pridavnych zatizeni ohradte pracovni plochu
neni na zemi. bariérou

8. Vozidlo (jefdb) nesmi povéFend osoba opustit, dokud neni
v vr P . ; . . preruseny pf¥ivod energie a bfemeno neni na zemi

P':ed rl ZfEI’IIm VVOZId,Ia leontrOIUJte,: JEStILJSO,u 9, Pied Fizenim vozidla zkontrolujte, jestli jsou vysuvnépodpé&ry
vysuvne podpery uplne zasunuté a ulozene GpIné zasunuté a uloZené do bo¢nych stén, bezpeénostni ventily
do bocnich stén, bezpecénostni ventily Wraviene d Jefib vedslozens poloze
uzaviené a Jerab ve sloZené poloze. obr. 1a

HORIZONTALNI VERZE
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7. UPOZORNENI A POKYNY

7.1 Véeobecnhé

S jefdbem mohou pracovat jen osoby povéFené, které byly poucené o praci
s jefdbem a maji ktakové praci opravnéni a poznaji jeho pracovni,
bezpecnostni a zaru¢ni pFedpisy a pokyny obsazené v navode. (Norma ISO
9926-1).

Je piisné zakdzané se prochdzet, nebo se zastavovat pod zavéSenym
bFemenem.

Cizim osobdm je zakdzany pfistup na pracovni plochu.
V z4dném piipadé nemanipulujte s bezpeénostnimi a ochrannymi zafizenimi.

Stitky, upozornéni, pokyny na HJ se musi okamZzité vyménit, jestlize jiz
nejsou &itelné, nebo doplnit, pokud chybé&ji. (Kapitola 25)

Podpéry nepouzivejte na zdvizeni podvozku.

DE 1686

DE1067

Aby se zabrénilo nebezpedi podkozeni H] vjezdem pod most, nebo do tunelu, zkontrolujte

a poznacte si vy$ku HJ v pfepravni poloze, nebo v poloze vyrovnané
na korbé. Dbejte na dopravni pfedpisy umisténé v takovych mistech.

7.2 Pfed zacatkem prace s HJ

() UPOZORNENI (1)
Zkontrolujte, zda jsou vSechny ochrany na svych mistech azda jsou
véechny bezpeénostni zafFizeni namontované a funkéni. (Norma ISO

9927-1).

UdrZujte Zebiik a ovlddaci misto na sedacce Cisté.

Ujistéte se, 7e ovlddaci mista jsou dostateéné osvétlené pro bezpecné ovladani
a potfebné Stitky jsou na viditelnych mistech.

Zkontrolujte, aby pracovni prostor pro manipulaci byl dostate¢ny a imérné
osvétleny.

Ujistéte se, jestli mlze hdk na &epu volné rotovat, a ze mu zadné prekazky
nebrani, aby visel ve svislé poloze.

Zkontrolujte bezpeénost hdku a funkénost bezpeénostni zépadky na haku.
Pozorné zkontrolujte vybaveni bremene a stav lan, nebo Fetézl

Vidlice na palety musi byt pFipojenad k haku fetézem, kterd ma nejmin tFi (3)
clanky.




7.3 Béhem prace s HJ

Lokalizujte a omezte pracovni prostor.

Ujistéte se, Ze v pracovni zéné HJ neni Z?3adnd osoba. Nestljte
a neprochazejte v omezené zéné.

Vozidlo stabilizujte pomoci vysuvnych podpér v horizontalni roviné se
sklonem maximalné do 1,5 stupné. Ujistéte se, jestli leZi pevné na
podkladu, pfipadné pouZijte specidlni podlozky pro vysuvné podpéry,
které se dodavaji na pozadani. Pokud si je doddte sami, ujistéte se, aby
méli vhodny rozmér a pevnostni vlastnosti pro poZadovany Gdel.

Ujistéte se, Ze podpéry spolivaji na zakladni desce. Jestlize je potfeba
pouzit vétSi podpéru zdakladové desky (poZadejte o ni) zabranite
propadnuti. Jestlize pfipustite jiné prostfedky, ujistéte se, Ze jsou vhodné
velikosti pro dané zatizeni a musi vydrzet.

(1) POZOR (!)
Pamatujte, Ze stabilita celého podvozku ( HJ + vozidlo) je zaruéend jen tehdy, jestli
jsou GplIné vysunuté pFiéniky podpér a podpéry jsou stabilni opiené o terén a zaroven
jsou dodrzované maximalni hodnoty nakladu uvedené na Stitcich zatizeni.

Hodnoty sily podpér F jsou oznaceny v tabulce v paragrafu ,2.3 Technickd data®. Stejné tak je
oznaceno v niZze uvedené tabulce.

PRIPUSTNY TLAK NA ZAKLAD (KAPACITA ZATEZE NA ZAKLAD) - DIN 1054

A | Vyrobeny zaklad, neni uméle zpevnén 0-10 daN/cm?2
B | Asfalt 20 daN/cm?2
C | Pevny zaklad, neodstranény
1. | Blato, raselina, bazina 0 daN/cm?2
2. | Nezpevnény zaklad, dostateéné pevny
z jemné stfedniho pisku 15 daN/cm?2
z hustého Stérkopisku 20 daN/cm?2
Rozbita a utuzend kamenina 25 daN/cm?2
3. | Pevny zaklad
Mokry 0 daN/cm?2
Mékky 4 daN/cm?2
Pevny 10 daN/cm?2
Polotuhy 20 daN/cm?2
Tvrdy (tuhy) 30 daN/cm?2
4, | Skala

Erodovana 100 daN/cm?




() UPOZORNENI(!)
Pozorné zkontrolujte zavéseni (uchyceni) nakladu.

Naklad zavéste na hak, zkontrolujte, jestli nepfekrodil zatizeni uvedené na
Stitcich zatéze.
Ujistéte se, Ze zavéseny naklad je vyvazeny.

(') UPOZORNENT (1)
Vyhnéte se manipulaci s ndkladem nad Vasim ovladacim mistem.
V piipadé, Ze se naklad nachazi v blizkosti tohoto mista HJ musi byt
ovladany z opaéné strany nebo pouzZir ovladani radiem (jestli je
vybaveno).

Jestli manipulujete s ndkladem pomoci navijéku, naklad zdvihejte vertikalné
nahoru pouZitim lana navijaku. V tomto pfipadé se vyhnéte pouZiti vysuvu,
aby se naklad nerozkolisal.

Neotacejte jefdbem pokud neni bfemeno zdvizené.

Nevykondvajte s jefdbem prudké pohyby, ovladani uvedte cinnosti pomalymi
plynulymi pohyby. HJ otdéejte pomalu s pfihlédnutim na stabilitu podvozku.

Mechanickym a hydraulickym vysunutim zdvihnéte bfemeno
vertikalné a pomalu ho otacejte, aby se bokem nezesmykl.

() UPOZORNENT (1)
Nepouzivejte HJ na tahani nebo tlaceni bfemene smérem
do stran, nebo v ose HJ.

(1) UPOZORNENT (1)
NepouzZivejte HJ k zatiZeni, nebo tlaceni.

(') UPOZORNENI (1)
Nevzdalujte se od vozidla / HJ, pokud naklad neni na
zemi, ramena HJ jsou sloZené, nebo umisténé na pevném
podkladu a pomocny pohon (P.T.0.) je vypnuty.

Vozidlo neuvadéjte do pohybu, pokud neni jefab v transportni

poloze.
Vozidlo neuvadé&jte do pohybu, pokud je néklad zavésny na HJ.

(1) UPOZORNENI (1)
(1) Pokud je HJ zatizeny nakladem nikdy nemanipulujte
s ovladanim podpérnych noh.

(') UPOZORNENI ()

Vyvarujte se kolisani nakladu kdykoliv béhem manipulace.
Jakékoliv mozné nebezpeéi signalizujte prisluSnym alarmem.
Vyhnéte se jakymkoliv situacim, které miiZou mit za nésledek zranéni béhem
stabilizace vozidla, prace s HJ a manipulace s nakladem.



- NEBEZPECI ROZDRCENI / NEBEZPECI STRIHANI
Vyvarujte se véem témto situacim, které mdZou mit za nasleden rozdrceni béhem stabilizovani
vozidla, pohyb( jefabu a manipulaci s nakladem.

Tabulka znazorfiuje minimalné bezpe&né vzdalenosti béhem préace pro rlizné &asti téla.

’ 7 v Vs o s . v ’ o v . vrs o1
Obrazky znazornuji ruzné okolnosti, béhem kterych muze vzniknout nebezpedi Urazu,
jestlize nebudou dodrzeny uvedené vzdalenosti.

V SOULADE S NORMOU EN349 UVADIME MINIMALNI BEZPECNOSTNI VZDLENOSTI
BEHEM PRACE S HYDRAULICKYH JERABEM

Gasti Minimél’nl' be'zpec':na' . Casti Minimdlni bezpe&nd .
tgla Pracovni vzdalenost Zobrazeni t8la pracovni vzdédlenost Zobrazeni -
v mm v mm =
t / DEG4TEA )
o o
Télo 500 Hlava 300 1.%
Noha 180 Chodidlo 120 IL—J[\1 ;(

|
= . e h\fli

Rameno 120

\

b
Prsty na 50 4}

noze

e/ d

t
>

/

X
w™
A

M/

Zapésti 100 - Prst 25

(1) UPOZORNENTI (1)
Nerespektovani uvedenych minimalnich vzdalenosti miiZze mit za nasledek pracovni
uraz z nasledkem smrti. .

(1) UPOZORNENTI (1)
Pro jmenovanou oblast jako: podpéry vedouci do klidové pozice, sklanéjici se
a sklapéci body ramene v klidové poloze, ovladaci plochu a sloup, sedacku a éinné
vniténi rameno, kde se pFipadné nemtiZzete nachazet, prosim vsiméte si nalepek
~Stiihani a riskantni chytani* umisténych blizko téchto mist.

- NEBEZPECI ZRANENI ELEKTRICKYM PROUDEM
Hlavni bezpecnostni opatieni pro obsluhu a s spolupracovnika.

(1) UPOZORNENI (1)
Dodrzujte potiebnou vzdalenost od elektrického vedeni. Minimalni
vzdalenost podle norem CEN je pét (5) metrd. Je potfeba si ovéFit
ostatni platné normy CR, tykajice se min. vzdalenosti od elektrického
vedeni. Nerespektovani uvedenych minimalnich vzdalenosti miize mit
za nasledek pracovni Graz obsluhy HJ zplisobeny elektrickym proudem
z nasledkem smrti.

DE 1683

Vseobecné bezpecnostni pokyny pro operatora a potencionalniho spolupracovnika:
- Pokud HJ se dotkne svoji konstrukci elektrického vedeni

nedotykejte se H], podvozku ani nakladu.
- Predtim, neZ udélate jakykoli pohyb dlkladné zvaZte rozsah nebezpedi. Jestli se nachazite
blize nez 10 m od HJ, podvozku, nakladu nebo elektrického vedeni vzdalte se najméné 10 m
od uvedenych Casti malymi kroky, tim minimalizujete moZnost vzniku pFilisS vysokého napét
mezi chodidly.



- Upozornéte ostatni osoby, které se nachazi v blizkosti.

- Kontaktujte spravce elektrické sité, ktery dokaze vypnout
elektrické vedeni. Nepokousejte se vykonavat jakoukoli ¢innost
pfedtim nez bude vypnuty proud v elektrickém vedeni. Riskujete

Uraz elektrickym proudem.

- Jestli se nachazite v kabine vozidla z(stafite uvnit a nedotykejte se
karosérie vozidla. Je velmi nebezpecné vychazet z vozidla predtim nez
bude vypnuty proud v elektrickém vedeni. Jestli byl nékdo zasazeny
elektrickym prouddem poskytnéte mu prvni

odbornou pomoc.

Nepouzivejte HJ béhem bouiky, nebo béhem vétru, kterého rychlost presahuje 13,8

pomoc a privolejte

(') UPOZORNENI (1)
Prudky zavan vétru miiZe zptisobit houpani elektrického vedeni.

m/s (50 km /hod.), maximalni hodnota Beaufortové stupnice - stupern 6.

Beaufortova Rychlost Pojmenovani Charakteristika
stupnice vétru

0 0,0-0,2 Bezvétti Dym stoupa smérém nahoru

1 0,3-1,5 v Dym se pohybuje smérém vétru a listy

2 1,6 -3,3 Blaby vanek na stromech se mirné pohybuji

3 34-54 T Listy a vétve jsou v neustalém pohybu,

4 55-7,9 Stredni vetr prach a papiry se na zemi pohybuji
Mensi zelené vétve jsou zohnuté, na

5 8,0 -10,7 Silny vétr vodnich plochach jsou viny

6 10,8 - 13,8 | Skoro vichFice Velké vétve jsou zohnuté, je obtiZné
chodit s otvevienym destnikem

/ 13,9-17,1 Stfedni vichFice Stromy se kyvaji, je obtizné chodit

8 17,2 - 20,7 Silnd vichtice Vetv_e na stromech se lamou, je obtizné
chodit

9 20,8 - 24,4 Cyklén DQcha_z: } k poskozeni domu (antény
a Casti strech)

- NEBEZPECI POPALENI

B&hem pritoku oleje v hydraulickém obvodu, olej a v8echny komponenty

obvodu maji vysokou teplotu.

Jestlize je nezbytné dotknou se komponentu, zjistéte nejprve
teplotu kazdého hydraulického komponentu, abyste se vyvarovali spaleni.

- POUZITL TEPLOTY A USKLADNENI JERABU

skutecnou

Jefdb je navrzen pro pouzivani, kdy okolni teplota je obsazena v tabulce.

Jestlize okolni teplota pro pouZivéni neni obsazena v oznaCenych limitech, funkce jerabu

mohou byt oslabeny.

Prili§ vysoké nebo nizké teploty mohou poskodit dily olejového a elektrického obvodu

a oslabeni funkci jefabu.

Jestlize je jefdb pouZivdn za chladna nebo snéZeni, je nutné hydraulicky obvod zahtat na
minimum otadek motoru. Jestlize je nutné uvadét do obéhu olej po néjakou dobu, pokud neni

obéh rozehraty.

() UPOZORNENT (1)
Pied zvedanim je povinnost, aby naklad byl Cisty od ledu a snéhu.



POUZITI TEPLOTY A USKLADNENI JERABU
Pracovni teplota v okoli jefabu -30°C az
+50°C
Pracovni teplota uskladnéni jefabu -40°C az
+70°C

(1) UPOZORNENI (1)
Jestlize je okolni teplota pro praci jind neZ v predepsané tabulce, je povinnost se
dotazat v autorizované spoleénosti FASSI GRU.

7.4 Na konci c¢innosti s HJ (pFed odjezdem vozidla)
Odhéknéte néklad a vratte ramena jefdbu.

Slozte HJ do prepravni polohy.

Souastné vratte podpéry, pfekontrolujte vzdy jednotlivé
¢asti v pohybu. Obsluha musi mit plnou viditelnoust
béhem kazdého ovladani pFi vraceni stabilizaénich ¢asti.
Provedte operaci s podpérami a konstrukci do vraceni na
celkovou Sifku vozidla a zajistéte bezpecéné zafizeni.

Pokud jsou ramena HJ (nebo hydraulicky jib) rozlozené
alezi na nastavbé nebo na ndkladé, museji byt
vhodnym zplsobem zaji$téné proti samovolnému
pohybu do stran.

Ujistéte se, Ze v této poloze nejsou presahnuté celkové dovolené rozméry vozidla.

POZNAMKA:
Pfidavné zafizeni mohou zlstat namontované na HJ, jen jestli nejsou presahnuté celkové

dovolené rozméry vozidla. Pfidavné zafizeni musi byt vhodnym zplsobem zajit&né proti
samovolnému pohybu.

Jestlize je pfisluSenstvi (hdk,...) namontované, musi byt pfipevnén bé&hem celé doby

transportu.
Pevny naklad musi byt dostate¢né zajistén proti spadnuti z vozidla.

(1) UPOZORNENTI (1)
Po sloZeni jefabu a vraceni podpér je nutné zabezpeéeni vSech &asti jeFabu,
vyvarujte se vytazenyh ramen nebo podpér pres obrys vozidla.
Hak je spravné upevnén v zafizeni.

(1) UPOZORNENTI (1)
Udélejte si poznamky maximalnich rozméri vozidla, obsaZeny pFislusny transport
nakladu. Dodrzte nejvétsi vysku pro prijezd tunely, mosty, podzemnimi cestami,
vysokym napétim a maximalni osové zatiZeni povolené pro vozidlo.



7.5 Ostatni rizika

Pozn.: Tento seznam neobsahuje kompletni seznam ostatnich rizik. Ty jsou podrobné€ uvedené
a rozebrané v manualu, Casti ! UPOZORNENI !. Misto toho slouzi pro operatora jako ukazka
rliznych druhd rizik, které jsou spojené s pouZivéanim HJ. To zahrnuje pfedeviim manipulaci se
zdvizenym nakladem. Proto Vas upozorfiujeme na nasledujici:

Je vyslovené zakazané pouZivat HJ bez pieéteni a porozuméni manualu a bez
predchazejiciho zacvic¢eni zkusenou osobou o vsech aspektech bezpecného zchazeni
s HJ.

Je potiebné vykonat pifimérené ochranné opatfeni, které odpovidaji moznému riziku,
aby se zabranilo riziku a Skodam na lidech a vécech.

Operator HJ by mél byt pFfimo zodpovédny za spravnou obsluhu zafizeni vzhledem
k existujicim pracovnim podminkam.

PFevraceni: H] se mlzZe prevrétit, a tim zranit lidi, nebo poskodit véci jestlize:

- neni spravné stabilizovany

- omezovac zdvihového momentu je Umyselné vyrazeny

- podklad zemé na pracovisti neni dostatecné stabilni s ohledem na rozméry podpér, resp.
dodateénych podkladi

Omezovac zdvihového momentu: nikdy nezkousejte obejit, ani manipulovat s omezovacem
zdvihového momentu a ostatnimi bezpec¢nostnimi zafizenimi namontovanymi na HJ. V pripadé
manipulace je operator zodpovédny za nasledujici vykony HJ. Je dlleZité pochopit vyznam
vystrazného upozornéni omezovace zdvihového momentu a védét co nasledné délat.

Sedac¢ka na HJ: pred manipulaci ze sedacky HJ je potrfeba, aby se operator ubezpedil, Ze je
v bezpedi a nehrozi mu zadna rizika (napf. dostatecné vidi na naklad, existuje Unikova cesta,
atd.). V opa¢ném pripadé je potrfeba, aby s nakladem manipuloval z jiné sedacky. Jestlize neni
jina sedacka k dispozici, H] by mél byt vybaveny vysilackou, nebo dalkovym ovladacem, aby
se zabezpetilo, Ze jefab miZe byt obsluhovany s absolutni bezpeénosti operatora.

Ze sedacky ma byt operator neustale schopny vizualné kontrolovat cely pracovni prostor.

Jestlize to neni mozné, ma si zabezpedit spolupracovnika, ktery bude
schopny kontrolovat cely prostor. V opaéném pripadé, H] by mél byt
vybaveny dalkovym ovladacem, aby se zabezpeclilo, Ze operator bude
mit dokonalou pozici, ze které bude schopny neustale pozorovat mozna
rizika.

PFipevnéni nakladu: dlsledné zkontrolujte pfipevnéni nakladu.
Operator se musi ujistit, Ze naklad je dikladné& upevnény a vyvazeny,
a 7e nemlZe dojit k neotekdvanému pohybu. Budte opatrni, aby jste

nezasahli zadné potencialni prekdzky b&hem pohybu s jefabem.

Podminky pracovisté: vzdy pred pouzitim HJ se ujistéte, Ze pracovisté je Cisté a nejsou na
ném zadné prekazky, které by omezovali praci H] (lidé, stény, balkony, okapy, leseni, koruny
stromd, jiné zdvihaci zafizeni, nebo stroje). Pfitomnost pfekazek mdze zplsobit zranéni lidi,
poskozeni véci a samotného HJ a vyustit do prevraceni celého HJ.

Ujistéte se, Ze neexistuje riziko padani véci arlznych materidld na operdtora a udélejte
potfebné bezpecnostni opatieni.

PretiZzeni resp. Gnava: HJ se m{Ze pokazit z dlvodu pretiZeni, nebo Gnavy jestlize:

- se nespravné pouzivé (zplsob préce, nebo naklad, ktery neodpovida tiidé HJ)

- se pouziva pro nespravné Ulohy (bocni, Sikmé, nebo zpétné tazenf)

- se pouziva za nevhodnych podminek pracovisté (korodujici prostiedi, pfilis nizké, nebo
vysoké teploty, [podivejte se na podminky pouzivani])

- naklad presahuje dovolenou zatéz vyznacenou na prislusnych zatézovych diagramech

Nespravné zachazeni: H] se mlZe pokazit, nebo pfevratit, jestlize s nim operator nespravné
zachdzite v dUsledku nedostatku znalosti o obsluze zafizeni (podivej se na manudl pouZivani a



drzba), nebo v dlsledku neadekvatnich psychickych a fyzickych predpoklad®: pfipomindme,
Zze platné nafizeni vyZzaduji vhodné zaSkoleni obsluzného persondlu pred pouzivanim
jakéhokoliv typu zafizeni a vyZaduji pfiméFené psychické a fyzické predpoklady pro bezpeénou
manipulaci zdvihacich zafizeni, které samy o sobé predstavuji uréité riziko pro zdvihovany
naklad.

Podminky pocasi: pfiliz vysoké, nebo pFiliz nizké teploty mohou poskodit souéasti olejovych,
pohybovych, nebo elektrickych obvodl (podivej se na max. a min. podminky pouZivani). Je
zakazané pouzivat HJ v boufce s moZnosti vzniku bleskd, tehdy se doporuéuje zafizeni vypnout
a zakryt. Navic hrozi nebezpedi pfevraceni se HJ pfi silném vétru.

Zachyceni: Hl ma mnoho pohybujicich se souasti, které neni mozné sledovat. Operator by si
mél byt vidy védom téchto ostatnich rizik a zabezpetit volny prostor okolo pohybujicich se
Casti, hlavné okolo nékladu. Operétor nese zodpovédnost nejen za sebe, ale za vechny osoby
pohybujici se v blizkosti HJ, a také za ty, ktefi nemaji dovoleny vstup.

Elektricky kontakt: H] neni izolovany, a proto neni vybaveny na praci pod napétim, ani
v pripad€, jestlize je kontakt nahodny. Je potfeba, aby jste ovladali minimalné bezpeénostni
vzdalenosti dané platnymi narodnimi pfedpisy. Ve v$eobecnosti, minimalni vzdalenost od
elektrického vedeni s max. napétim 38 000 voltd, by méla byt 5 m. Vy$i napéti vyZaduje vétsi
vzdalenost, kterd by méla byt s ohlehdem na prostiedi schvélené bezpe¢nostnim technikem.

Pretizeni manualnich vysuvii: manudlni vysuvy jsou kontrolované omezovacem zdvihového

momentu poze za podminek popsanych v pfislusné kapitole. Kontrolni systém pretizeni
4 r 7 o ’ r vV, v ’ 4 . .

manualnich vysuvu musi byt spustény operatorem, tak jak je uvedeno.

PrisluSenstvi: budte opatrni pfi montazi, nebo demontdZi pfisluenstvi (nddstavce, koSe
a pod.) najdfive zjistéte vahu pfislusenstvi, zabezpefovaci systém a ndvod na montaz
a demontaz. Potom zvazte jejich tézisté a udélejte potfebné (kony na zabezpe&eni jejich
nahlého pohybu,

Porucha nékterych senzord: Systém ,omezovac zdvihového momentu - inteligentni typ" je
vzdy sledovany najdfiv v dobé nastartovéni (systém potom, jako aktivuje rGzné okruhy,
zkontroluje pfitomnost v8ech vstupl, trvajicich asi 4 sek), a potom neustdle monitoruje provoz
a efektivnost omezovaciho zafizeni (pFiblizné kazdych 25 milisekund).

Pro vétSinu soulasti systému kontroluje systém také shodu pfichazejicich signald
s oCekavanymi vystupy.

Udrzba: (drzba je vyjimedné dlleZitd. Jeji zanedbavéani mdZe mit za disledek zranéni lidi,
nebo poskozeni véci.

Specialni provoz: jestlize se vyZzaduje, aby jste pracovali ve specidlnich podminkéch, které
nejsou zminované v manudlu na pouZivani a Udrzbu, podrobné zhodnodte situaci a vidy se
zkontaktujte s pfisluSnym autorizovanym zdstupcem FASSI, nebo s podpornym servisem
FASSI, resp. se zkuSenymi operatory pred tim, nez za¢nete pracovat.



8. IDENTIFIKACE MODELU JERABU

8.1 VSEOBECNE

Presny model HJ, vyrobni &islo a definici pridavnych zafizeni Vam poskytne Vas prodajce
hydraulického jefabu.V pfipadé, ze se obratite na servisni oddéleni, nebo na oddéleni
ndhradnich dild, doporucujeme vZdy presné& ozndmit model a sériové &islo jefdbu. Piesné
informace o modelu jefdbu, sériovém ¢isle, ptipadné popis doplfikl umoZni nagemu servisnimu
oddéleni rychle a Gc¢inné zasdhnout.

8.2 0ZNACENI HJ

Znacka ,CE" znamena, Ze HJ je vyrobeny a dodany %___“ '
ve smyslu Strojni smérnice platné pro EU (Machinery “ c €

Directive 98/37). V tomto smyslu je k HJ dodané vyhlaseni GRU MODELLO{ CRANE MODEL
vyrobci a dovozci o shodé s témito normami. HJ oznacdeny r 1)
znackou CE je vybaveny omezovacem zdvihového momentu, T -
ktery zabrariuje pFetizeni. SERIAL NUVBER (2)
2\
\.3./"

ANNO DI COSTRUZIONE
Identifikacni Udaje H) s vybavenim ,CE" jsou znazornéné na MANUF, YEAR IL(L
Stitku DE1661 (obr.2) a stitek je umistény na zakladni HJ. T E

24021 - ALBINO - (BG) - ITALY _ [DE16B1]

1 - model jerabu

Obr. 2

2 - sériové vyrobni Cislo
3 - rok vyroby

V rdmci krajin EU se mdZe HJ pouZivat spolu s podvozkem, nebo zafizenim
na, kterém je namontovan jen v tom pripadé, jestlize je toto zarizeni také

ve shodé s platnymi predpisy EU.Kazda zména zafizeni, nebo doplnéni
pridavnych zafizeni, kterd nejsou popsané v tomto navod€, musi splfiovat
prislusné normy EU.

MONTAZNT ORGANIZACE, KTERA ZABEZPECUJE MONTAZ, BY MELA NA VOZIDLO
UPEVNIT MONTAZNI STITEK PODLE PREDPISU KRAJINY S UVEDENIM:

1- NAZVU JMENA ORGANIZACE, @P

2- MODEL HJ, 5 n 5
3- PODVOZEK, _ .

4- DATUM MONTAZE A SCHVALOVACI CisLo. c €

CRANE - MARK AND MODEL
@___ssnm HUNBER
@¥JRUCK - MARK AND MODEL
TRUCK FRAME SERIAL NUMBER
@—— YEAR OF MOUNTING l:]
O O

OBR.3

] (') UPOZORNENTI (1)
Udaje vyznacené na stitcich se nesmé&ji v zadném piipadé ménit.



9. POPIS HJ

9.1 Verze s ovladanim HJ ze zemé na obou stranach.
Verze s ovladanim HJ ze zemé na
obou stranach a ze sedacky
prostirednictvim bowdenovych
kabell (na pFani)(obr.1).

Popis
. valce vysuvnych podpér
. pricniky vysuvnych podpér
. zakladna
. valce otoce
. rozvadéc jerabu - podpéry
. rozvadéc¢ vysuvnych podpér
. rozvadéc vysuvnych podpér na opacné strané
. hlavni rozvadéc¢
. ovladani hlavniho rozvadéce na opacné strané
10. otocny sloup
11, zdvihovy valec
12. zlamovaci rameno
13. valec zlamovaciho ramene
14. vysuvné rameno
15. valec vysuvného ramene
16. vnitini vysuvné rameno
17. zdvihaci hak
18. olejova nadrz
19. ruéni vysuvy (na prani)
20. sedacka
21. rucni bowdenové ovladani HJ (na pfani)

OCONOU A WN - O

9.2 Verze s ovladanim HJ ze sedacky
a s ovladanim podpér ze zemé. (Obr.2)

Popis
. valce vysuvnych podpér
. pricniky vysuvnych podpér
. zakladna
. valce otoce
. rozvadéc jerabu - podpéry
. rozvadéc vysuvnych podpér
. rozvadéc vysuvnych podpér na opacné strané
. oto¢ny sloup
. sedacka
10. hlavni rozvadéc
11. zdvihovy valec
12. zlamovaci rameno
13. valec zlamovaciho ramene
14. vysuvné rameno
15. vélce vysuvného ramene
16. vnitini vysuvné rameno
17. zdvihaci hak
18. olejova nadrz
19. rucni vysuvy (na prani)

CONOU D WN R O




10. POPIS BEZPECNOSTNICH A OCHRANNYCH

ZARIZENI HJ

10.1 Verze s ovladanim HJ ze zemé na ob
Verze s ovladanim HJ ze zemé na

obou stranach a ze sedacky
prostiednictvim bowdenovych kabelt
(na pfrani)(obr.1).

Popis

. zpétny ventil vysuvnych valci podpér

. zpétny ventil otoéného vélce (regulace pritoku)
. zpétny ventil pro zdvihovy valec

. zpétny ventil pro valec zlamovaciho ramene
. zpétny ventil pro valec vysuvného ramene

. omezovac zdvihového momentu

. ovladaci jednotka

. omezovac otoce

. hlavni ventil vysuvnych podpér

. hlavni ventil HJ

. pridavné ventily

. ochranny kryt ovladani

. bezpecnostni zafizeni pro vysuvné podpéry
. bezpecnostni zafizeni haku

. bezpecnostni zafizeni pro vysuvné rameno
(jen pro verzi ,,C")

hREhDREBvoNoauswn R X

ou stranach.

10.2 Verze s ovladanim HJ ze sedacky a s ovladanim podpér ze zemé.

(Obr.2)

Popis
. zpétny ventil vysuvnych valcd podpér
. zpétny ventil oto¢ného valce
. zpétny ventil pro zdvihovy valec
. zpétny ventil pro valec zlamovaciho ramene
. zpétny ventil pro valec vysuvného ramene
. omezovac zdvihového momentu
. ovladaci jednotka
. omezovac otoce
. hlavni ventil vysuvnych podpér
10. hlavni ventil HJ
11. pfidavné ventily
12. ochranny kryt ovladani
13. bezpecnostni zafizeni pro vysuvné podpéry
14. bezpecnostni zafizeni haku
15. bezpelnostni zafizeni pro vysuvné rameno
(jen pro verzi ,C%)

CoONOUAWN R X

M Pred pouzitim jerabu zkontrolujte, jestli

jsou bezpeénostni a ochranné zafizeni instalované

a uvedené do cinnosti.

Q) V zadnémm pripadé nemanipulujte

s bezpecénostnimi a ochrannymi zafizenimi.

Q) Jestlize budete sami manipulovat se zpétnymi
2 ventili a odstranite plomby, vyrobce nenese

zodpovédnost a neposkytuje zaruku.
Q) Pro vystup na sedacku pouZivejte zebtik




11. Pridavné podpéry |
11.1 VSeobecné

Pfidavné podpéry se pouzivaji ve spojeni s podpérami H] na zabezpedeni stability vozidla
béhem manipulace s nakladem.

Vysuv 2 vysuv
Kaod podpérné nohy pricniku Typ vysuvu Hm?(tnost TP
» g min
v mm podpér v mm
61801F/CE 430 1867 Pevny 68 3500
60802ME/CE 430 2507 Manualni 85 3600

11.2 Identifikace pFidavnych podpér

Identifikacni (daje pridavnych podpér jsou vyrazené na pfiéniku podpér (obr.6) v nasledujicim
poradi:

TRAVERSA SLPPLEMENTARE 7 SUPLEMENTARY QUTIUGGER
[210803ME
MATRICOLA N*
SERLAL NUVEER
:‘l:l’igFD\l EC&:THUZI(‘N\E 2 0 0
Av4 r A4 ry FASS! GRUS.pA. — .
12. Otocne podperné nohy L ——— |

12.1 Mechanické otocné podpéry

Podpérné nohy mohou byt odklonéné od svislé
polohy (30°), nebo oto¢ené smérem nahoru

0 180°, tim se vyhnete prekazkam pfi zasouvani
podpér na podvozku. Po vysunuti pFiéniku
podpér umistnéte podpérnou nohu do pracovni
polohy nasledovné:

- Vyberte bezpecnostni a zajistovaci kolik (obr. 7),
v pripadé, Ze podpérna noha je oto¢ena nahoru o 180°
mechanicka zarazka (obr. 7a) zabrani pfetoceni
podpéry nespravnym smérem.

— Otédejte vélcem stojanu smérem dold, vlozte zajistovaci
¢ep do nového sedla a zabezpelte bezpeénostnim ¢epem
(obr. 7b)

obr.7

Podpérnou nohu do piepravni polohy dostanete opaénym postupem,
jako je vySe popsané.

V) Zajistovaci ¢ep je pripevnény ke konstrukci Fetizkem,
aby se neztratil.

) Zajistovaci éep je vyrobeny ze specialniho materialu

- Nenahrazujte ho jinym nez originalnim éepem

— Zavisi na ném Vase bezpecnost

obr.7a



13. OVLADANI STABILIZACE VOZIDLA

VALce vysuvnych podpér bréni naméahdani nosné konstrukci a pruzeni ‘
vozidla, na kterém je jefadb instalovany a zajistuji stabilitu béhem
manipulace s bremenem.

(1) UPOZORNENTI (1)
PFi stabilizaci vozidla bud'te velmi opatrni. Ujistéte se, Ze
v priibéhu vysouvani podpér a pri¢nikli podpér se nikdo
nenachazi v blizkosti pracovni zony, nebo pfes ni
nepi‘echazi.

(1) UPOZORNENI (1) -
Stabilita je zabezpecena najméné maximalnim vysunutim =

pFricnikd podpér, dostatecnou pevnosti terénu v misté, kde
se opiraji valce vysuvnych podpér o terén a zaroven
dodrZzovanim a neprekracovanim hodnot zatizeni
uvedenych na Stitcich a diagramech zatéze. Udaj o maximalnim DE
6409A

pracovnim tlaku je uvedeny v kap. 2.3 Techické udaje.

DEG409A

Ujistéte se, jestli valce vysuvnych podpér jsou pevné na podkladé,
pfipadné pouzijte specialni podlozky pro vysuvné podpéry, které
se dodavaji na prani.

JestliZze je stabilizace vykonana ubezpecte se, jestli se kola dotykaji
zemé a pruzeni vozidla neni celkem odlehéené

HJ] stabilizujte pomoci vysuvnych podpér v horizontalni roviné se
sklonem maximalné do 1,5 stupné.

B&hem nakladéni mize vzniknout potfeba dodato&né& nadstavit
podpéry, aby se predeSlo jejimu pretizeni. Po tomto Ukonu
stabilizujte vozidlo znovu.

Bé&hem vykladdani se mlze stat, Ze podpéra neni celkem v kontakté
s terénem s ddvodu odpruzeni podvozku. Je doporuené béhem
¢innosti dodateéné nadstavit podpéry, aby se zabranilo prevraceni
podvozku.



13.2 Rucni ovladani pricnikl podpér
(1) Upozornéni (1)

B&hem ovladani pFiénikd podpér musi byt
ruce umisténé jen na uréenych drZdcich,
které se nachazeji na horni strané
podpérnych noh.

- Uvoléte zajistovaci zafizeni pFi¢nikd
podpér umisténim pacek A a B z polohy
zobrazené na obrazku 10 do polohy
zobrazené na obr.10a.

- Castecné vytahnéte ze zakladny pfi¢nik
podpéry.

- Vratte paku B dole. Bezpeénostni pruzny
kolik, ktery se mGZe volné otdlet z(stava
v uvolnené poloze.

- Roztdhnéte nohu podpéry na takovou délku,
az uvolnény pruzny kolik klouzajici po

10

podpéfe nezapadne do svojeho sedla.

- Pfedchazejici operace zopakujte stéjné

i na druhé strané,

Zasunuti priénikd podpér se vykona
opaénym postupem.

(1) Upozornéni (1)
Vase ruce se nesmé&ji nachazet v blizkosti
automatického zamku pf¥iéniku podpér
(zafizeni A na obr. 10)

(1)Vzdy zkontrolujte, jesli je zabezpedovaci
zarizeni priénikd podpér zajisténé ve
spravné poloze pruznym kolikem. Tim
zajistite pricniky v jejich pFepravni poloze
10a

a predejdete nahodnému vysuvu, ktery
mizZe zplsobit Graz, nebo nehodu.

obr,




13.3 Ruéni vysunuti a zasunuti pridavnych podpér

() POZOR (1)
K manipulaci s pfidavnymi rameny pouzivejte pouze tichopy
na ramu podpér.

- Uvolnéte blokovaci zafizeni podpér posunutim packy A a B
z pozice na obrazku 1 do pozice na obrazku la

- Vytahnéte z hlavni podpéry pridavné podpéry

- Poloha paky B je nahore; bezpecnostni blokovaci systém
zlstava odpojeny

- Vytdhnéte vysuvné pfridavné podpéry

- Otocte paku pro ovladani B1 nahoru; pruzinovy
bezpeénostni kolik se uvolni ze své pozice

- Vysurite protazenim prvni podpéry podpéru druhou

- Péka B1 v pozici dole, blokovaci systém B1 z{stava
odpojeny

- Vytéhnéte druhou pfidavnou podpéru

- Ve stejném poradi opakujte kroky popsané vyse pro
vysunuti ostatnich podpér

(1) POZOR (1)
Zapnuty blokovaci systém B a B1 zajistuje kompletni
vysunuti pridavnych podpér a znemozinuje nechténé pohyby
(diilezité pro celkovou stabilitu vozidla s HJ)
a zamezuje se tim moznym rizikiim.

(1) POZOR (!)
Kompletni vysunuti podpér je vizualné oznaceno Zlutymi trojihelniky na konci tramu
vysunuté podpéry (obr.1b-2b).

Zasunuti pri¢nikl podpér se vykona opaénym postupem.

(') POZOR (1)
Nesahejte na automat. brzdové zafizeni (paky A z pozice na obr. 2b)

(1) Vzdy zkontrolujte, jestli je zaji$t&né zabezpedovaci zafizeni pfiénikl podpér a jsou

ve spravné poloze pruznym kolikem. Tim zajistite pficniky v jejich pfepravni poloze
a predejdete ndhodnému vysuvu, ktery mdze zplsobit Graz, nebo nehodu.




13.4 Funkce ovladacich pak pro podpérné nohy

Zabezpedeni stability a ovladani podpér je mozné vykonat ze zemé na obou stranach HJ.

Funkce ovladaci paky ,,D" - ,,C" - ,CD"

paka ,D" zabezpecuje ovladani deviatora
(rozd&lovace pritoku &-S) bud’
pro ovladani ruky, nebo pro
ovladani podpér (obr. 12 - 12a)

paka ,C" zabezpecluje ovladani Cinnosti
podpérnych noh z obou stran HJ
(obr. 12b - 12¢)

Paka ,CD"  zabezpecuje ovladani deviatora
pro jednotlivé okruhy podpér
(podpér HJ, hydraulického vysuvu
pri¢niku podpér, nebo zadnich
stabilizac¢nich podpér, pokud jsou
tyto okruhy vybavou vozidla).
(obr. 12d - 12e)

(1) Grafické symboly zndzornéné na
nasledujicich obrazcich jsou také umisténé
na HJ a znazornuji nasledujici symboly:

znazornuji pozici obsluhy v zavislosti od polohy
vozidla a HJ. -

deviator (rozdélovade pritoku) bud’
pro ovladani ruky, nebo pro ovladani

podpér 8
podpér ( ¥ = S).

pozice deviatora pro:
- ovladani vysuvu pri¢nikl podpér (E)
- ovladani podpér (S)

ovladaci péka pro podpéry

=
o

Pro jednotlivé stitky se podivejte na kapitolu 25

obr.12a

ovladaci paku pro:
r 7 r vrv 7 O v
- ovladani vysuvu pricniku podper (E)

- ovladani podpér (S)

—
I—

|| 4

T




13.5 Postup pri stabilizaci

Pro praci s jera
polohy 8 .

Ovladaci prvky pro stabilitu vozidla jsou ve shodé s bezpecnostnimi
pfedpisy a umoznuji obsluze ovladat boc¢ni vysuv ptic¢niku podpér

a podpérnych noh jen z této strany HJ, kde je mozna vizualni kontrola
takové operace.

HJ s manualné vysuvnymi pFi¢niky podpér bez pridavnych podpér
- pro manualni vysouvani pfi¢nikd podpér se podivej na kapitolu 13.2
- zasunuti podpérné nohy vykonejte pdkou C

HJ s manualné nebo hydraulicky vysuvnymi pFri¢niky podpér

a s pridavnymi podpérami

Pro manualni vysuv pri¢nikl podpér:

- pro manualni vysouvani ptiénikd podpér se podivej na kapitolu 13.2
- ovladani podpérné nohy vykonejte tak, Ze paku CD umistnite do
prislusné polohy a nasledovné ji ovladejte pakou C

Pro hydraulicky vysuv ptiénikd podpér:

(1) UPOZORNENT (1)
ovladani podpér HJ musi byt vykonavané z té strany, na které se
podpéry vysouvaji. Je zakazané ovladat podpéry z opacné strany
z diivodu nepiedvidaného nebezpeci. DE4491
- paku A na bezpecnostni zapadce podpér umistnéte z polohy zobrazené
na obr. 4 do polohy zobrazené na obr. 4a.
- vysufite pfi¢nik podpér; paku CD umistnéte do prislusné polohy
a nasledovné
podpernou nohu ovladejte pakou C
- zasunuti podpérné nohy vykonejte tak, ze paku CD umistnéte do
prislusné polohy a nasledovné ji ovladejte pakou C

(1) UPOZORNENT (1)
Béhem stabilizace vozidla je doporucené jako posledni operaci
vykonat vysunuti podpérnych noh.

] (1) UPOZORNENTI (1)

UplIné vysunuti piiéniki podpér je vizualné znazornén zZlutym
trojaholnikem, ktery se po vysunuti objevi na pFricniku. BEéhem
stabilizace podvozku se doporucuje vykonat jako posledni operaci
vysunuti podpéry.

Stabilizace vozidla musi byt vykonana velmi pozorné a je potreba
neustale dohlizet na to, aby se vozidlo nachazelo v horizontalni roving,
tim zabranite pretiZeni pruzeni vozidla a zkrouceni ramu.

bem, po stabilizaci vozidla umistnéte pa¢ku D - méni& pritoku (8 - S) do

Postup pFi zasunuti podpér HJ a pridavnych podpér po ukonceni prace s HJ
Pa¢ku D ménice pritoku ( & - S) umistnéte do polohy S.
PFi zasunuti podpér postupuijte podle vy$e uvedenych bodd, ale opaéné, t. j. od posledniho

bodu k prvnimu.

(1) UPOZORNENI (1)

Béhem zasouvani je potieba dbat na to, aby se ruce operatora nenachazeli v blizkosti

automatického zamku pficniku podpér (obr. 4).

(1) UPOZORNENI (1)

Po zasunuti vZdy zkontrolujte, jestli pFiéniky podpér jsou v piepravni poloze
a podpéry jsou Gplné zasunuté a zajisténé zabezpecovacimi prvky, aby se piedeslo

samovolnému pohybu (obr. 4).



13.6 Zarizeni M.O.L.

Je ve shodé s pozadavky danych predpisll, zafizeni MOL (mechanické zajisténi podpér)
signalizuje stav otevfeni (obr.5) nebo zavieni (obr.6) zamku na podpérach s mechanickym
vysuvem, oboji pro jefaby s témito pridavnymi rameny.

obr. 5 obr. 6

Toto zafizeni navic musi byt spojeno se svételnym alarmem, viditelné z fidiciho mista vozidla.
Alarm signalizuje neuzavieni zadmku zafizeni.

() VAROVANI (1)
Zafizeni M.O.L. kontroluje zavieni zadmku zafizeni podpér, i kdyZz je umisténi ve
slozeném stavu. Pred Fizenim vozidla zjistéte, Ze podpéry jsou pIné zatazeny a znovu
bezpeéné uzavieny a jefab je ve sloZzené pozici (obr.7).




14 Postup pri ovladani HJ

14.1 VSeobecné
(1) VYSTRAHA (1)

Pied zacatkem prace s jefabem je potieba nastavit podpéry H]. (Stitek DE6723 )

HJ a pridavné zarizeni mohou byt manualné ovladané:

- ze zemé z obou stran HJ nebo na pozadani
v v v v 7 7 (o]
- ze zeme z obou stran HJ a soucasne ze sedacky pomoci bowdenovych kabelu

- ze sedacky

Stitky umistnéné nad kazdou ovladaci packou definujf jeji funkci v zavislosti od sméru, kterym
se pohybuje.

EFASS) ypozORNENI!

Pied zacatkem prace s jefabem je
potieba vysunou podpéry jeFabu
a uzaviit bezpecnostni zpétné

ventily jestliZe jsou instalované.
DE 6723




Verze s vertikalnim ovladanim

()UPOZORNENi(U

Poradi jednotlivych obrdzk(i na HJ mdzZe byt zménéné (odlisné).

Ujistéte se, ze vybé&r paéky zodpovida pozadované ¢innosti, kterou chcete vykonat.

OVLADANI HJ

CRANE CONTROLS

ESRES

{7 |{°

¥ ¥

4 ¥

Rotation Inner Outer Extension
hoom boom booms

OTACENI HLAVNI ZLAMOVACTH VYSUVNA
RAMENO RAMENO RAMENA

2 PRIDAVNA FUNKCE

2 PRIDAVNA FUNKCE

OVLADANI PRIDAVNYCH ZARiZENI
1 PRIDAVNA FUNKCE

IMPLEMENTS CONTROLS
1 Additional function

LARERA
7 )

Winch Bucket

NAVIIAK DRAPAK

3 PRIDAVNA FUNKCE

IMPLEMENTS CONTROLS
2 Additional functions

™ ({7

IMPLEMENTS CONTROLS
2 Additional functions

-
| | W

— —p
Jib Jib Rotator Bucket
outer extension
boom booms
B B ROTATOR DRAPAK
ZLAMOVACI VYSUVNA
RAMENO RAMENA

(1) Pohybujte pakami postupne a plynule. (1)
V piipadé &innosti dvou nebo vice funkci soucastng,

na kterych pohyb zavisi od pritoku &erpadla a polohy paky

pti dosdhnuti koneéné polohy jedné z funkci, miZe dojit
ke zvySené rychlosti ostatnich funkci.

(1) UPOZORNENTI (1)

Béhem rozkladani a skladani HJ musi obsluha stat na
strané rozvadédée HJ. Je zakazané vykonavat tyto cinnosti
z opacné strany z diivodu mozného rizika Grazu, ktery

mtze zplsobit konstrukce H]. (DE1684A obr.15).

IMPLEMENTS CONTROLS
3 Additional functions

S]]

¥ ¥ ¥

Jib Jib Winch
outer extension
boom booms
JB | B NAVIJAK
ZLAMOVACI  VYSUVNA
RAMENO RAMENA

r___\

GRU IDHALII.ICHE




14.2 RADIOVE OVLADANTI

7 Ve

14.2.1 Pouzivani radiového ovladani

(*) POZOR (1)
Nejprve si diikladné predtéte instrukce dodavané v Manuale pouZiti vyrobcem,
pFedtim nez zacnete pouZivat radiové ovladani, aby jste se vyhnuli nespravhému
pouziti.

Tabulka na kazdé strané panelu s tlacitkami a paCkami radiového ovladani urcuji operace
pacek v zavislosti na pohybu jefabu.

(1) POZOR (!)
Poradi oznaceni na ovladacich hydraulického jefabu miiZe byt rtizné.
Piresvécte se, ze packa kterou manipulujete souhlasi se zptisobem ovladani, které
jste si vybrali.

() POZOR (!)
Pohybujte packami jemné a postupné.
Jestli spoustite dvé nebo i tii funkce, taktéz v zavislosti na pritoku cerpadla a drahy
packy, je mozné, Ze v krajni poloze jedné funkce je mozné zpozorovat narust
rychlosti na druhé funkci.

Tele-radiové ovladani

Radiové ovladani v pfipadé vybité baterie nebo pritomnosti ruSeni v radiového pfenosu, nebo
pfi pouzivani jefadbovych situaci, kde radiovy pfenos je zakdzany, mize byt jednoduse
pretransformované na tele-radiové ovladani.

Prepojte tlacitkovy panel a zasuvku umisténou na dolni Casti (obr. 1) sériovym kabelem (je
dodavany spolu s radiovym ovlddanim); baterie tla&itkového panelu miZe byt mimo provoz
(jestlize nebyla nabitd); zapnéte tlacitkovy panel, pomoci startovaciho klice. (obr 4).

JestliZze radiové ovlddani nepracuje, mlZete pouzit nouzovy rozvadé&g, aby jste slozili nédklad na
zem. Pozorné si prectéte kapitolu 3.8.1, dfiv nez ho pouZzijete.
i DE6998




14.2.2 Tlacitkovy panel radiového ovladani "RCH"

Tladitkovy panel réadiového ovladani "RCH" ve standardni konfiguraci, vybaveny 6 linedrnimi
packami (mUZe byt vSak pouZito pacek aZ 8) a displejem, kde je moZné zobrazit informace
o pouzivani hydraulického jefabu.

PFipadné, tla&itkovy panel m{Ze byt dodavén s joystickovym ovladacem se 6 nebo 8 funkcemi.
Verze s 8 funkcemi s dvojstrannymi joystickmi s 3 funkcemi, volba tFeti funkce je umoznénd
rotaci hlavicky joysticku.

- PODELNY TLACITKOVY PANEL

Kazda cast tladitkového panelu je oznacena pismeny jak ukazuji obrézky 4-5-6-7-8: zkontrolujte si
legendu, aby jste poznali vyznam kazdé casti.

Al) Graficky Displej zobrazuje tlak na zdvihovém rameni, alarmy, rdzné informace a ikony

volby v menu.
A2)  Graficky Displej zobrazuje ikony 90% a 100%, informuji o stavu baterie a kvalité

signalu; informace kombinace tfi doplrikovych tlacitek

B) Ovladac funkci s rotacnim pohybem "RX" pro volbu ikony v menu (podivejte se na
popis ikonek par.14 2.4), zatlaCte ovladac pro potvrzeni volby.
Q) Vizudlni oznaceni stavu baterie. Spravna fungujici (nabitd baterie) je oznalena

zelenym zébleskem. Cerveny zéblesk se zvukovym signdlem oznamuje, ?e baterie je
vybita a potifebuje byt vyménéna.
D) Aktivace tlacitka pro akusticky alarm




E)  Aktivace tlacitka pro akusticky alarm (podivejte se na instrukce a upozornéni).
~INDEX" tlacitko pro programovani nebo vybér z menu.
a) navrat do "Pocatec¢niho Menu"
b) posun mezi alarmy. Po kazdém zmacknuti bude viditelny
nasledujici alarm, pokud je ve vybaveni
c) pohyb kurzorem smérem vpravo pokud je vloZzen PIN
d) aktivace znovunasviceni dipleje (znovurozsviceni bude zapnuto
automaticky. vypnuti je nastaveno pomoci SW FX500).
F) Prepinaci tlacitko na tlacitkovém panelu. Zmacknutim tlacitka spolu s hfibovitym
nouzovym tlac¢itkem zcela uvolnite kli¢
G) Packy/Joysticky pro ovladani jefabu
H) Zasuvka pro sériovy kabel dalkového ovladani. Standardné je radiové ovladani
dodavané s 10 m dlouhym sériovym kabelem, ktery spojuje tladitkovy panel se
zasuvkou na dolni ¢asti
I) Startovaci kli¢ tlacitkového panelu. Kdyz je kli¢ v pozici "0" tlacitkovy panel je
vypnut, jestli je v pozici "1" tlacitkovy panel je zapnuty (stop tlacitko musi byt
uvolnéné).
L)  Stop tlacitko.
M)  Tladitko pridavnych funkci Kombinace jednoho nebo tfi pfidavnych funkci.
a) stisknéte a drzte stisknuté dvé ze tfi pridavnych funkci
b) aktivuje tlacitkovy panel
c) uvolnéte tlacitka
d) Otocte volicem RX a pozici na ikoné, kterou chcete spoijit s vybranou ikonou
e) zatlacte tlacitko pro pfidvné funkce, které chcete kombinovat s vice ikonami

N) Baterie

fig. 6 fig. 7

fig. 8

Zkontrolujte si seznam cCasti oznaCenych pismeny jako jsou zobrazené jakmile zapnete panel

dalkového ovladani, podle obrazku 9.

la. ZatiZzeni na zdvihacim rameni, vyjadrené v procentech.

1b.  Tlak ve zdvihacim rameni, vyjadreny v barech.

lc Tlak ve zdvihacim rameni, vyjadreny v daPsi*.

Uhel jefabu monitorovany uhlovym senzorem umisténym na vysuvném valci.
Uhel hydraulického vysuvu monitorovan thlovym snimacem na sklopném rameni
Misto pro zpravu

Informacni zpravy (podivej se na seznam v kapitole 14.2.3).

Zatizeni na navijaku (jestli je doplnény), vyjadieny v procentech.

Teplota oleje monitorovana teplotnim senzorem.

Tlak v hydraulickém rozvadéci .

Ikony.

0.  Znacky.

5 0 N o I Lo

Druhy Fadek dispeje miize oznadov, atd. V at také jednotlivé podminky jefabu pomoci vzkazl
jako WARNING, ALARM, STOP ROTATIONtom pfipadé vsechna data v druhém Fadku zmizi na
chvili a znovu se objevi automaticky az je jerab opét ovlddan







14.2.3 Tlacitkovy panel radiového ovladani ~SCANRECO™

Tladitkovy panel radiového ovladani , “"SCANRERO" je ve standardnim provedeni ma 6
linedrnich pacek (ale mdze jich byt i 8) a objevi se kdy? je mozné vizualizovat informace
o pouziti jerabu.

- PODELNY TLACITKOVY PANEL

£

Obr.10

Vsechna tlacitka jsou oznacCena pismeny abecedy jak vidite na obrazcich 10-11-12-13-14,
zkontrolujte seznam abyste vidéli vyznam kazdého z nich.

A)
B)
®)

D)
po

E)

F)
G)

H)
I
J)

K)
L)

Dispej.

Linearni packy pro fizeni funkci jefabu.

Zkracené spojeni tladitek 1,2,3. Tyto mohou byt sparovany s jakymkoliv virtualnim
tlacitkem (VB)

Otoény prepinac, Pouzitim prepinade vybirate ikony z programového menu. Otacenim

sméru hodinovych rucic¢ek vybirate ikony zprava proti sméru hodinovych rucicek

vybirate ikony zleva.

INDEX :

a) navrat do "Pocate¢niho Menu"

b) posun mezi alarmy. Po kazdém zmacknuti bude viditelny
nasledujici alarm, pokud je ve vybaveni

c) pohyb kurzorem smérem vpravo pokud je vlozen PIN

d) aktivace znovunasviceni dipleje (znovurozsviceni bude
zapnuto automaticky. vypnuti je nastaveno pomoci
SW FX500).

stop tlacitko

svétlo hlasici stav baterie Zelené stalé svétlo znamena ze

baterie pracuje spravné (nabitd). Cervené blikajici svétlo

znamena, Ze baterie je vybitéd a jen nutné ji vyménit.

Aktivace. Stisknéte jednou k nastartovani radiového ovladani

2luté svétlo - znamena ze jerab prekrocil 90% kapacity
Cervené svétlo znamena Ze jerab prekrocil 100% své kapacity,
a aktivace omezovade zdvihového momentu. Mize signalizovat
také alarmy, varovani jednotlivych pracovnich podminek jefabu
Baterie

Spojeni pro kabely které spojuji radio s elektronickou jednotku
instalovanou na jefabu. Radiové ovladani je dodavano s 10m

seriovym kabelem pro spojeni radia s radiovym ovladanim na
jefabu.




M) Uhlové pozice jefabu, ¢tend Ghlovym senzorem na sklopném

rameni.
N) Uhlové pozice na hydraulickém vysuvu. Pokud hydraulicky vysuv neni pritomen, ale
neni
pritomen, objevi se "--"
P) Zatizeni navijaku v procentech
Q) Teplota oleje, Ctend teplotnim senzorem aplikovanym na teplotni vymemk
R) Udaj o nakladu na : hlavnim rameni, sklopném rameni, hydraulickém vysuvu (pokud je
vybaven)
S) Pracovni tlak na rozvadédi

T) Virtualni tlacitko VB

Obr.11

- PRVNI AKTIVACE RADIOVEHO OVLADANI A PROCES AUTOMATICKE UCENI

Kdyz je radiové ovladani nainstalované, pfipadné ho potfebujete vyménit, postupujte

nasledovné:

1. Vlozte baterii do radiového ovladani

2. Zapojte radiové ovladani jefabu pomoci sériového kabelu

3. Zapojte elektfinu do jefabu a po asi 15 sek. (kdyz je elektfina kompletné zapojenad)
zmacknéte a drzte zmacknuté tlacitko ON na radiovém ovladani dokud se na displeji
neobjevi ndpis "Learnmode OK. Please Power off". Vypnéte radiové ovladani. Vypnéte
jerab.

. Vymeénte sériovy kabel a zapnéte radiové ovladani znovu,
Pockejte asi 10 sekund.

. Elektrické napajeni jefabu vloZte elektronickou kartu pod napétim (FX500), na
radiovém ovladani se ObJeVI " updating Gui version",

7. CekeJte asi 3 minuty aZ se objevi ikony na displeji. KdyZ se na displeji objevi: Icons

updated please power off", vypnéte a restartujte panel radiového ovladani.
8. Jefdb nyni mdzZe pracovat.

[ )& N




- KONFIGURACE PRIDAVNYCH TLACITEK A KOMBINACE IKON (VIRTUALNI

TLACITKA)

Vlozte baterii do radiového ovladani a zapnéte elektriku jerdbu.

Zmacknéte a drzte zmacknuté dvé nebo tfi tladitka pfidavné aktivace a zapnéte
radiové ovladani tlac¢itkem ON. Objevi se napis "FAVORITE CONFIGURATION" ktery
potvrzuje vstup do menu kombinaci tlacitek.

Pohybujte oto¢nym prepinatem na pozadovanou ikonu a zmacknéte fyzicky
tlacitko 1,2, nebo 3 podle toho které tlacitko chcete kombinovat s ikonou.
Opakujte operaci s dalsimi dvéma tlacitky

Potvrdte pfifazeni k funkci tladitek, je nutné vypnout a znovu rozsvitit radiové

ovladani.

Kombinace fyzického /virtudlniho tlagitka mGze byt modifikovéna kdykoliv jednoduchym
opakovanim vsech uvedenych procedur.

- RESTARTOVANI DALKOVEHO OVLADANI

Pokud zapnete radiové ovladani po jeho prvni aktivace, problémy s ikonami které se
objevi na displeji feste nasledujicim zplsobem:

1.

2.
3.
4

Zapnéte ovladaci panel radiového ovladani

Zmacknéte zaroven tlacitka " E" a "H" (obr.8)

Na displeji radiového ovladani se objevi "updating"

PoCkejte asi 3 minuty az se objevi vSechny ikony na displeji. Kdyz se na displeji
objevi "Icons updated please power off", vypnéte a restartujte panel dalkového
ovladani.

Jetdb nyni mlze pracovat.



14.2.4 Popis Ikon
- DISPLEJ RADIOVEHO OVLADANI A GRAFICKY PANEL

") ENTER
=+ + (na zvy&eni hodnoty p¥i Upravé parametrd nebo pfi navigaci v menu o stuperi vy&&).
— - (na zmené&eni hodnoty pii Upravé parametr(l nebo p¥i navigaci v menu o stupefi nizsi).
LRl Aktivace pro docasné vypnuti omezovade zdvihové kapacity a pro vymazani zprav
"alarm" nebo "warning".
Y/ Po Upravé hodnot zobrazujicich tlak v Bar, zatizeni v %, tlak v dapsi, Uhel jefabu ve

stupnich (Uhel ramene vzestupu, teplota oleje).
Aktivace hodin a vstup do Casovace.

XP Aktivace/deaktivace "XP" zafizeni.
g Aktivace kontroly zatizeni na manualnich vysuvech (jen pfi grafickém displeji).
b Zapnuti motoru r.p.m.
o Vypnuti motoru r.p.m.
e Nastartovani motoru podvozku.
ENG Vypnuti motoru podvozku.
L. ZmensSeni vSeobecné rychlosti jefabu (kazda volba zmensuje rychlost v procentech podle
R parametru zobrazovaného na "Lnn").
Wi Vybér 9°/10° funkce na radiovém ovladani.
1l Zobrazeni aktivni "zastavky" ikonek pfi pridavani po jedné.
A Vstup do menu nastaveni (jen pfi grafickém panelu).
[l Aktivace menu nastaveni grafického panelu je zobrazena (podsviceni, kontrast, atd.).
g Maodifikace procentualniho zatiZzeni v % na Bar pfi zobrazeni jefabu (jen na grafickém
panelu).
? Vizualizace chybéjiciho softwaru (jen na grafickém panelu).
(& Pracovni svétla jsou zapnuta
"FLAG" Upozornujici ikona, neni volitelna ovladacem "RX"
i Upozoriujici ikona oznacujici aktivaci omezovace vSeobecné rychlosti, redukce
rychlosti.
a0 Ikona signalizujici 90% kapacitu zatizeni,
tou Ikona signalizujici, Ze kapacita zatizeni prekrocila 100% (aktivaci omezovace
zdvihového momentu).
o Snizit na Uroven 1.
i) SniZit na Groven 2.
i Ikona signalizujici aktivaci proces docasného vylouceni omezovace zdvihového
momentu.
% Ikona signalizujici aktivaci fotoburiky umisténé na kontrolnim misté na sedacce (obsluha je
pritomna).
I Ikona signalizujici teplotu oleje v nadrzi (jen na grafickém panelu a na jefabech
vybavenych s tepelnym vyménikem).
[@@]  Aktivace pfidavného vystupu 0
1T Aktivace pfidavného vystupu 2
2]  Aktivace pridavného vystupu 3
E1R] Aktivace pridavného vystupu 4
&l Aktivace pridavného vystupu 5
5 Aktivace pridavného vysutpu 6
Gl Aktivace pridavného vystupu 6
7 Aktivace pridavného vystupu 7
8 Aktivace pridavného vystupu 8
[@fa) Aktivace pridavného vystupu 9




B

Aktivace elektrické regenerace

0 DY  Aktivace elektrického prepinace pritoku

;r"F T Aktivace JDP (Jib dual power)

-u-' Odpojeni energie od ventilu EV |

) Prepnuti z ovladani jefabu do podpér a naopak

- IKONY PLATNE POUZE PRO MENU NA PANELU GRAFICKE REGULACE
iy Po aktivaci nastaveni menu se objevi na grafickém panelu(svétlost, kontrast, atd.)

PFistup k manu nastaveni

Blokovani klavesnice

Regulace kontrastu

Znovurozsviceni svétel

2] Vizualizace softwaru

% Modifikace hodnot zatiZzeni z procent na Bary .
= Vizualizace nastaveni pak, ovladani a pozice elektrickych modulu

- IKONY PLATNE POUZE PRO MENU RADIOVEHO OVLADANI

o Vstup pak diagnostiky tlacitek a ovladaciho menu radiového ovl.
T E5  Znovurozsviceni svétla
Nastaveni kontrastu

- "FLAG" VAROVANI IKON BEZ VYBERU PREPINACE RX

L Varovna ikona indikujici podminky aktivace obecného omezeni rychlosti

—s0
=2

ikona signalizujici 90 % kapacity
wei ikona signalizujici ze kapacita prekrocila 100% (aktivace LMI)

Les sestup na Uroven 1

“  sestup na urovefn2
H Ikona signaliz. aktivace doCasného varazeni LMI

& Ikona signaliz. aktivaci fotoburky umisténé na ovl. stanovisté horni sedacky )za

pritomnosti operatora) nebo regeneracni aktivace jerabu

l¥  Ikona signalizujici teplotu oleje v nadrzi (pouze graficky panel na jefab vybaven
chladi¢em)

i Ikona indikujici aktivaci prace s EVI

Ikona indikujici aktivaci 9° a 10° funkce

BE  Ikona signalizujici aktivaci prace s manualnim vysuvem



- INFORMACNI ZPRAVY:

STOP ROTATION
MAX ANGLE CRANE
MAX ANGLE JIB

STOP BOOM OUT
NOT ALLOWED
WARNING ANGLE

CRANE FOLDED
STOP
JIB OFF!

BATTERY LOW!
WINCH CAL. ERROR

WINCH OFF!

START ENGINE
STOP ENGINE

WARNING ROTATION

NEW PVED
DANGEROUS

UPDATING
WARNING VB
STOP INNER BOOM

"ROTATION STOP" je aktivované

"LIFTING STOP" je aktivované uhlovym senzorem jefdbu
"LIFTING STOP" je aktivované uhlovym senzorem na
hydraulickém rameni

"WINCH STOP" je aktivovany pfi zastaveni vysuvl

Pohyb neni dovoleny.

Upozorfiuje pfi dosazeni "lifting block" aktivacnim Ghlem
(jen na grafickém displeji)

Jefab je zabaleny

STOP tladitko je zapnuté.

Hydraulické rameno neni pfipojeno elektricky; neni mozné jim
pohybovat

Baterie FX500 se vyprazdiuje

Omezovad pro navijak neni spravné nadimenzovany, zopakujte
kalibraci tak rychle jak je to mozné.

Zapnuti "WINCH OFF" zapfi¢inéné lanem, které se kompletné
odvinulo

Startovani motoru podvozku.

Vypnutie motora podvozku.

IP4 prerudeni bez operatorovy pFitomnosti na tfetim ovladacim
stanovisti.

Oznameni o vyméné modulu

Ozndmeni o tlaku na TPO se zablokovanim pohybu a EV1 bez
proudu

Obnoveni GUI pracovni verze

Tla¢itka na dalkovém ovladani neodpovidaji FX500

Zasah "hlavniho bloku pro klesani" p pfes kabinu auta



14.3 Postup pFi rozkladani HJ do pracovni polohy

Stitek DE4452 znézorfiuje postup, ktery musi byt dodrzeny pfi rozkladani HJ.

3 A

Zapnéte pomocny pohon P.T.O. 1 2
Vykonejte stabilizaci vozidla podle kapitoly 13

! Nasledujici ¢innosti je zakazané vykonavat !
z opacné strany jako je rozvadécé HJ

I Vykonavejte je ze zeme na stranég, kde !
se nachazi rozvadéc HJ

Ovladanim nasledujicich pacek:

- zabezpecte, aby vysuvy a valec zlamovaciho
ramene byly v konecné zaviené poloze.

- zvednéte hlavni rameno pokud minimalné
nepiresahme horizontalni rovinu

- otevrete zlamovaci rameno do horizontalni polohy

- hdk umistnéte do polohy vertikalné nad naklad
se kterym budete manipulovat.

14.4 Postup p¥i skladani HJ do pFepravni polohy

! Nasledujici ¢innosti je zakazané vykonavat !
z opacné strany jako je rozvadéc HJ

! Vykonavejte je ze zemé na strané, kde se !
nachazi rozvadéc HJ

Ovladanim nasledujicich pacek:

- zasunte vysuvy do konec¢né polohy

- zvednénte hlavni rameno do maximalni polohy

- slozte zlamovaci rameno do konec¢né polohy

- pohybujte ovladaci pakou otaceni, pokud se Sipky
umistnéné na podpére sloupu a na sloupu (protiprasny kryt)
nekryji.

- slozte hlavni rameno do krajni zaviené polohy. Dbejte
na to, aby se oporny ¢ep nachéazel ve svém sedle.

- zvednéte a zasunte podpéry do pfepravni polohy, jako je
to popsané v kapitole 13.

Na zlamovacim rameni HJ verzi ,,C" se nachazi
bezpecnostni zafizeni, které zabranuje vysunuti jednotlivych vysuvil pokud je HJ
v piepravni poloze.

14.5 Postup p¥i rozkladani HJ verze C do pracovni polohy (jen pro HJ
verzi C)

! Nasledujici ¢innosti je zakdzané vykonavat z opacné strany nez je rozvadéc¢ Hl !
! Vykonavajte je ze zemé na strané, kde se nachazi rozvadéc HJ!

Ovladanim nasledujicich pacek:

- zabezpecte, aby vysuvy a valec zlamovaciho ramene byly v konecné zaviené poloze.

- zvednéte hlavni rameno pokud minimalné& nepfesahne horizontalni rovinu

- otevrete zlamovaci rameno do horizontalni polohy

- vysuite vysuv az do polohy, pokud hak bezpecénostniho zafizeni neni Gplné volny
- hak umistnéte do polohy vertikalni nad naklad s kterym budete manipulovat.




14.6 Postup pFi skladani HJ verze C do piepravni polohy (jen pro HJ
verzi C)

! Nasledujici ¢innosti je zakdzané vykonavat z opaéné strany nez je rozvadéc HJ !
! Vykonavejte je ze zemé& na strané, kde se nachazi rozvadéc HJ!

Ovladanim nasledujicich pacek:

- Uplné zasunte vysuvy do konecné polohy

- zvédnéte hlavni rameno skoro do maximalni polohy

- slozte zlamovaci rameno do konecné polohy

- pomalu skladejte hlavni rameno az do polohy, pokud hak bezpecnostniho zafizeni zajisti

vysuvy.

- pomalu vysufite vysuvy, pokud je hak bezpec¢nostniho zafizeni spravné zajistény.

- ihned pustte ovladaci packu vysuvd.

- pohybujte ovlddaci pakou otadeni, pokud se Sipky umisténé na podpére sloupu a na sloupu
(protiprasny kryt) nekryji

- slozte hlavni rameno do krajni zavFené polohy. Dbejte na to, aby se oporny ¢ep nachazel
ve svém sedle.

- zvédnéte a zasufite podpéry do pFepravni polohy, jako je to popsané v kapitole 9.

14.7 Ukazatel hlavnhiho ramene horizontalni pozice (na prani)

Sloupek je vybaven zafizenim, které informuje Fidi¢e pres zvuk/svétlo signdlem v kabing, aby
hlavni rameno bylo b&hem pfepravy v max. pozici prekrocené.

14.8 Stojan Fidici stanice

Toto specialni zafizeni dovoluje operatorovi pouiit ovladani zafizeni jefabu, zatimco stoji ve
vy$$i pozici, za Ucelem lepsiho vidéni z pracovnl oblasti.

Stojan Fidici stanice je konstruovan tak, ze plosma je upevnéna na zakladnu jefabu zaroven

s Fidicim panelem. Kontrolni bod dovoli ruéni ovladani z ovlddaciho zafizeni jefabu pres dalkové
ovlddani lanka nebo pevné tyce.

Na ovladani panelu, dodatek k Fidici pace a desce, mUZeme najit pomocny elektricky Fidici
panel.

(obr. 15 poz.1)

Ovladaci funkénost jeirabu
Podivejte se na odstavec 14 v NAVODU POUZITI A RUCNI UDRZBA na detail ,Ovladaci

funkcnost jefabu®
Podivejte se na odstavec 16 v NAVODU POUZITI A RUENI UDRZBA na detail ,Omezovad

zdvihaciho momentu"

Piitomnost operatori u stojanu Fidici stanice aktivuji fotobunku L (obr.15) tak, zZe
automaticky zabrani jeFabu otadet se nad stanici a aktivuji bliskani zeleného svétla
na rGiznych ovladacich panelech blizko desky DE5775 (obr.16b)

(1) VYSTARHA (1)
Pired zpFistupnénim k stojanu Fidici stanice se ujistéte,
Ze kontrolka fotoélanku L (obr.15) je pfeplad na zelenou;
kdyz jeho zkouska spravné funguje: jestlize polozite
svou ruku pred kontrolku fotoélanku, tak se zméni na
Zlutou (toto otevie limit pro trajektorii rotace). Kromé
toho, kdyZ vstoupite k stojanu Fidici stanice, pred
zahajenim prace s jefdbem, zkontrolujte, Ze limit
trajektorie rotace je aktivni, uvidite svitit zelené svétlo.




Vzdy pouZivejte Zebfik, ktery je nainstalovan tak, aby byl pfistup ke kontrolni stanici, ta strana
k pFistupu k ploing, vzdy kdyZ vystoupdate nahoru, tak fetizek dat na plvodni misto.

Informacdni deska DE5643 rozpoznava, co se déje na vystupu (obr.16 ).
PFitomnosti operdtorl u stojanu fidici stanice je omezena rotace jefdbu, ponévadZ neni

zpfistupnéné okoli stanice.

Kdyz tam operator neni, tak jefdb nema omezenou rotaci. (ktery se smi liSit o 180° od toho co
je na informacni desce DE5643). V pfipadé, Ze operator neni u stojanu Fidici stanice a rotace
dosdhne pozice nad stanici, éervené svétlo zacne blikat a bzu¢ak zacne zvonit, az do doby, kdy
rotace bude v udrzovaci poloze.

JestliZze ovladédme jefdb dalkovym ovladanim (maximalni rotace je dovolend), extrém nastane,
kdyz snizujeme hlavni rameno nebo kdyz otacime jefab blizko stojanu fidici stanice, aby
rameno jefabu nebouchlo do stojanu fidici stanice.

Sloupek je vybaven zafizenim, které informuje fidi¢e pres zvuk/svétlo signalem v kabingé, aby
hlavni rameno bylo béhem zdvihani prekrocené.

DE5775

O — DES5643
|

Obr.16 Obr. 16b



16 MANEVRY S NAKLADEM

16.1 Vseobecné

(1) POZOR (1)
Pfed manévrovanim s nakladem si ovéite zda je pracovni prostor vyhovuje pro vas
jerab.

Zatézovy diagram zdvihové kapacity udava jakou maximalni hmotnost mdZe jefab zvedat pfi
urcitém dhlu a urcité hmotnosti. K vyuziti maximalni kapacity jefabu je nutné umistit vnitni
rameno jak je uvedeno stitku kapacity. Béhem manipulace s nakladem neprekracujte dané
limity dosahu nebo naklad uvedeny v tabulce vyse. V prlpade prekroceni limitu, se okamzité
aktivuje omezovac, ktery zabrani véem dal$im manévrim.

Omezovac zdvihového momentu

Parametry urlujici rozdéleni jefabd, jsou nosnost nebo maximalni zdvihovy moment. Ten je
stanoven hodnotou ziskanou z vahy (kg) nékladu, ktery mé byt zvedan a vzdalenosti (m) od
osy otaceni jerabu.

Zafizeni oznacené ,omezovac zdvihového momentu™ chrani konstrukci jefabu pred
pretizenim, stejné jako zabrafiuje pohybdm, které zvy$uji hodnotu momentu az k maximalni
stanovené hodnoté.

(1) POZOR (})
PFitomnost omezovade zdvihového momentu nezprostuje uzivatele povinnosti
respektovat co je uvedeno na stitku zatéZového zdvihového momentu.

16.2 Omezovac zdvihového momentu ,,FX500" a automaticka
dynamicka regulace (ADC)

Toto zafizeni vyuziva elektro-hydraulicky systém Fizeny elektronickym obvodem, které
pfedchézi operacim, které by mohly zpUsobit narlst tlaku na zvedaci rdm,zplsobené nékladem
az ke kritickym hodnotdm. Tyt hodnoty, pokud nejsou prekroceny, udavaji zasahové Grovné a
poskytuji data pro sefizeni stroje.

Hodnoty tlaku zjisténé na zvedacich rdmech jsou zménény v elektrickém prevodniku signalu a
jsou zaslany do elektronického obvodu zatizeni, ktery urcuje blokovani a odblokovani
pfisludnych kontrolnich prvk{, podle horizontaIni polohy vnéjéiho ramene jefdbu; kontrolni
prvky umoznujici snizeni pretizeni jsou aktivovany, zatimco zvySovani je blokovano.

Zarizeni predstavuje elektro-hydraulické ovladani, které neumoziuje prekroceni stanovenych
hodnot, az do deaktivace kontrolnich prvkd omezovade. Kdyz jsou kontrolni prvky uvolnéné, je
to elektricky obvod, ktery oznacuje, které manévry nejsou mozné, podle pozice vnéjsiho
ramene jefabu a ve stavu pretiZeni, vyslanim elektrického signalu do specidlnich mikrospinac&l
umisténych na zakladnich prvcich rozvadéce.

ADC zafizeni (jestliZe je vybaveno) maze byt aktivovano pouze béhem pouzivani dalkového
rédiového ovladani. Ridi dynamiku pohybl omezenim kontrolnich pa¢ek na rozvadédi,
obvladani pakou se vede podle tlaku sklopnych ramen v pohybu, tedy poskytuje max. moznou
rychlost vychézejici ze zatéZe. PFi pouzivani manudlnich ovladacich prvkd, je kapacita oleje
automaticky redukovana, aby se zabranilo pfebyte¢nému Gniku.

POZOR!
Zarizeni ADC neptisobi na kontrolni prvky navijaku a prislusenstvi jinych néz
hydraulickych dildl.
Prakticky se rychlost nakladaciho pohybu sniZuje protoZe zdsah se blizi k vymezeni
omezovace zdvihového momentu zafizeni.

Jakékoliv pohyby (pistu) (véetné& rotace) plsobi na ostatni pohyby, vyhradné pro
navrat/vystup ¢asti ramen (pod podminkou, ze tato rychlost je pfili§ nizka).



(1) POZOR ()
Tato kontrola dynamiky a tudiZ rychlosti tvofi zménu pohybu jefabu také bez zmény
pozice kontrolnich paéek (priklad: kdyz pokladate na zem naklad zavésSeny na
navijaku, pohyb jefabu se postupné zrychluje, i kdyz poloha kontrolni paky
dalkového radiového ovladani zfistava neménna). .

16.3 Ovladaci panely omezovace zdvihového momentu Funkce FX500
(jestliZze je vybaven)

Funkce FX500

Odkaz na rlzné komponenty na obr. 1:

1. Pét led diod signalizujicich procento zatizeni.
2. Graficky displej
: “-" tladitko: pohyb doleva pro vybér virtualniho tlacitka a “hodnoty snizovani” pro

nastaveni menu

“0/” tladitko: vybér jednotek méFeni, “esc” a “number selection” pro nastaveni menu
Klakson

“SEL" tlacitko pro vybér technickych dat a stranek

“home” tlacitko pro obnoveni vychozich podminek nebo menu

hfibkovité nouzové tlacitko

“OK" tlacitko pro aktivaci vybraného virtualniho tlacitka nebo “enter” pro vstup

do menu a potvrzeni vybéru

10. “+” tladitko: pohyb doprava pro vybér virtudlniho tlacitka a “*hodnoty zvySovani” pro

nastaveni menu

RN




ZAKLADNI PANEL

Podle obr. 3 pro identifikovani rliznych komponentd panelu:

1

AwWN

Zeleny, Zluty a &erveny krouZek signalizujici zatiZzeni v porovnani se Stitkem zatizeni.

Zelené svétlo zatizeni mezi 0 a 90%.

Zluté svétlo zatizeni mezi 90 a 100%. Cervené svétlo zatizeni vétSi nez 100%
(aktivace omezovace zdvihového momentu). Cervené svétlo miZe také signalizovat
"warning" jestlize blikd, nebo "alarm" jestli trvale sviti.

Oranzové svétlo signalizuje, Ze zafizeni XP je zapojené.

STOP tladitko (vzdy aktivni).

Zelené svétlo signalizuje elektrické napéti v panelu ; jestli blika, znaci to pritomnost
obsluhy jefabu na tfetim kontrolnim stanovisti.

Ovladaci tlacitko pro docasné vylouceni omezovace zdvihového momentu a pro
smazani zprav "alarm" a "warning".

"XP" tlacitko zaFizeni.

Zvukovy alarm (podivejte se na instrukce a upozornéni).

Svétla 2-4 sviti béhem vylou¢enim omezovace zdvihového momentu.

fig. 3



16.4 Manévrovani s nakladem

Kazdé bfemeno vyzaduje rozvadéc, neumoziuje pouziti pfidavnych zafizeni (kos, rotator, ...);

ty mohou byt aktivované jen jestli jsou spojené s dovolenymi pohyby.
16.4.1 "Bfemeno zptlsobujici pretizeni”

Podle typu bfemene a konfigurace hydraulického jefabu, jediné dovolené pohyby jsou ty,
které dovoluji redukci pretizeni, jako napfiklad:

Jefrab v podminkach pietizeni s vysuvnym ramenem a hydraulickym ramenem pod
horizontalni linii.

Nedovolené pohyby

- Zvedani zvedaciho valce

- Zvedani vysuvného valce

- Zasouvani sekci hydraulického vysuvu (jestli vzniklo pretizeni u hydraulického
ramene, lze manipulovat)

- Zvedani hydraulického ramene (jestli je jim jefab vybaven)

- Zasouvani sekci hydraulického ramene (jestli je jim jerab vybaven)

- Zvedani s navijakem (jestli je jim je nim Zeriav vybaveny)

JefFab v podminkach pfetiZzeni s vysuvnym ramenem pod horizontalni hodnotou
a s horizontalnim hydraulickym ramenem.

Nedovolené pohyby

- Zvedani zvedaciho valce

- Zvedani vysuvného valce

- Zasouvani sekci hydraulického vysuvu (jestlize vzniklo pretizeni u hydraulického
ramene, Ize manipulovat)

- Zasouvani sekci hydraulického ramene (jestli je jim jefab vybaven)

- Zvedani s navijdkem (jestli je jim jerab vybaven)

Jefab v podminkach pietiZzeni s vysuvnym ramenem pod horizontalni hodnotou
a s hydraulickym ramenem nad horizontalni Grovni.

Nedovolené pohyby

- Zvedani zvedaciho valce

- Zvedani vysuvného valce

- Zasouvani sekci hydraulického vysuvu (jestli vzniklo pretizeni pfi hydraulickém
' rameni, Ize manipulovat)

- Klesani hydraulického ramene (jetli je jim jefab vybaven)

- Zasunuti sekci hydraulického ramene (jestli je jim jefab vybaven)

- Zvedani s navijakem (jestli je jim jefab vybaven)

Jerab v podminkach pretiZeni s vysuvnym ramenem horizontalnim a hydraulickym
ramenem pod horizontalni Grovni.

Nedovolené pohyby

- Zvedani zvedaciho valce (jestli vzniklo pietizeni hydraulickym ramenem)

- Zvedani vysuvného valce (jen jestli pretizeni vzniklo hydraulickym ramene)

- Zasouvani sekci hydraulického vysuvu (jestli pfetizeni je zplisobené vélcem na
rameni,
Ize manipulovat)

- Zvedani hydraulického ramene (jestli je nim zeriav vybaveny)

- Zasouvani sekcii hydraulického ramene (pokud je jim jefab vybaveny)

- Zdvihani s navijakem (pokud je jim jefab vybaveny)




Jefab v podminkach pFetiZeni s vysuvnym ramenem a horizontalnim ramenem.

Pohyby nedovolené

- Zasunuti sekci hydraulického vysuvu (jestli pFetaZeni je zplsobené hydraulickym
ramenem, lze manipulovat)

- Zasunuti SekCI hydraulického ramene (jestli je jim jefab vybaven)

- Zvedani s navijakem (jestli je jim jefdb vybaven)

Jeiab v podminkach pretlzenl s vysuvnym ramenem horizontalnim a hydraulickym
ramenem nad horizontalni Grovni.

Pohyby nedovolené

- Zasunuti sekci hydraulického vysuvu (jestli pretizeni je zplsobené hydraulickym
ramenem, Ize manipulovat)

- Zasunuti sekci hydraulického ramene (jestli je jim jefab vybaven)

- Pokles hydraulického ramene

- Zvedani s navijakem (jestli je jim jefab vybaven)

Jefab v podminkach pietizeni s vysuvnym ramenem nad horizontalni Grovni
a hydraulickym ramenem pod horizontalni Grovei.

Pohyby nedovolené

- Zvedani zvedaciho vélce (jen jestli pFetiZeni je zplsobené hydraulickym ramenem)

- Pokles zvedaciho valce

- Zvedani hydraulickych vysuvu (jestli pFetiZeni je zplsobené hydraulickym ramenem)

- Pokles hydrauhckych vysuvu

- Zasouvani hydraulickych sekci jeFébu (jestli je pFetizeni zplsobené hydraulickym
ramenem, lze manipulovat)

- Zvedani hydraullckeho ramene (jestli je jim Jerab vybaven)

- Zasunuti sekci hydraullckeho ramene (jestli je jim jefab vybaven)

- Zvedani s navijakem (jestli je jim jefab vybaven)

Jerab v podminkach pretiZeni s vysuvnym ramenem nad horizontalni Grovni
a hydraulickym ramenem horizontalnim.

Pohyby nedovolené

- Klesani zvedaciho valce

- Klesani vysuvného valce

- Zasouvani hydraulickych sekci jeFdbu (jestli je pFetizeni zplsobené hydraulickym
ramenem, lze manipulovat)

- Zasouvani sekci hydraullckeho ramene (jestli je jim jefab vybaven)

- Zvedani s navijakem (jestli je jim jerab vybaven)

Jeiab v podmmkach pFetizeni s vysuvnym ramenem a hydraulickym ramenem nad
horizontalni Groven.

Pohyby nedovolené

- Kleséani zvedaciho valce

- Klesani vysuvneho valce

- Zasouvani hydraulickych sekci jeFdbu (jestli je pFetizeni zplsobené hydraulickym
ramenem, lze manipulovat)

- Klesani hydraullckeho ramene (jestli je jim Jerab vybaven)

- Zasouvani sekci hydraullckeho ramene (jestli je jim jefab vybaven)

- Zvedani s navijdkem (jestli je jim jefab vybaven)




Vv,V

Pozor: V pfipadé alarmu a resetovam Tl aTI2 (méfice Uhlu na vysuvnem valci
a hydraulickych vysuvech), nepoznajici konfiguraci jefabu, bremeno je aktivované pohyby nad

a pod horizontalni Grovni.
(') POZOR (})

Béhem manipulace nakladu jefabu a jefabu s hydraullckym ramenem, pfi vertikalni konfiguraci musi
obsluha dbat na zatiZzeni uvadéné na stitku zatizeni odkdy omezovac zdvihu je necitlivy pfi vertikalnim

zvedani.

16.4.2 "Vypnuti navijaku" (kdyzZ je namontovany)
Jerab v podminkach pretizeni pfi zdsahu omezovace zatéze u navijaku.

Pohyby nedovolené

- Rotace ve sméru/proti sméru hodinovych rucicek

- Vnitfni valec zvedani/klesani

- Vysuvny valec zvedani/klesani

- Zasouvani hydraulickych sekci jerabu

- Hydraulické rameno zvedani/klesani (jestli je jim jefab vybaven)

- Zasouvani hydraulickych sekci ramene (jestli je jim jefab vybaven)
- Zvedani lana navijaku

Jeiab v podminkach pietiZeni s lanem Gplné odvinutym.

Pohyby nedovolené

- Klesani lana navijaku

16.4.3 "Zvedani biremene" (Prolink)

Funkce bezpecnostniho zaFizeni, ktera kontroluje hodnotu "pro link"

Jestli je dosazen prvni limitni Uhel alfal bezpecnostni zafizeni soucasné zastavi vSechny
pohyby a aktivuje blikajici ¢ervené svétlo: "Warning angle" se objevi na
obrazovce. Pro znovuaktivovani véech funkci jefdbu (s vyjimkou zvedani zvedaciho valce,
které v tomto pfipadé je definitivné zablokované) dejte vSechny packy do neutralni polohy.
Stlacte tladitko LMI aby jste odstranili ndpis "Warning angle" (ztrati se, jak docasna hodnota
Ghlu alfal neni vice prekracovana).

Jestize je dosaZen druhy limitni Uhel alfa2 bezpeclnostni zafizeni definitivni zastavi
vdechny pohyby a aktivuje trvale cervené svétlo; "Max angle crane" nebo "Max
Angle jib" jsou zobrazené podle toho, ktery valec doséhl limitni hodnotu.

Vysuvné vélce jefabu a hydraulického ramene mohou dosahnout i alfal

(dolasné zastaveni) a alfa2 (deﬂnltlvnl zastaveni) limity, nezavisle na pozici ostatnich valcd.
Ale jakmile jeden z té&chto dvou valcd dosahne druhy limit alfa2, tato podminka definitivni
zastavi kazdy pohyb.

Jen kdyz ani vysuvny valec jefabu ani hydraullckeho ramene nedosahnou prvni limit alfal, zvedaci
vélec mZe dosahnout sv{j max limit alfa2, to je jeho mechanicky doraz.

Zastaveni zvedani pouzitim hlového senzoru jeiabu.

Pohyby nedovolené

- zvedani zdvihaciho valce
- zvedani vysuvného valce

Zastaveni zvedani pouzitim Ghlového senzoru hydraulického ramene.

Pohyby nedovolené

- Zvedani zvedaciho valce

- Zvedani vysuvného valce

- Zvedani hydraulického ramene
- Zvedani navijaku




16.4.4 Jiné funkéni charakteristiky

Zablokovany HJ s védomim mechanického dorazu zdvihového valce.

Omezovaé zdvihového momentu mize zaséhnout i béhem nakladky na zakladé tdajt o
zatizeni zjiétény pii mechanickém dorazu zdvihovém valci pfi vysoké rychlosti. V tomto
ptipad&, dovolené pohyby mohou byt aktivované, ale pro resetovani blokovani jerabu je
nevyhnutny opac¢ny manévr oproti tomu, ktery zpUsobil zablokovani jefdbu. Potom omezovac
zdvihového momentu zkontroluje, jestli tlak klesd, a rozhodne o odblokovani jefabu, nebo
ponechd jefdb zablokovany. Tento zpUsob resetovani mUzZe byt pouZzité jen jednou.

Aktivace do¢asného vylouéeni omezovace zdvihového momentu.

Takové zatizeni je obycejné pridané kvdli FeSeni problému se zdvihdnim t&Zkého nakladu
sekcemi vysuvného ramene kompletné vysunutymi..

Nad horizontalni linii (s tlakem dosahujicim aktiva&ni stuperi pro omezovac zdvihového
momentu) , béhem klesani nakladu, s ohledem na dynamické pretiZeni zapficinéné klesanim,
omezovad zdvihového momentu se aktivuje a tim se stane nemoznym poloZit naklad na zem.
Za¥izeni do¢asného vylouceni uréi ndpovédu uvedenou nasledovné:

Se zablokovanym HJ , udrzujte ovladani vysuvnych ramen s mechanickym dorazem dokud se
objevi ndpis "LMI" v pravém rohu radiového ovladéani a soucasné ikona (zastavka) se objevi
taktéz v pravém rohu.

Uvoln&te paku ovladani vysuvnych ramen, a zatlacte tlacitko zafizeni do¢asného vylouceni
omezovade zdvihového momentu (jestli cely proces byl udélany spravné, "ELMI" napis se
objevi v hornim pravém rohu radiového ovladani). Od tohoto momentu mate k dispozici pét
(5) sekund na klesani zlamovaciho ramene pod horizontdlni linii a poloZte naklad na zem. Jak
nahle skond&i zablokovani H] , "ELMI" napis se vice neobjevi..

Po vykonani tohoto manévru (5 sekund) cekejte aspori jednu (1) minutu

aby jste mohli dany manévr vykonat v piipadé potfeby znovu.

(1) POZOR (1)
Aktivace vypina¢e omezovace zdvihového momentu.
Dovolené klesani jen vné&jsiho ramene.

Kdyz operator pouziva toto zafizeni, znamena to Ze chce odstavit omezovac, aby
vykonal operace které by p¥ivedli zdvihovy moment na maximalni droven za
podminek pFetizeni (co by nebylo mozné, jestlize by byl omezova¢ aktivni).

V takovém krajnim p¥ipadé (kdyby byl omezovac odstaveny), operator jako hlavni

osoba zodpovédna za bezpeény chod stroje musi:

- starostlivé zvazit operace potfebné na navrat k normalnim pracovnim
podminkam;

- klidné& a starostlivé odhadnout druh a rozsah rizika vznikajiciho p¥i téchto
operacich, a moznou reakci HJ (pFevraceni, pietizeni ramu, nekontrolovany
pad nakladu kviili pFetiZeni hydraulického systému atd.)

- délat véechny pohyby tak pomalu, jak je to jen mozné, aby zredukoval
dynamické pfetizeni na minimum.

H3J sklddany do piepravni polohy

Uvedeme vam zplsob skladdéni HJ do prepravni polohy. Jestlize skladate HJ do prepravni
polohy, Uhlovy senzor zjisti hodnotu okolo 90°, a proto neumozni pohyb zdvihani. V pripadé
predejiti této situace, jak otdcite HJ, jak prekroCi limitni hodnotu, napis "CRANE FOLDED" se
ukaZe na ovladadi jednotce. V této chvili jsou dovolené jen ty pohyby na slozeni zdvihového
vélce (podle Manuélu, toto je jediny vykonavany pohyb kdyZ rozkladate hydraulicky jerab).
Jestlize bé&hem tohoto manévru zaéne tlak ve zdvihovém vélci klesat po dobu minimalné 2
sekund, jeFab je povazovén za posklddany do prepravni polohy, objevi se napis "CRANE
FOLDED" a véechny pohyby jsou dovolené.



POZOR: napis ,CRANE FOLDED" je zobrazeny i tehdy, kdyz je HJ vypnuty s rameny v
pripadé "LIFTING BLOCK" a tehdy se HJ vraci zpét; nechejte klesat vysuvny valec pod
horizontalni linii, aby jste odstranili tento napis.

16.4.5 Vizualni oznaéeni zluté/céervené svétlo

Hydraulicky jefdb je vybaven svételnym oznaéenim s ndsledujici signalizaci: Zluté svétlo pfi
hodnoté& nad 90% a Cervené svétlo pfi aktivaci omezovace zdvihového momentu. Vizualni
oznaceni je plné viditelné na samotném HJ pfipadné na vozidle.

POZOR: Jestli je dalkové ovlddani vypnuté nebo nemdze komunikovat s HJ
(pfijimad) zluté a éervené svétla stridavé blikaji.

16.5 Omezovac zdvihového momentu pro dvé pracovni
zony

V ptipadé jedné z6ny pracovisté s omezenou stabilitou stroje (napf. zéna
pred kabinou stroje) mdzZe byt omezovaé& vybaven specialni funkci dovolujici
operovat s omezenou zénou a Urovni zdsahu. Omezeni zény a Urovné
zdsahu redukuje kapacitni hodnoty HJ, a hodnota této redukce je urcena

ve vypoctu stability stroj. Nasledné je pracovisté rozdéleno na dvé zény

- v jedné (napt. bolni strana stroje) pracuje HJ podle hodnot kapacitnich
tabulek, ve druhé (napf. okoli kabiny) pracuje s redukovanymi kapacitnimi
hodnotami. HJ ma potom dvé Urovné zasahu, které jsou aktivované podle
toho, ve které zoné je pravé potreba zabezpecit stabilitu stroje.

(1) VYSTRAHA (1)

Jestlize rotace zastavi pfi pfechodu ze zény, ve které miize HJ operovat podle hodnot

kapacitnich tabulek, do zény s omezenymi hodnotami, znamena to, Ze nastala jedna

z nasledujicich situaci:

- rotace nakladu vétsiho nez je hodnota povolena v sektoru s omezenymi
hodnotami, jako byl uréceny vypoctem stability stroje;

- rotace bez nakladu, ale s (nejméné) jednim hlavnim nebo zlamovacim,
hydraulickymi valci HJ nebo pridavnym hydraulickym ramenem JIB (zda je
pfipojené) vysunutym a stlaéenym pf¥i koncovym spinaci.

Nasledujici operace jsou povolené:

- rotace v opacném sméru

- operace povolené omezovaéem ve vztahu k poloze zlamovaciho ramene
(umisténého nad nebo pod horizontalni linii).

Jestlize je nutné omezeni kapacity protoZe je nedostatecnd stabilita celé sestavy, musi byt
namontovana nové desti¢ka kapacity se snizenym vykonem kapacity ve shodé s konecnou
zatézovou zkouskou.

(1) VYSTRAHA (!)
Vzdy pozorné ovérte, jestli je stroj dokonale stabilni. Zvlastni pozornost vénujte
prostoru bezprostiedné pred Fidicovou kabinou, i kdyz je obvykle méné stabilni.



16.6 ,,Omezovac rotace"

Jestli existuje sektor pracovisté, ve kterém je nedostateCna stabilita (napf. prostor pied
kabinou), povoleny rotacni oblouk je limitovany prostfednictvim nastavitelného elektro-
hydraulického zafizeni, které dovoluje operovat jen v bezpe&ném prostoru. (Varovani:

pokracujte v operacil)
Kdyz se prekroci hranice bezpecneho prostoru, zafizeni limitujici rotaci dovoli jen:

- rotaci v opacném sméru
- operaci povolenou limitujicim zafizenim ve vztahu k poloze zalamovaciho ramene

(umisté&ného nad nebo pod horizontalni linif).

16.7 Nastaveni menu
Jak aktivovat cas:
<< ¢asovy spinac >>

V hlavnim zobrazeni najedeme bud’ pomoci oto¢ného spinace na dalkovém radiovém ovladani
nebo SIpek-’ £ umisténych na FX500, na ikonu hodin.

\
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Chvili podrzte ENTER a na displeji se objevi USING TIMER (UZITI CASOVACE)(obr. 4)

Obr.4
Ovladani ikonami “+” a *-" k posunovani dold a nahoru.

Resetovani ¢asového spinace prace :

Céstecné resetujte

Drzte “ENTER”

Objevi se napis “ENTER TO CONFIRM”
Zmacknéte “ENTER”

V tomto bodé se objevi napis "DONE”

V tomto bodé j ¢asovy spinac resetovan

aygnds i =




VERZE: jak ovladat verze programovych prostiedk

K ovl&dani verze programovych prostfedkd je nutné vypnout a znovu zapnout elektronicky
omezovad, v prvni fadé se objevi na par sekund FW prevod systému (obr.5).

" 0Obr.5
JAK OVLADAT NAKLAD ZAVESENY NA MANUALNIM VYSUVU
Kdy pouzit postup:

Tento proces umoziiuje vypoditat, jestli bude mozné hybat nakladem za vyuziti manualniho
vysuvu a/nebo hydraulickych ramen.

Dava nam nasledujici informaci:

- YES/NO odezva na zvedani ndkladu (YES pokud je hmotnost nékladu pod nebo se bliZi
maximu, NO v opa¢ném piipadé).

- priblizna kalkulace hmotnosti nakladu

Proces mize byt spustén pouze pokud:
- proces pro uziti manualniho vysuvu je aktivovan pod heslem
- Bylo heslo vlozeno a pfijmuto

Proces:

Zmacknéte ENTER pro vstup do kontrolniho menu. Objevi se nésledujici obrazovka:

MECHANICKY VYSUV

Vyberte JIB pokud jsou manualni vysuvy namontovany na
Jefab? CRANE? hydraulickém rameni nebo CRANE pokud jsou namontovany na
jefdbu. Pro potvrzeni zmacknéte ENTER. Zobrazi se nasledujici

JIB? Rameno? obrazovka:

MECHANICKY VYSUV

M1 Pokud typ jefdbu neumoziiuje instalaci véech typl manuélnich
vysuvi,vyberte pouze povolené manudlni vysuvy. Vybér plati pro oba

vysuvy instalované na jefabu (CRANE) a na hydraulickém rameni

Mz (JIB). Zmacknéte ENTER pro potvrzeni.

M3

Vyberte spravné ¢islo instalovaného manudlniho vysuvu tlacitkem “+".




Pokud jsou manudini vysuvy instalované na hydraulickém rameni tak zmacknutim tlacitka
ENTER dostanete nasledujici obrazovku:

MECHANICKY VYSUV

K1

K2

K3

K4

Vyberte nastaveni vnéjsiho ramene tlagitkem “+" :

K1 - zcela stazena vnéjsi ramena

K2 - vnéj&i ramena zcela stazend, vysuvy ramen zcela vysunuté
K3 - vnéjdi ramena jeFdbu zcela vysunuté a vysuvy ramen stazené
K4 - vnéjsi ramena jefabu a vysuvy ramen zcela vysunuté

Zméacknéte ENTER pro potvrzeni nastaveni.
Pokud se vybér vztahuje k pouziti manualniho vysuvu na jefdbu objevi se:

MECHANICKY VYSUV

END STROKE P2

Jestlize nebyl naklad zavéSen na haku, pohnéte vnéjSim pistem do
zabéru, dokud zvedani nezkondi

Pokud se vybér vztahuje k pouZiti manudlniho vysuvu na rameni objevi se:

MECHANICKY VYSUV

JIB END STROKE

Pohnéte hydraulickym ramenem do konce zabéru

V této poloze, zvednéte ram aby bylo mozno prejit k dalsi obrazovce.
Zmacknéte ENTER pro pokracovani. Zobrazi se nasledujici obrazovka:

MECHANICKY VYSUV

UP P1

Pv Memo

P.Max

Aktivace zvedéni hlavniho ramene pro vyloudeni moznych pretlakd
(manévry neurcuji pohyb jefabu).

ukazuje uloZzenou hodnotu tlaku

ukazuje maximalni pripustny tlak

Kdy? je péka v neutralni poloze, systém vypocitava tlak v hlavnim rameni. Chyby v tlaku ohlasi

nasledujici zprava:



MECHANICKY VYSUV

PRESSURE ERROR

MECHANICKY VYSUV

START LOAD P1

V tomto pfipadé proces opakujte (zmacknéte ENTER pro vraceni na
hlavni obrazovku). Pokud systém nenajde chyby tlaku v hlavnim
ramu, proces bude pokracovat zadosti a zvednuti nakladu:

Zvednéte naklad ze zemé. Pokud je naklad pfijat zobrazi se nasledujici zprava:

MECHANICKY VYSUV

LOAD OK

Load:

ukazuje odhadovanou hodnotu nakladu

Pokud naklad ptekrodi limit vybraného manualniho vysuvu, zobrazi se nasledujici zprava:

MECHANICKY VYSUV

LOAD TOO HIGH

Pokud bé&hem odhadu nékladu je zvedani pfili$ rychlé, systém zobrazi nasledujici chybovou

Zpravu:

MECHANICKY VYSUV

TOO SPEEDY

Pokud naklad prekrodi limit jefabu (hlavni rameno je pretizené), zobrazi se nasledujici zprava:

MECHANICKY VYSUV

OVERLOAD CRANE

Pokud se zobrazi néjaka z vyse uvedenych zprav, proces je u konce. Zmacknéte ENTER pro
navrat do hlavniho menu a je nutné zopakovat proces pro nalezeni vhodné zvedaci

konfigurace.



JINE ZPRAVY

MECHANICKY VYSUV

Manudlni vysuvy jsou deaktivovany
NO CODE!

Zmacknutim ENTER dostanete nasledujici obrazovku:

MECHANICKY VYSUV

Zmacknéte ENTER pro zacatek procesu.
ENTER TO START

16.8 DIAGNOSTIKA: ALARMY A UPOZORNENI

Jestli je mozné na zatizeni instalovat n&které zlepsené omezovace zdvihového momentu.
Software hydraulického jeFabu ma referencni koéd ktery muUze byt ¢itelny na displeji, kdyz
zatizeni je zapnuté nebo nésledovanim pokyn{ pro VERSION. (podivej se na odstavec 16.7
manualni vysuvy). Pro podrobné&jsi informace se obratte prosim zpét na prodejce FASSI.
V&echny mozné chyby elektronického systému je mozné zjistit a zobrazit jako kod na
tla&itkovém displeji radiového ovlddani (nebo zobrazeny na panelu obsluhy) a determinuje
zdsah EV vystupu (smérem k elektroventilim) a okamZitou napravu zafizeni.

Alarmy mohou byt rozdélené do dvou skupin:

Alarm:
Ne-resetovatelny alarm, to znamena, ze alarm mUZe byt resetovany zatlacenim tlacitka LMI

jen pokud byl problém vyfegen. Alarm je signalizovan nejen na displeji, ale i stalym Cervenym
svétlem na tladitkovém panelu, jako i akustickym alarmem.

Upozornéni:

Resetovatelny alarm, to znamenéa Ze alarm muzZe byt resetovatelny zatlatenim tlacitka LMI
které uvede displej zp&t do hlavniho menu a obnovi pohyby s HJ, dokonce i kdyz problém
nebyl vyreSen. Nefunkénost je signalizovéna nejen na displeji, ale také blikajicim Cervenym
svétlem na tladitkovém panelu, jako i pferu$ovanym zvukovym alarmem.

Zapamatujte si:

.V piipadé zablokovani HJ v dusledku podminek pfetiZeni, resetovatelné alarmy (upozornéni)
se stanou ne-resetovatelnymi a uréuji vyskyt signalu "Alarm".
Na alfanumerickém panelu ¢ervené svétlo koresponduje s poslednim svétlem v radé
diodovych krouzk{ signalizujici procento z&téze, pokud na grafickém panelu a tladitkovém
panelu dalkového ovladani pfipad upozornéni je signalizovany blikajici ikonkou 100% .
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16.8.1 Casteéné pretizeni — Reaktivace funkci jerabu

Pro pfipad vypadku nebo poruchy elektronického omezovace je instalovan nouzova packa (obr.
6), ktera ,pokud je aktivovana, neblokuje vSechna nouzova zarizeni jefabu. Pouze v pripad¢,
Ze by e jinak jefab nemohl pohybovat, odstrafite originalni zaplombovani umisténé na nouzové
pace, aby mohl byt néklad snizen na zem ( za pouziti pacek nouzového rozvadéce
namontovaného na sloupu).

Béhem zapojeni nouzové packy je pracovni tlak jefabu sniZzeny. Pro vstup poklepte na packu
umisténou pod ochrannym krytem rozvadéce od$roubovanim pevnostnich $roubl a odstrarite
ho.

POZOR!
Kdyz je obnoven pfFivod elektrické energie,nezapomeiite dat paku do oteviené
pozice.

fig. 6

(1) VYSTRAHA (!)
Aktivace nouzové paky.

Tato aktivace znemozifiuje fungovani omezovade zdvihového momentu, nasledkem

¢eho se mohou pfi dalsich operacich vyskytnout podminky pFetizeni.

V takovém krajnim pFipadé (kdyz byl omezovaé odstaven), operator jako hlavni

osoba zodpovédna za bezpeény chod stroje musi:

- starostlivé zvazit operace potiebné na navrat k normalnim pracovnim
podminkam;

- klidné a starostlivé odhadnout druh a rozsah rizik vznikajicich pfi téchto
operacich, a moznou reakci HJ (pFevraceni, pretizeni ramu, nekontrolovany pad
nakladu kviili pfetizeni hydraulického systému atd.)

- dé&lat vSechny pohyby tak pomalu, jak je to jen mozné, aby zredukoval dynamické
pFetizeni na minimum.

Po takovach nouzovych operacich a pred opé&tovnym pouzitim HJ, musite okamzité navstivit
autorizované stfedisko FASSI, aby byla struktura otestovana a zafizeni znovu
zaplombované.

(O] Zasahy do ventild nebo odstranéni olovéné plomby zbavuji
FASSI GRU IDRAULICHE jakékoliv zodpovédnosti a anuluji zaruku.

(1) VYSTRAHA (1)
PFitomnost omezovade zdvihového momentu nezbavuje uZivatele povinnosti
respektovat hodnoty uvedené na kapacitnich tabulkach a zdvihovych kfivkach.



() POZOR NEBEZPECT (1)
Na zlamovacim rameni je umisténo pouzdro se rtuti (rtutova vodovaha) chranéné
a vybavené nasledujicimi varovnymi nalepkami.

( Contiene mercurio: smaltlre secondo k

le leggi in vigore 7\
Es hat quecksilber: bitte g &

beseilingen so wie gesetzlich

Mercury inside: scrap following laws In force

Contient du mercure: recycler selon les lois en wiguna-uir/J

.

RTUT JE EXTREMNE JEDOVATA. V RRIPADE VYMENY NEBO VYRAZENT, ODLOZTE
NEBO RECYKLUJTE POUZDRO OBSAHUJici RTUT S MAXIMALNI OBEZRETNOSTI
A V SOULADE S PLATNYMI STATNIMI PREDPISY.

(!)VYSTRAHA (1)

Nestoupejte po krytech pak omezovace zdvihového momentu umisténych na
rozvadécech nebo elektrickych ovladacich panelech. DE1679

Nepouzivejte vodu na haseni ohné! DE1680

DE1679 DE1680




16.9 Hydraulicky omezovac zdvihového momentu ,,HO"

Toto zafizeni vyuzivd hydraulicky systém tak, Ze preventivné ovlada a dohlizi na moznou
VIV [¢] z ’ . r . N ape ¥4 I
pricinu vzrustu tlaku vyvolaného nakladem na zdvihacim rameni, jeho kritické hodnoty, které

nejsou schopny prekonat miru.
Zjisténé hodnoty tlaku na zvedacim rameni hydraulickym omezovaéem zdvihového momentu

stanovuje uzavfeni, tykajici se ovladani.

Kdyz zasah omezovale dosdhne hodnoty, zafizeni deaktivuje paky rozvadéle mimo rotace
’ r o r v ’ ’ e V. e v 7oV . 7

a zasunuti vysuvu. Podminkou k odemceni a tim padem oziveni vSech funkci jefabu, je nutné

opér aktivovat ovladaci paku na vysuvu ramen.

v va

16.9.1 Stop tlacditko a bezpeénostni méridlo

Toto zafizeni (obr.6) je aktivované (zatladit tladitko dold) kdyZ pot¥ebujete prerusit pritok
oleje pod tlakem rozvadéce, proto si tedy vyzadejte pozastaveni funkcnosti téchto
komponentd.

Po ovladéni, tlagitko z{stava ve spodni pozici, (drzba jefdbu nepracuje; pro obnovu funkci
musite zmac&knout tladitko do pdvodni polohy.

Bezpecnostni méfidlo

Ovladaci mista jsou vybavena méfidlem pro pfiblizné vizudlni procentudlni zatiZeni.
Ciselnik je rozdélen na tfi dily:

- zelena zodna, zatiZzeni az do 90%

- zlutad zoéna, zatizeni mezi 90 a 100%

- Cervena zona, zatiZeni priblizné 100%




16.9.2 Manipulace s nakladem s omezovac¢em ,,HO"

(1) VAROVANTI (1)
Béhem manipulace s nakladem na jei‘ébu as jeFébem a hydraulickym ramenem ve
vertikalnim provedeni nebo uzavfeni, operator musi striktné upozornit na pfikazy na
Stitcich zatizeni kapacity pfed omezovaéem zafizeni, ktery ukazuje na nijak zvlastni
citlivost s verlikalnim zvedanim.

JeFab s aktivovanym omezovaéem zafizeni nouzové
na jefabu (rezim pretiZeni) obr.7

Nedovolena manipulace:
- klesani vnitfniho ramene
- klesani vnéjsiho ramene
- rozloZeni jefabu a jeho soudasti

Jerab v rezimu pietizeni s vytaZenym ramenem, dily
jsou plné vraceny a aktivace omezovace zdvihového
momentu systémem zamitnuta.

KdyZ provozujeme jerdb, omezovac zdvihového momentu musi jesté zasahovat, jestlize jerab
pracuje s vysuvnymi sekcemi po plném vraceni. To je pravdépodobné, Ze se to stane, kdy?
zvedame velky naklad v prodlouzeni (vyvolany tlak paky blizko aktivace méreni omezovace
zdvihového momentu): kdyZ sniZzujeme doll naklad, o¢ekdvéme zvysené dynamiku zplsobujici
sestup, omezovac zdvihového momentu zasahuje a je nemoZné naklad poloZit dold.

Jefab v tomto stavu je zablokovan a neni mozné vhodnou manipulaci omezit pretizeni.

Aby mohla byt aktivace omezovace zdvihového momentu vyloudena, ovladani paky vracenym
prlkazem pro vysunuté sekce ramene na nékolik sekund, uvolni se a kdyZ ovlddéani vedeni paky
je v plvodni poloze, také vnéjsi pist a bod, budou mit za nasledek Zalovatelnost.

16.9.3 Nastavitelny elektro-hydraulicky okruh omezovade zdvihu
(omezovac zdvihu ,,HO™)

KdyZ je prostor pod pracovni plochou ve kterém je stabilita nedostate¢na (napf. v prostoru
pied kabinou) pfipustny okruh je omezen coz znamendze nastavitelny elektro-hydraulické
zafizeni které dovoluje jen ovladani uvnitf ,neutralni zény" rotace zdvihaciho zafizeni dovoluje
jen:

- opacnou rotaci

- dovolenou manipulaci s omezovacem zdvihu

(1)VAROVANI(1)
Vzdy peclivé zkontrolujte, Ze vozidlo je zcela stabilni, specialni varovani plati pro

misto bezprostiedné pred kabinou Fidi¢e. To je obvykle méné stabilni.



16.10 ,,FSC/L“ RIiZENY SYSTEM STABILITY

Systém kontroluje pozici podpéry pro stranové rozsifeni podpér (jefdbu v pfipadé pridavnych
podpér) a umisténi vylozniku podpér v pracovni poloze: proto se povoluje pouzivat jefdb az
poté, co se ovéfi, ze podpéry jsou opfeny a jsou pFi¢né kompletné rozsifeny na obou stranach
a podlozky podpér jsou na zemi (obr.13).

V jiné konfiguraci boénich podpér, jak je uvedeno v nasledujicich vykresech jefdb nelze pouzit,
protoze EV1 elektromagneticky ventil neni pod napétim, a proto nemé rozvadéé zadny tlak.

16.10.1 Uzivatelska vizualizace na displeji radiového ovladani

Je-li jefab vybaven elektronickym zafizenim, a neni zcela stabilizovan, uzivateli se bude na
displeji ukazovat hodnota 0 pro vnitFni a vnéjéi tlak vysuvi: v takovém pripadé provozovatel
neni opravnén pouzivat jerab. Je-li jefab kompletné stabilizovan, uZivateli se bude na displeji
ukazovat Ze ve vnitinich a vnéjsich vysuvech je pracovni tlak: to znamena, Ze provozovatel je
opravnén pouzit jerab.

Jerdby, které nejsou vybaveny elektronickym zafizenim, EV1 elektromagneticky ventil LED
indikuje zapnuti, provozovatel je opravnén pouZzit jerab.




16.11 ,FSC/M" RIZENY SYSTEM STABILITY (jesliZe je vybaven)

Systém rozpoznava pracovni zénu na levé nebo pravé strané vozidla a fidi omezovac zdvihového momentu
pro dvé pracovni zény (nad nastavbou s plnou zdvihovou kapacitou a nad kabinou s redukovanou zdvihovou
kapacitou) a dvé& (M1) nebo tii (M2) rlzné trovné aktivace omezovace zdvihového momentu v zavislosti na
pozici tramcl stranového vysuvu podper.

NiZe je popsan princip fungovani systému:

16.11.2 Omezovac zdvihového momentu pro dvé pracovni zény

Ridi praci ve dvou pracovnich zénach - v zéné “A” s plnou kapacitou a v z6né “B” s omezenou kapacitou,
jejiz hodnota je nastavitelna po provedeni praktické zkousky s bremenem po montazi jefabu. Z jakékoli
pracovni pozice mlZete piejit do zony “B” za pfedpokladu, ze tlak vyvolany nakladem na zvedaci vélce je
niz&i nez ten, ktery aktivuje ¢innost omezovace zdvihového momentu v této zéné.

16.11.2 Rizeni stability v zoné od podp&r smérem k nastavbé
Aktivace jefabu

V moment&, kdy se hydraulické valce podpér nedotykaji zemé a tramce
podpér jsou plné zasunuty, nemlZe jefdb pracovat, protoze neni
dosazena minimalni Uroven stability potiebna k rozlozeni jefabu z
prepravni polohy. Stagi, kdyz béhem procesu stabilizace neni jeden z
hydraulickych valcii podpér na zemi pro vyhodnoceni situace, Ze nejsou
dostate¢né podminky pro stabilitu, aktivuje se zastaveni jefabu, at' jsou
tramce stranového vysuvu v jakékoliv pozici. Jestlize béhem prace s
jetabem dojde k odlehnuti podpéry na strané kde neprobiha nakladka,
mUZe i pfesto jefab na stran&, kde se momentainé podpéra zemé dotyka
pracovat.




Uroveii 1 (L1)

Nabuzeni tlaku omezovace zdvihového momentu,
kdyZz trdmce stranového vysuvu podpér jsou zcela
zasunuty a hydraulické vélce podpér se dotykaji zemé.
Staci, kdyz jeden z hydraulickych valch podpér neni
na zemi (oba — béhem procesu stabilizace a pfi pouziti
jefabu)

pro vyhodnoceni situace, Ze vSechny hydraulické
valce podpér v pracovni zoné (pravy a levy) se
nedotykaji zemé&, aktivuje se zastaveni jefabu v této
zong, at' jsou trdmce stranového vysuvu v jakékoliv
pozici. Jestlize trAmec stranového vysuvu podpér je na
jedné ze

dvou stran zcela zasunuty nebo ¢aste¢né vysunuty a
jestlize vS8echny hydraulické valce podpér jsou
v pracovni pozici (stabilizované), jefab bude pracovat
s redukovanou kapacitou

(arovenn 1) odpovidajici Urovni stability s tramci
stranového vysuvu podpér zcela zasunutymi.

Uroveii 2 (L2) pouze pro verzi FSC/M2

Tato Uroven je dostupna pouze u jefabd, které jsou
vybaveny na kazdé strané dvoudilnymi tramci
stranového vysuvu podpér. Pfechodny tlak pro aktivaci
omezovace zdvihového momentu v situaci, kdy jsou
v8echny hydraulické vélce podpér na zemi a tramce
stranového vysuvu podpér na strané kde probiha
nakladka, jsou ¢aste€né vysunuté (staci, kdyz jeden
ztramcl podpér na strané nakladky neni vysunut
zcela do stfedové pozice, tak bude tento stav
povazovan jako by tramce podpér na této strané byly
zcela zasunuté), bude tedy aktivovana tGroven L1.




Uroveri 3 (L3)

Maximalni tlak pro aktivaci omezovac¢e zdvihového
momentu kdyz jsou vSechny valce hydraulickych
podpé&r na zemi a trdmce stranového vysuvu podpér
na strané nakladky jsou kompletné vysunuté. V této
konfiguraci nomindlni zdvihovy diagram jefabu, bez,
nebo s XP zafizenim, bude na zakladé praktického
ovéfeni podminek stability ve shodé se soucasnymi
evropskymi bezpe¢nostnimi standardy (EN12999).

V pfipadé, kdy jsou tramce stranového vysuvu podpér
kompletné vysunuty na jedné strané a kompletné nebo
gasteéné zasunuty na strané druhé, manipulace s
nominalni hodnotou nakladu bude mozna pouze na
stran& se zcela vysunutymi podpérami a v momenté,
kdy ramena jefabu dosahnou hrany vozidla na strang,
kde nejsou zcela vysunuty, bude aktivovana pracovni
z6na s omezenym vykonem, na Urover L1 v pfipadé
FSC/M1 a na Uroveii L1, nebo L2 v pfipadé FSC/M2,
jak je znazornéno na diagramech.

V moment&, kdy jsou tramce stranového vysuvu podpér zcela zasunuty na obou stranach, dojde k
redukci vykonu jefabu a omezovatem zdvihového momentu snizeny vykon bude v celé pracovni zoné
za kabinou (Uroveri L1).




16.11.3 Displej radiového ovladani a pouziti paneli FX 500

zdvihového momentu na dvou stranach (vpravo a vlevo) vybranim ikony nebo stlagenim tlagitka %.
Identifikace strany je mozna diky signalizaénim diagramim umisténym na radiovém ovladacdi a u rozvadéée
pro podpéry. Informace jsou zobrazeny na displeji v druném fadku. |

19 14 |

\
Na uZivatelském panelu nebo na displeji radiového oviadace si mizZete zobrazit Uroven aktivace omezovade |
|
\

Diagram zobrazujici pozici operatora ve vztahu k jefabu a vozidlu.

Vysvétleni zobrazenych informaci: 8 G}

= identifikace aktualni pracovni zény : ‘
1-4, 2-3 = pracovni zéna podle vySe uvedeného dlagramu w 2 J) t!: 3
L1-L3 = aktivovana tUroveri omezovace zdvihového momentu

Displej na radiovém ovladaci zobrazuje, Ze jefab
pracuje v pracovni zéné 1-4 s predpfipravenou
urovni L1 a se stejnou trovni L1 iv z6né 2-3.

Displej radiového ovlada¢ zobrazuje, Ze jefab
pracuje v pracovni zé6né 1-4 s pfedpfipravenou
urovni L2 a Ze v zéné 2-3 s predpfipravenou
urovni L1.

Displej radiového ovladage zobrazuje, Ze jefab
pracuje v pracovni zéné 1-4 s predpfipravenou
urovni L3 a Ze v zéné 2-3 pracuje s
pfedpfipravenou trovni L1.

F'FHFFH EIIEF s Loy

Displej uzivatelského panelu zobrazuje, Ze jefab
pracuje v pracovni zéné 1-4 s predpfipravenou
urovni L3 a Ze v z6né 2-3 pracuje rovnéz s
pfedpfipravenou Grovni L3.




17. POUZITI PRIDAVNYCH ZARIZENI (zkr. PZ)

17.1 Vseobecnhé

HJ v podminkéch zatizeni podle H1B3 mUzZe byt vybaven p¥idavnym zafizenim jako jsou:

- manualni vysuvy

- navijaky

- hydraulické vysuvy

- pracovni kose

- drapaky

- vrtaky
(') PFi pouZiti PZ je vzdy potfebné ovéfit si JeICh hmotnost, rozméry, zdvihovou kapacitu
a prizplsobit tyto hodnoty moZnostem HJ. Pro vice informaci kontaktujte autorizovaného

prodejce FASSI.
Upozornéni a bezpeénostni normy pro HJ vzdy aplikujte i pro hydraulické PZ.

Pfed tim neZ pouZijete pracovni ko je potfeba vybavit H] bezpe&nostnimi prvky, které
vyzaduji mistni normy a predpisy, v Evrop& norma EN280 a pted prvnim pouzitim HJ se musi
udélat inspekce prislusnymi Gfady.

Jakmile jsou na HJ namontované PZ nebo je HJ] poloZen na nadstavbé podvozku je potfebné
zkontrolovat aby byli PZ zajiStény proti moZnému pohybu a zkontrolujte, & svételnd kontrolka
(jak je namontovana) signalizuje spravnu polohu HJ.

HJ nemdzZe pracovat nepretrzité a stale s jinymi PZ mimo héku.
PZ pouZivejte na sypké a lehké materidly (ne na kovovy odpad).

(1) UPOZORNENTI (1)
V pFipadé pouziti PZ se ujistéte, jestli v pracovni zéné
nejsou jiné osoby.

Rozméry a kapacita PZ musi byt pfizplisobené hodnotdm HJ.

(') UPOZORNENT (1)
Tlaceni (F) nebo tahani (F) pomoci HJ je zakazané.

17.2 Hydraulické pripojeni pro PZ - pridavné hadice

() UPOZORNENI (1)
Ujistéte se, Ze ovladani zodpovidéd pohybem PZ, hydraulické pfipojky jsou symetricky napojené
s pfipojkami PZ. Nikdy nemerite zodpovidajici pohyby na ovladani.
Poznamka
PFi pouziti hydraulickych pFipojek je potfeba se ujistit, Ze nejsou po$kozeny nebo znetistény ,
aby se tim znemoznilo Uniku hydraulického oleje ze systému nebo po$kozeni hydraulického
systému necistotami.

17.3 Olejovy chladic (je-li vybaven)

H] je vybaven olejovym chladi¢em (na pFéani), aby se predeslo poskozeni zplisobeného
zvySenou teplotou hydraulického oleje.

Poznamka

Pokud pracujete i pfi nizkych venkovnich teplotach doporué¢ujeme pred zacatkem
prace dostat teplotu oleje do pracovni teploty. Toto se da nejlépe udélat ovliddanim
HJ tak, ze vSechny funkce se maximalné vysunou.

() UPOZORNENT (1)
PFipojky olejového chladi¢e museji byt Cisté. Nikdy olejovy chladi¢ nezakryveijte.



18. MANUALNI VYSUVY (zkr. MV)

18.1 VSeobecnhé

Manualni vysuvy jsou umisté&ny uvnitf hydraulickych vysuvl HJ nebo na hydraulickém rameni
o eV, W v ’ v . I r . 7 . y 4 r r o .
a jsou zajistény bezpelnostnim ¢epem. Maximalni zdvihova kapacita manualnich vysuvu je

nezavisla od konfigurace HJ a je uvedena na zatézovych stitcich.

(1) UPOZORNENI(!)

Manualni vysuvy mohou byt vysunuty z prepravni polohy az po uvolnéni
zajistovaciho ¢epu. Mohou se vysouvat pomoci naklonéni zlamovaciho ramene.

(1) UPOZORNENI(!)

- Béhem vysouvani manuald nestiijte pfed nimi. Tuto operaci ovladejte z boku,
s ohledem na pohyb vysuvu.

- Ubezpecte se, Ze mate volnou zé6nu na vykonani této operace a nejsou tam
zadné osoby.

- Nedovolte p¥ilis rychly vysuv manualu, aby se neposkodily koncové zarazky.

- Na nastaveni dér do jedné osy pro vioZeni ¢epu nepouzivejte vase ruce, vzdy
pouzijte vhodny nastroj.

- Jestli jsou manualni vysuvy vysunuty, zajistéte je bezpecnostnim cepem a cep
zajistéte bezpecnostnim kolikem.

(1) UPOZORNENI(!)

Pokud poZadujete zvedat naklad pFidavhym zafizenim, musite odpocitat hmotnost
tohoto zafizeni od hodnoty zdvihové kapacity HJ.

18.2 Elektronicky omezovac zdvihového momentu pro manualni
vysuvy (Podivejte se na kapitolu 16.7)

Tento postup Vam pomUze skalkulovat, spoditat hmotnost zavéSenou na manualnim vysuvu.
Pri kazdém pouziti manualniho vysuvu je potieba udélat stejny postup.

Pro spravné vykonani operace dlkladné postupujte podle nasledujicich instrukci:

Omezovac zdvihového momentu pro mechanické vysuvy neni vzdy aktivni. Aktivuje se jen
kdyz ho obsluha pred kazdou operaci aktivuje. Cely postup je manualni. V kazdém pripadé
vSak dodrzujte nosnost uvadénou na zatézovych Stitcich. Omezovac zdvihového momentu pro
mechanicky vysuv porovnava skuteénou zavéSenou vahu na haku s hodnotou uvadénou na
zatéZzovém stitku. Takové porovnani je efektivni jen béhem vykonani operace, proto je
zakdzané pridavat hmotnosti, nebo ménit naklad po ukonceni postupu. V takovémto pripadé se
musi cely postup zopakovat od zacatku.

V pfipadé, Ze se do plvodni konfigurace HJ] pfidd jeden nebo vice mechanicky vysuv je
nevyhnutné zaroven konfigurovat omezovac zdvihového momentu HJ autorizovanymi osobami.
Pred aktivaci postupu vysunte a zajistéte Cepem ne jen mechanicky vysuv, ktery jdete
pouzivat, ale i vSechny ostatni.

Tyto instrukce pro spravné vysunuti mechanickych podpér se spravnou hmotnosti najdete
v kapitole ,,Setting Menu™



19 OVLADANi PREIDAVNYCH HUDRAULICKYCH
PRIDAVNYCH FUNKCI JERABU

OVLADANI PRIDAVNYCH FUNKCI

OVLADANI PRIDAVNYCH FUNKCI
2 Pridavné funkce

1 Pridavna funkce
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Navijak Drapak

OVLADANI PRIDAVNYCH FUNKCI

2 Pridavné funkce
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OVLADANI PRIDAVNYCH FUNKCI

3 Pfidavné funkce
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¥

¥

¥

Jib
zalamovaci
rameno

Jib
vysuvné
rameno

Navijak

(') UPOZORNENI(!)

Poradi stitkti miZe byt odlisné.

Ujistéte se, jestli paky koresponduji se symboli umisténymi na Stitku.

Stitky umisténé nad kazdou péackou, definuji jejich funkci v zavislosti na jejich pohybu.




21 NAVIJAK (jestli je dodavany)

20.1 Vseobecné

Navijak tvofi buben, ktery se miize otacet za pomoci hydraulického motoru a navijak je upevnén na
hydraulickém jefabu. Otageni bubnu, na ktery se naviji lano je dosazeno hydraulickym motorem
kontrolovanym bezpe&nostnim kontrolnim ventilem pfipojenym na hydraulicky okruh hydraulického
jefabu. Ruéni brzda zaélenéna do skupiny omezovace motoru drzi naklad jestlize je kontrolni
packa navijaku v neutralni poloze.

Oznaceni navijaku (obr. 23)
Pozice a popis

. Navijak

. Lano

. Pevné uchyceni kladka

. Snimag pretizeni navijaku
Hak

. Pfenosna kladka

. Blok (dvojita-trojita....kladka )

NOOAWN

obr.23

Zkontrolujte stav draténého lana. (1) UPOZORNENI (!)

)] Na navijacich, které nejsou dodavané s vrstvenim lana , zkontrolujte jestli
znovunavijeni lana na buben navijaku je spravné a bez prekryvani: je doporuéené
znovunavijet lano jen kdyz je lano dostatec¢né napnuté.

Nepohybujte hydraulickym jefabem, pokud naklad neni zdvizen. Zdvizeni nakladu vertikalné
pouzitim lana a neni pomoci vysuvnych ramen, aby jste pfedesli rozkolisani nakladu. Se
zavéSenym nakladem pohybujte pomalu a opatrné a kontrolujte i stabilitu nakladniho auta.

21.2 Navijak pro hydraulicky jerab

Identifikani Udaje a podstatné vlastnosti jsou ozna¢eny na vyrobnim stitku, ktery je dodan
vyrobcem a pouzivany pro CE oznaceni, které je vyhlaSenim shody podle Machine Directive
(D.M.)

Oznaéeni vyrobce ...

Typ navijaku ...

Vyrobni &islo ...

Maximalni zatéZ v N na 4.vrstvé...

Maximalni rychlost v m/min ... nebo Maximalni pritok ¢erpadla I/min
(!) Prohlédnéte si navod na obsluhu dodavany vyrobcem navijaku

Navijak ma maximalni kapacitu (ktera nesmi byt prekro¢ena), oznaéeni na vyrobnim stitku a
ktera nesouhlasi s kapacitou hydraulického jefabu, ktera miize byt i mensi.

Nasledovné se vyhybejte zdvihani nakladu za pomoci navijaku, jestlize je naklad tézsi nez je
dovolené zatizeni hydraulického jefabu podle stitku zatizeni hydraulického jefabu.

Pozor: Nedoporucujeme pouzivat navijak kdyz se s nakladem uz manipuluje ve
stejném ¢ase pomoci vysuvnych ramen nebo hydraulického jefabu a
hydraulického ramene (zda je namontované), protoze to urychluje opotiebeni
vysuvnych vodicich viozek a snizeni jejich zivotnosti o tfetinu vzhledem ke

standardnimu pouziti.



v v

Dvojice omezovaéli, umisténych na navijaku, zabraiiuje aby na lané mohl byt naklad tézsi
nez je hodnota maximalniho zatiZeni lana na 4.vrstvé, zastavenim ovladani hydraulického

jefabu.

() Za zadnych okolnosti nezasahujte do nastaveni omezovactu.

21.2.1 Navijaky vybavené zafizenim s mechanickym koncovym dorazem

§
|
|
(s
I
i
|
|
|

nasledujici ovladaci funkce.
Pohyby nedovolené:

- Klesani lana navijaku
obr.26

(1) UPOZORNENI (1)
Koncova poloha je dosazitelna tehdy, kdyz se blok
dotkne konstrukce kladky.
Obsluha musi zastavit pohyb predtim nez blok
GpIné pootoéi kladku s naslednou aktivaci snimace
pretizeni navijaku. Takovy zpusob aktivace
koncového dorazu by mél byt pouzivan jen v
nouzovych podminkdch a ne jako jednoduché
vypnuti zafizeni v koncové poloze .
Mechanicky koncovy doraz kombinovany omezovacem
navijaku ochrafiuje uchytavaci konzolu héku (nebo
kladky) pfed narazem od pevné uchycené kladky pfi
zdvihani nebo pfi vysouvani vysuvnych ramen a tedy
pred poskozenim lana.
Kdyz je omezova¢ navijaku aktivovan, v8echny funkce
hydraulického jefabu jsou zablokované.
Dovolené pohyby:
- Otacéeni v obou smérech
- Zasouvani sekci vysuvnych ramen hydraulického
jefabu
- Zasouvani sekce vysuvnych ramen na hydraulickém
rameni
- Klesani lana navijaku
Nedovolené pohyby:
- vdechny ostatni pohyby.
Pfi odvijeni lana je zabezpegeni pomoci elektrického
zafizeni, ?e na bubnu navijaku zlstanou navinute
nejméné 3 otacky lana. V této pozici jsou znemoznény

Pohyby dovolené:
- v8echny ostatni pohyby

(1) UPOZORNENI (1)

Zredukujte rychlost vysuvnych ramen pokud b&hem
zdvihani se nachazi pevna kladka v blizkosti
uchytavaci konzoly héku, aby jste se vyhnuli
nezadoucimu napnuti lana.

(1) UPOZORNENI (1)

Jestlize uchytavaci konzola haku (nebo kladky,) a
pevné uchycenad kladka jsou velmi blizko sebe, a
obsluha se potifebuje pohybovat v jejich blizkosti
(napt. operace jak zavésit naklad, sloZzeni ramen atd.)
doporudujeme stat z boku s ohledem na polohu
kladky (nikdy pfed nebo za) a obsluhovat jefab
pomalou rychlosti, protoze mize nastat jejich kontakt
(a zvlast bez nakladu) a mlze zpulsobit rychlou a
nebezpeé&nou rotaci haku (od obr. 26 po obr. 27).




(1) UPOZORNENI (1)
Koncova poloha je dosazitelna tehdy, kdyz se blok dotkne konstrukce kladky.
Obsluha musi zastavit pohyb predtim nez blok tpIlné pootoéi kladku s naslednou aktivaci
snimace pietizeni navijaku. Takovy zpuisob aktivace koncového dorazu by mél byt pouzivan jen
v nouzovych podminkéach a ne jako jednoduché vypnuti zafizeni v koncové poloze.

obr.27
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22. POKYNY PRO UDRZBU HJ

22.1 VSEOBECNE
Pro zachovéni dlouhé Zivotnosti HJ je potieba disledné dodrZzovat pokyny pro Udrzbu.

Mazani a opravy malého rozsahu mohou byt vykondvané uZivatelem zafizeni, vétsi zasahy
musi udélat autorizované servisni stiedisko.

Nahradni dily museji byt originalni.

Spravna Udrzba a uZivani je potfebné k zachovani perfektni vykonnosti a zarucuji bezpecnost

pFi praci s jefabem.

Minimalné 1x roéné& musi byt HJ zkontrolovany autorizovanym servisnim strediskem
FASSI.
Minimalné 1 x mési¢né je nutné oset¥it loZiska hahu silikonovym olejem.

(1)UPOZORNENI(!)
TLAK A TEPLOTA
PFed odpojenim/zapojenim kteréchkoliv hydraulické hadice se ujistéte:

- Odpojte Cerpadlo
- jestli v okruhu neni tlak
- vZdy prohlidnéte odpojené hadice a odpovidajici otvory, nespravna vyména hadice by

mohla poskodit pisty a hydraulicky okruh.
- Vzdy odstrafite znac¢ku vedeni a doporuceni na jefabu:

(')UPOZORNENI(!)
OLEJ V HADICICH BY MOHL VZPLAT (DE4945)

(1)UPOZORNENI(!)

Chyba v zapo;em/odpo;enl hadic miize zplsobit poskozeni pistu v hydraulickém
systému. Spatne spojeni Srouby miiZe zpiisobit prosakovani oleje a tedy
kontaminovat Zivotni prostfedi. Navic Gbytek tlaku, by mohl mit za ddsledek,

ohrozeni funkci stroje.



Postupujte podle informaci o Udrzbé a technické pomoci.

Vsechny opravy je potieba délat s vypnutym motorem (v pfipadé statické instalace
s vypnutym
proudovym zdrojem).

Nevklddejte konéetiny, prsty do otvorl mezi spojemi. Jestlize nejsou vdechny ¢asti bezpeéné
zajisténé, mize dojit ke zranéni.

Svareni ani broseni neprovadéjte bez povoleni vyrobce.

Kotvici Srouby HJ nikdy nepfivarujte (Obr.29 DE1574)

TIRANTI: NON SALDARE!
FIXING ROD: 0O NOT WELD!
TIRANTS: NE PAS SOUDER!

ZUGSCHRALIBEM: MICHT SCHWEISSEN!

JEIETS

PFi opravovani a kontrole hydraulického okruhu a valct je dlleZité, aby v okoli nebyly Iatky,
které by mohly poskodit okruh, nebo kontaminovat hydraulicky olej (vlakna, saze, kovové
hobliny, pisek, prach).

V piipadé, Ze aplikujete vysokotlaké umyvani zafizeni, vyhnéte se ovlddacim mistim

. v V. ’ . ’ o vr r
(deviatoru, rozvadédi, bowdenovym kabellm), elektrickym komponentim (CE zafizeni)
a nadrzi.

Nikdy nepouZivejte detergenty, benzin, rozpoustédla, nebo hoflavé kapaliny: pouzivejte
nehoflavé a netoxické kapaliny.

Aby se omezil ¢as potfebny k opravam, doporucujeme pravidelné predvadét nasledujici
kontroly.



22.2 Snimac c¢asu (pokud je instalovany)

Ovladaci panel omezovace zdvihového momentu, ktery je umistény v blizkosti hlavniho
rozvadéce HJ je vybaveny displejem, ktery zobrazuje datum, Cas prace vyjadreny v hodinach-
minutdch (,PARTIAL TIME" a ,TOTAL TIME") , nebo hodnotu Cistého ¢asu prace HJ (,WORK
TIME"), pokud byl ovladany ovladacimi packami.

Zobrazeni datumu na displeji:
- stlacte tladitko €2 (clock/-) a na displeji B se objevi aktudlni datum

Jak zobrazit ¢as

- Prostfednictvim tladitek se Sipkami 1 a 2 na ikonu hodin (obr.2a)

- Drite tladitko 3 (OK) stlacené dokud se na displeji A neobjevi USING TIMER s Casem
(Total, Partial a Work) a ,RESET PARTIAL (obr.2b)

- Nyni je mozné prochazet pomoci tlacitek 1 a 2 polozky:
Total time (celkovy ¢as), Partial time (&aste¢ny ¢as) a Work time (pracovni cas).
jediny &as, ktery lze nastavit, je ¢asteCny cCas

Jak resetovat PARTIAL TIME (casteéna cas):

Pokud chcete zacit novy odpocet provedte nasledujici:
- Prostfednictvim tlacitek se Sipkami 1 a 2 na ikonu hodin (obr.2a)
- Drzte tla&itko 3 (OK) stlacené dokud se na displeji A neobjevi USING TIMER s ¢asem
(Total, Partial a Work) a ,,RESET PARTIAL (obr.2b)
- Stlacte tladitko 2 (+) ukaze se ,RESET PARTIAL"
- Drzte tlacitko 3 (OK) stal¢enim uvidite ,ENTER TO CONFIRM)
- Stlacte tladitko 3 (OK) znovu prectete na displeji za 2 sekundy ,DONE!" (provedeno)
- Nyni je ¢as resetovan a znuvu mizete nahravat

Poznamka: Stisknutim tladitka na ikonu hodin (prosty tlak, nepokracovat) je mozné prochézet
menu ¢asovace, pouze pro Cteni.

fig. 1a



22.3 Po kazdych odpracovanych 8 hodinach, nebo na
konci kazdého pracovniho dne:

- Zkontrolujte funkci vSech bezpecnostnich zafizeni.

- Zkontrolujte hladinu hydraulického oleje v nadrzi.

- Zkontrolujte hadice, spoje a vSechny soucasti hydraulického okruhu a
zabezpecte pripadné netésnosti.

- Zkontrolujte vSechny ovladaci paky jefabu (na strané rozvadéce, na druhé
strané a rudni ovladani), méli by fungovat lehce a volné se vracet
do neutralni polohy.

- Zkontrolujte jestli nejsou lana, kabely, hak, pripadné pridavné zafizeni
opotrebované.

22.4 Po prvnich 40 hodinach provozu, nebo na konci
pracovniho tydne:

Zkontrolujte dotahovaci moment kotvicich $roub HJ k rdmové konstrukci

vozidla (Obr.3) .

(Viz tabulku v kapitole 22.6)

Vydistéte olejové filtry umisténé na olejové nadrzi jefdbu a tlakoveé filtry
(jestlize jsou instalované).

POZNAMKA: Papirové, nebo textilni vlozky filtru se nemohou distit, musi byt
vymeénéné,

Cisténi filtraéni vlozky zpétného filtru (ndvrat oleje z rozvadéée, obr.4)

- Odmontuijte viko filtru (€. 1) tak, Ze odSroubujete tfi pojistné Srouby.

- Vyberte pruzinu a vytadhnéte vliozku filtru (&.2). Vydistite vloZzku a ponorte
ji do nehoflavého a netoxického rozpoustédla. Osuste ji zevnitf i z venku ~]
(nepouZivejte stlaceny vzduch.)

- Vyberte téleso filtru (3) a vycCistéte ho.

- Smontujte filtr a vloZzku nazpét. Pfed tim zkontrolujte funkci O-krouzku -
¢. 4-5-6 (vnitfni tésnici funkce mezi vlozkou drzaku a vnitfni tésnici
funkci mezi drzakem a télesem filtru).

- Znovu namontujte cartridge do drzaku. Po kontrole tésnici funkce O-
Krouzku umistnéném na zatce ¢.6

- Namontujte pruzinu a zatku filtru ¢. 6 a priSroubujte 3 zabezpecovaci
Srouby, po zapnuti ¢erpadla zkontrolujte jestli netece olej.

POZNAMKA: Dbejte na to, aby bé&hem této &innosti se do nadrze nedostali
kontaminované latky.

Vymeéna tlakového filtru (pfed rozvadécem)

- Jestlize je vizudlni indikator uz ¢erveny, vyménte filtracni viozku.

- Odmontuijte viko filtru (&. 2) od télesa filtru tak, Zze odSroubujete potfebné
Srouby.

- Vyberte vlozku (¢.3) a vycistéte téleso filtru (¢.1)

- VloZte novou vlozku a smontujte filtr nazpét s pfihlédnutim na tésnéni (¢.4)

Zkontrolujte hladinu oleje v nadrzi a ovéfte si, jestli je jefab ve slozené
poloze (klidné), je hladina oleje mezi minimem a maximem (obr. 6).
Dopliite hydraulicky olej olejem stejné charakteristiky jako je uvedené
v tabulce kapitoly 23.

Nasledujici mazani mista jsou centralné vyvedené na pristupné misto
na zakladni HJ v blizkosti hlavniho rozvadéce HJ. (Obr. 6a)




- mazani kluznych desek ozubenych otocovych ty¢i a otole

- mazani horniho a dolniho ¢epu zdvihového valce

- mazani tfecich ploch ozubené tyce a ozubeni oto¢ného sloupu.
- mazani oto¢ného Cepu vahadla.

() POZOR (1)
P¥i nizkych teplotach mazivo nekrystalizuje a neméni svoje vlastnosti. Pro Gcinnost
maziva doporudéujeme kategorii minimalné NLGI O nebo max. 1

() POZOR (!)
Centralni mazani nepouzivejte pii teplotach niZsich jako -10/-20°C.

V8echny mazaci mista na HJ jsou chrénéné plastovym krytem, aby se zabranilo znecidteni.
22.5. Udrzba po 100 odpracovanych hodinach, nebo castéji v pripadé
intenzivniho pouzivani HJ.

HJ s otoéovymi valci a ozubenou tyci:

Pravidelné maZte jednotlivé mazaci mista na HJ, obr. 34 a na
hydraulickém rameni JIB pokud je namontované. Dbejte
zejména na tézce piistupnad mazaci mista. Pro kluzna mista
pti¢nikd podpér a pro kluzné desky vysuvd je doporuené je
natirat jemnou vrstvou maziva s prihlédnutim na Cistotu
povrchu. Do nadrze dolejte hydraulicky olej stejnych
vlastnosti jak je uvedeno v tabulce kapitola 23.

HJ s otoénym véncem:

Pravidelné mazte ozubeni, aby se
zamezilo jejich poskozeni béhem
otacdeni a zabezpecila se odolnost
proti vodé (protikorozni ochrana).
Pro lepsi vnitfni rozvadéni maziva
se doporucuje mazat béhem
otdleni jerabu. Do nadrze dolejte
hydraulicky olej stejnych vlastnosti
jak je uvedeno v tabulce kapitola
23. Pokud je namontovany navijak
namazte po jeho dikladném
vycisténi lano navijaku.




22.6 Udrzba po 500 odpracovanych hodinach, nebo &astéji v pripadé
intenzivniho pouzivani HJ.

Zkontrolujte dotahovaci moment kotvicich &roub{ HJ k rdmové konstrukci vozidla podle

nasledujici tabulky s pfihlédnutim na primér kotviciho $roubu.

TABULKA
vy s . . Utahovaci
Pouz;\étl'(gtvml miament
Nm
M22x1.5 300
M24x2.0 400
M27x2.0 600
M30x2.0 471
M33x2.0 1200
M39x3.0 1800

HJ s oto¢nym véncem
Zkontrolujte dotahovaci moment $roubd M20, pevnost 12.9: dotahovaci moment = 620Nm.

HJ s otocovymi valci a ozubenou tydi:
. 7 v TR TU z v o v v ’
Zkontrolujte dotahovaci moment vSech zajistovacich sroubu na ¢epech a na vsech ostatnich

mistech. Jestlize neni uvedeny potiebny dotahovaci moment Fidte se nasledujici tabulkou:

TABULKA
Pramér Pevnost 8.8 Pevnost 10.9 Pevnost 12.9
Sroubu= D Dotah. moment = Nm Dotah.moment = Nm | Dotah. moment = Nm

3 1,06 1,56 1,83
4 2,44 3,58 4,19
5 4,83 7,10 8,30
6 8,30 12,30 14,30
8 20 29 35

10 40 59 69

12 69 102 119
14 111 163 191
16 173 255 298
18 239 352 412
20 339 499 584
22 466 685 802
24 584 858 1004
27 865 1271 1487
30 1173 1723 2016
33 1594 2342 2740
36 2046 3006 3517
39 2658 3905 4570

HJ o oto¢nym véncem

Zkontrolujte hladinu oleje v rota¢nim hydromotoru. Obr.9

- odmontujte vypoustéci Sroub (¢. 1) klicem 22 mm

- odmontujte Sroub (¢. 2) klicem 8 mm a nasledné aj O-krouzek

- jestlize je potieba dopliite olej stejnych vlastnosti jako je to uvedené
v tabulce - kap. 23,

pfres otvor Sroubu ¢. 1.
- potfebné mnozZstvi oleje je tehdy, kdyZ zacne vytékat pres otvor Sroubu ¢. 2

- zkontrolujte stav O-krouzku (jestliZze je potfeba vyménte ho) a jednotlivé

Srouby zpét
namontujte.Olej mdZe byt Gplné& vypustény jestlize odmontujete $roub &. 3

klicem 8 mm.




Zkontrolujte kluzné desky, jejich toleranci, &istotu a poskozeni. Dlkladné prohlédnéte

konstrukci HJ a hydraulickych valca.
Vycistéte odvzdusiniovaci ventil umistény v nalévacim hrdle nadrze.
Vymeérite celou olejovou napln a filtraéni vlozku.

(1) UPOZORNENI (1)
Pouzity olej a filtra¢ni vloZka musi byt pFevezena a uskladnéna autorizovanou
osobou.

(1) POZOR NEBEZPECT (1)

Na zlamovacim ramene je umisténé puzdro s rtuti (rtutova vodovaha) chranéné
a vybavené nasledujicimi varovhnymi nalepkami.



22.7 Udrzba po 1000 odpracovanych hodinach, nebo
po kazdém roce.

Udélejte: umyti, vycisténi HJ,test funkcnosti, zatéZovy test podle zatézového diagramu.
Zkontrolujte: vyrobni stitek, zatéZzovy diagram.

Kontrolni list podle nhormy ISO 9927-1

Cast PoZadovana dinnost

Pomocny ram, konstrukce a kotvici Dotahnout kotvici Srouby

Srouby pozadovanym momentem,
Zkontrolovat deformace

HJ s otocovymi valci a ozubenou tydi: Mazani, dotahnout otocové valce
pozadovanym momentem,

HJ s otoénym véncem zkontrolovat deformace

Mazani, dotahnout srouby vénce
pozadovanym momentem,
zkontrolovat deformace

Podpéry, pFicniky, valce, hadice Mazani vysuvnych pFicnikd, kontrola
teceni oleje a opotiebovani hadic
Otocové valce, pistnice, tésnéni Kontrola tésnosti, deformace

chromovaného povrchu
a opotiebovani hadic a trubek

Otocny sloup, spojeni s hlavhim Mazani, zkontrolovat deformace
ramenem a zakladnou, éepy, pouzdra

Hlavni rameno Mazani, zkontrolovat deformace
Hlavni valec Kontrola tésnosti, deformace

chromovaného povrchu
a opotiebovani hadic a trubek

Zlamovaci rameno Mazani, zkontrolovat deformace

Zlamovaci valec Kontrola tésnosti, deformace
chromovaného povrchu
a opotiebovani hadic a trubek

Vysuvna ramena, kluzné desky, éepy Mazani, zkontrolovat deformace

Vysuvny valec Kontrola tésnosti, deformace
chromovaného povrchu
a opotfFebovani hadic a trubek

Pridavné hydraulické rameno JIB Mazani, zkontrolovat deformace

Navijak Mazani, zkontrolovat deformace

Rozvadéce, deviatory, ventily, spoje, Nastaveni tlaku, kontrola tésnosti a

srouby deformace

Omezovac zdvihového momentu Kontrola tlaku a tésnosti

Pomocny pohon, olejova nadrz, filtry, Kontrola vykonu a tlaku cerpadla,

hadice vyména oleje a filtrd, kontrola
opotiebovani hadic

Hydraulicky systém Kontrola tlaku, tésnosti a hadic

Prvky pro manipulaci (haky, Fetézy, Kontrola bezpecnosti prvki, deformaci

lana)

PFidavné zafizeni (rotator, drapak) Kontrola tésnosti a funkénosti,

deformace povrchu a opotiebovani
hadic a trubek

Dalkové (radiové) ovladani Zkouska funkénosti




22.8 Kompletni prohlidka HJ je poZadovana po 10 000 odpracovanych
hodinach, nebo po 10 letech Zivotnosti.

Jestlize je jedna s podminek splnéna je potfeba udélat nasledujici:

10 000 odpracovanych hodin, t. j. 10 let, 50 tydn{ v roce, 20 hodin tydné, nebo 5 let, 50
tydnd v roce, 40 hodin tydné nebo 10 let Zivotnosti jefabu

- po tomto obdobi je pozadovéna kompletni detailni kontrola struktury a konstrukce jefabu,
kterd musi byt udélané autorizovanym servisnim stfediskem.

22.9 Pokyny pro rozebrani HJ a likvidace.

V piipadé, e H] FASSI mé& byt rozmontovan, rozeberte ho na samostatné ¢ésti a ty roztfidte
podle jejich charakteristiky do nasledujicich skupin.

- Ocelova konstrukce a ocelové komponenty

- Plastické hmoty, kryty.

- Elektroinstala¢ni materialy, kabely, elektroventily ap.

- Oleje a maziva

- Ostatni materialy (rtut)

Zvlaétni pozornost vénuijte zejména t&zkym materidlem a konstrukcim pfi demontdzi HJ.

Tlak v hydraulickém systému uvolnéte na minimum a dokonale vypustte olejovou néplfi do
ptipravenych nadob. Vyhnéte se nedovolenému Uniku oleje.

Pred rozebranim zafizeni odpojte vSechny pfivody elektrické energie (baterie ap.)



23. TABULKA CHARAKTERISTIKY HYDRULICKYCH
OLEJU A MAZADEL

HYDRAULICKY OLEJ S VYSOKOKOU VISKOZITOU: ISO-L-HV

Min. venkovni teplota Max. teplota oleje Trida
-35°C +45°C ISO VG 32
-20°C +75°C ISO VG 46

HYDRAULICKY OLEJ ODOLNY PROTI OPOTREBENI: ISO-L-HM

Min. venkovni teplota Max. teplota oleje Trida
-10°C +60°C ISO VG 32
+0°C +75°C ISO VG 46
+5°C +85°C ISO VG 68
+10°C +90°C ISO VG 100

MAZIVO (pro centralni mazani)

Pouzivejte mazivo NILEX EP1 od vyrobce NILS.
Pozndmka: VUBEC NEMICHEITE r(izné typy maziv

MAZIVO (pro otocny vénec, vysuvha ramena, priéniky podpér)

-30°C az +130°C  EP1 kategorie (chladné pocasi)

EP2 kategorie (teplé pocasi)
Pro otocny vénec, vysuvna ramena, priéniky podpér pouzivejte
mazivo NILEX od firmy NILS.

Pro ozubené pievody pouZivejte mazivo NILEX nebo CETAL od
firmy NILS.

VSechny pouzivané maziva musi byt Cisté a bez kyselin nebo Zivic,
bez vody s dlouhou Zivotnosti jako jsou napfiklad nasledujici maziva:

Pro NILEX (pro oto¢ny vénec, vysuvna ramena, pfi¢niky podpér,
ozubené prevody):

- Mydlo-zahustovadlo hlinikova sada
- baze viskozity do 40°C DIN 51562 min.800 mm?2/s
- Shell test Ctyr kouli DIN 51350 T4 min.3000N

- ochrana proti korozi DIN 51802 hodnota 0/0

- nazev (shoda do) DIN 51502 KP 2P-20

- pevné prisady - volné
- vyhnéte se pouZzivani produktl jako je spray nebo ptipravkl na bazi

rozpoustédel.
Pro CETAL
- Mydlo zahus "tovadlo hlinikova sada
- baze viskozity do 40°C DIN 51562 min.500 mm2/s
- Shell test ¢tyr kouli DIN 51350 T4 min.5000N
- ochrana proti korozi DIN 51802 hodnota 0/0
- nazev (shoda do) DIN 51502 OGF 0S-30

- pevné grafitové prisady




HYDRAULICKY OLEJ PRO ROTACNI HYDROMOTOR

Klasifikace ISO-L-CC
Trida EP ISO-VG 150

MAZACI OLEJ (pro lano navijaku)

Nejvhodné&jsi je mazaci olej pro vSeobecné pouziti s viskozitou SAE
30°. Pokud je pfedpokladany rychly pohyb lana pres kladky
doporuéuje se pouzivat olej, ktery obsahuje nepfilnavé pfisady

(prisady proti pfilnavosti)
BRILUBE 50

() VYSTRAHA (1)
Nepouzivejte maziva, ktera obsahuji prvky jako ,, Molybden sifiCity". Tyto maziva
mohou poskodit teflonova pouzdra.

SFEAsSS

IDRALILICHE



24. ODSTRANENI MOZNYCH PROBLEMU

24.1 VSEOBECNE

Mnoholetad zkuSenost nam umoziiuje rozpoznat a klasifikovat najéastéjsi problémy, které se
mohou vyskytnout. Ve vétsiné pfipad( je miZeme fesit jednoduchou opravou hydraulického &
elektrického systému. V nasledujici tabulce uvadime najcastéjsi problémy a navrhujeme

o v _ v s
Zpusob reseni.

(Kontrola a regulace tlaku oleje musi byt provedena v autorizovaném servisnim stiredisku,
jinak by Vam mohla propadnout zaruka.

(1) UPOZORNENTI (1)

V pfipadg, ze nem{zete pohybovat s H] a na displeji se objevi kéd alarmu, volejte
autorizované stiedisko FASSI a oznamte jim Cislo zobrazeného koédu, model HJ a vyrobni
&islo. V pfipadé, Ze nemUzete vyresit tento problém podle postupu uvedeného v kapitole 14
docasné vyradte s provozu ventil EVI. TOTO JE JEN DOCASNE RESENI PRO NOUZOVY
PROVOZ, jefab by mél byt co najdfive dorucen do servisniho stfediska FASSI.

PRILIS DLOUHE POUZIVANT HJ V NOUZOVEM REZIMU MUZE OVLIVNIT JEHO ZARUKU .

Kontrola tlaku v hydraulické soustavé se udéla manometrem, ktery se pfipoji na méfici misto
7LV r ’ v v, ar . 7 o ’
umiténé na hlavnim rozvadeci. Tlak v soutavé je podle technickych parametru uvedenych na

zacCatku tohoto navodu.

24.2 Operace, které miize udélat uzivatel.

Poznamka: Vsechny ostatni zasahy do HJ, které nejsou uvedené v nasledujici tabulce
mohou byt udélané jen v autorizovaném servisnim stfedisku.

PROBLEMY

PRICINA

RESENI

Jerab se spravné neotaci

Vozidlo neni v rovné poloze
Nedostato¢né mazani

Stabilizujte vozidlo
HJ s otoCovymi valci

NamazZte pouzdra a kluznou
opérku
HJ s otoénym véncem

NamaZte otoCovy vénec a
ozubeni pastorku

Vysuvy se nevysouvaji
uplné, nebo pracuji trhané

Nedostato¢né mazani
kluznych
desek

Namazte kluzné desky

Ovladani jefFabu neni
aktivni

Chybna dodavka el energie

Koncovy spinac navijaku je
aktivovany

Omezovac otoce je
aktivovany

Zkontrolujte pojistku, baterii
a el.proud
Kapitola 21.2

Kapitola 16.6

Vibrace pfi provozu jefabu

Nedostatek oleje

Ucpané filtry

Zkontrolujte hladinu popfip.
Doplnte

Vydistite alebo vymente
vlozku filtru

Znacny pokles rychlosti
pohybu

Ucpané filtry

Vycistéte, nebo vyménte
vloZku filtru




24.3 Operace, které miiZze vykonat autorizované servisni stifedisko.

JeFab nezvedne zatéz
uvedenou nha stitku

Cerpadlo nefunguje

Hlavni ventil neni dobfe
namontovany, je zablokovany
nebo je mimo provoz

Tésnéni valcl neni dobfe
nasazené

Vymeénte cerpadlo

Zkontrolujte tlak, Nastavte
ventil, nebo ho vymérite

Vymérite tésnéni

Vysuvné rameno neudrzi
bFemeno nahofie
a viditelné klesa

Bezpecnostni zpétny ventil
vélce je otevieny
Uvnitf valce tecCe olej

Vyménte zpétny ventil

Spatné tésnéni, je potfeba ho
vymeénit

JeFab se spravné neotaci

HJ s otod. Valci

HJ s otoCovym véncem

Pojistné ventily rozvadéce
nejsou nastavené

Opotfebovana opérka

ozubené tyce a tésnéni
v 4 r o

otocovych valcu

OpotFebovany ozubeny vénec

Opotrebovany hydromotor

Nastavte ventily

Vymerite opérku a tesnéni

Zkontrolujte ho a v pfipadé
potfeby vyménte

Zkontrolujte ho a v pfipadé
potFeby vymérite

Vysuvy se nevysouvaji
GplIné&, nebo pracuji trhané

Opotrebeni kluznych desek

Zkontrolujte je a v pripadé
potfeby vymérite

Vibrace p¥i provozu HJ

Nevykonné Cerpadlo

Zkontrolujte Cerpadlo

Znaény pokles rychlosti
pohybu

Nevykonné Cerpadlo

Zkontrolujte cerpadlo
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25. INSTRUKCE A VAROVNE STITKY
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3. Kovovy stitek oznaceni navijaku
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. Obsluhovat jeFab je povolené jen opravnénym osobam
. JeFab se musi pouzZivat na pevném vodorovném podkladé
. Zkontrolujte, jestli je ruéni brzda zapnuta a kola zaklinované
. Pred kazdym za&atkem prace s HJ se presvédcte jestli:
- Nikdo neni na pracovni plo$ jefédbu
- Bezpednostni zafizeni jsou na misté a jsou funkéni
- Je dodrZzend minimalni bezpe&na vzdalenost od bfemene
- Naklad je spravné upevnény a zavéseny na hak

. Stabilizujte vozidlo vysuvnymi podp&rami a ubezpectte se jestli:

- Bo¢ni podpéry jsou upIné vysunuté
- Kola se dotykaji zemé a pruZeni vozidla nen{
celkem odlehcené

. PouZivejte jeFab jen v souladu s timto manuélem
a ujistéte se jestli:

DE 1771 - DE2499

INSTRUKCE PRO BEZPECNE POUZIVANI HJ

- Bfemeno a vyloZeni nepfesahuji limity uvedené
na $titku s nosnosti jefdbu

- Jef4b se pouziva plynule, bez prudkych pohybi

- Nedochdzi ke kyvani, nebo vle¢eni elektrického
vedeni

- Bfemeno je zdvizené dFiv, nez se zatne jefdb otdcet

7. PFi pouzivani ptidavnych zafizeni ohradte pracovni

plochu bariérou
8. Vozidlo (jetdb) nesmi povéfena osoba opustit, pokud
neni preruseny privod energie a bfemeno neni na zemi

9. Pred Fizenim vozidla zkontrolujte jestli jsou vysuvné
podpéry (plné& zasunuté a ulozené do boénich stén,
bezpecnostni ventily uzavitené a jefdb ve slozené
poloze

DE 2499

4.Instrukce pro bezpecné pouzivani HJ




 —

UPOZORNENI]!

GRAL IDRALILICHE

Pied zacatkem prace s jefabem je DE 6723

potieba vysunou podpéry jeiabu 5.Upozornéni pred zacatkem prace s HJ
a uzav¥iit bezpecnostni zpétné

ventily jestliZe jsou instalované.

DE 1686
6.Neprechazejte, nebo nestlijte pod zavéSenym
bFemenem

DE 2100
7.Nebezpeci trazu dolnich koncetin

A/

DE 2100 — ﬁ

DE 4945A
8.Nebezpedi popaleni

DE 1683/ DE 2361
9.Nepracujte s HJ v blizkosti elektrického vedeni
vysokého napéti

DE 1683




DE 1684A

DE 1684A
10.Nerozkladejte a neskladejte H] z opaéné
strany nez je hlavni rozvadéc

NADMERNY ROZMER
11. Tabulka oznadujici nadmérny rozmér
a nebezpecnou pozici

\
>

DE 4428
12, Vizualni oznaceni Gplné vysunutych podpér

DE1067

DE 1067

13. Nechod'te nebo neziistavejte pod zavésenym
bFemenem a pro nepovolané osoby je zadkaz vstupu to
pracovniho prostoru

DE 1679
14. Nestoupejte na...




DE 1680

15. Na haseni nepouzZivejte vodu

DE 2091

DE2090-91

16. Oznadeni haku umisténo na hlavhim rameni

TIRANTI:
FIXING ROD
TIRANTS:

NON SALDARE!

: DO NOT WELD!

NE PAS SOUDER!

ZUGSCHRAUBEN: NICHT SCHWEISSEN!

DE 1574
17. Kotvici srouby

GHISA: NON SALDARE!
CAST IRON: DO NOT WELD!
. |
FONTE: NE PAS SOUDER! DE S15
GUSSEISEN: NICHT SCHWEISSEN! [ 18. Litinovy odlitek:
NESVAROVAT!
(FASS (€
e
A kg I L , _
kg max STITEK MECHANICKYCH PODPER

FASSL GRU S.p.A. Vis Rema, 110
24021 - ALBINO - {BG| - ITALY

19. samolepka mechanickych podpér
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20.Samolepka oznaceni kladky
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SEZNAM ZAVAZNYCH NEBEZPECi PRI MANIPULACI S HNJ

Tento seznam uvadi nebezpetné situace a nebezpecné udalosti, které se pfi normalnim provozu a pfi
pfedvidatelném pouziti mohou stat pro osoby rizikem. Pfedchazeni téchto udalosti je nutno zahrnout do
Systému bezpelné prace provozovatele zdvihaciho zafizeni, s kterym musi byt obsluha prokazatelné

seznamena.

RIZIKO RIZIKOVA SITUACE NEBEZPECI PREVENTIVNi
DUSLEDEK RIZIKA OPATRENI
Nedostatecna Ujizdéni zakladl Pad jefabu, té€zka a Dukladna kontrola

unosnost pldy

smrtelna zranéni osob

podkladu

Unava materialu
konstrukce jefabu

Zlomeni. Vznik trhlin,
poskozeni spojovacich
prvki

Pad jefabu, tézka a
smrtelna zranéni

Pravidelna kontrola,
dodrzovani revizi a
reviznich zkousek

Schazejici madla a
zabradli

Pad osob

Tézka a smrtelna
zranéni

Oznaceni vystupl na
misto pro obsluhu

Kluzké podlahy a
zebfiky

Uklouznuti osob
pohybujicich se po
vystupech na misto
obsluhy a po valnikové
nastavbé

Podvrtnuti konéetin,
pad osob, vznik tGrazl

Zhotoveni podlah

z neklouzavého
materialu, provadéni
¢isténi a Uklidu

Nezadrzeni pohybu
jefabu

Naraz pohybujiciho se
jefabu do vozidla

Zraneéni jefabnika nebo
vazace, poskozeni
vozidla

Dodrzovani navodu
k obsluze, odhad
vzdalenosti

Vysokonapétoveé
vedeni, kabelaz

NeZadouci dotek osob
soucéasti pod napétim

Zasazeni el. proudem

Funkéni a oznaCené
hlavni vypina€e.
Vystrazna upozornéni,
Skoleni kompletnich
osob, provedeni
zabezpedeni proti
nezadoucimu dotyku

Schazejici oznadeni
nosnosti — zatézovy
diagram

PretiZzeni jefabu

Havarijni situace,
utrzeni lan, pad
bfemene

Citelné oznageni
nosnosti jefabu —
zatézového diagramu

Nedokonaly pfehled
pracovniho prostoru ze
stanovi§té obsluhy

Narazy bfemene o
prekazky

Zasazeni osob
bfemenem, vznik Grazl
obsluhy

Odstranéni prekazek
zabrariujici ve vzhledu,
sklopeni boénic,
spoluprace se
signalistou

Uzké, nizké prljezdné
profily

Zachyceni,
pfimacknuti, rozdrceni,
naraz prochazejicich
osob

Vznik Urazu obsluhy,
vazacl popf. dalich
osob

Vystrazné oznaceni.
Zfizeni prlichozich
obchvatd, seznameni
zlgastnénych osob se
stavem




Pady materialu,
bfemen

OhroZeni pracovniki
pady bfemen

Zlomeniny, vnitfni
zranéni, smrtelna
zranéni

Spravny odhad
bezpeénych
vzdalenosti osob od
pfepravovanych
bfemen, signalizace
pfevozu bfemen a
upozornéni vSech
zudastnénych osob,
oznaceni
nebezpeéného
prostoru, odstranéni
nebo upevnéni volnych
¢asti bfemene

Vadné, posSkozené
neoznacené vazaci
prostfedky

Vy¢€nivajici draty
z vazacich prostiedk(

Bodné, trzné rany
vazacl

Pravidelna kontrola
vazacich prostredkd
s vyfazovanim jiz
nevhodnych kusl

Nestanovena hmotnost
bfemene

Pretizeni jefabu a
vazacich prostiedkl

Poskozeni jefabu,
pady bifemen,
pfevraceni vozidla,
smrtelna zranéni

Oznacéeni hmotnosti
bfemen, stanoveni
hmotnosti vypotem,
sdéleni hmotnosti
vazacim

Neuzaviena hmotnost
pridavného zafizeni
pro uchopeni bfemene

PretiZzeni jefabu

Poskozeni jefabu,
pfevraceni vozidla,
smrtelna zranéni

Pfipocitat hmotnost
téchto pridavnych
zarfizeni k hmotnosti
bfemene

Neuzaviena smlouva
k pronajmu jefabu

Obtizné stanoveni
odpovédnosti u
nezadoucich udalosti

Zvyseni vzniku Urazu a
havarie

Uzavreni
dlouhodobych nebo
kratkodobych smluv,
uréeni kompetentnich
osob uzivatele

Nevhodny vybér
kompetentnich
pracovnik(l, jefabnikl a
vazac(

Provadéni
nebezpecénych
manipulaci a
zakazanych &innosti

OhroZeni osob,
poskozeni jefabl

Ur€eni vhodnych
pracovnikd, Skoleni a
zkousky, zdravotni
prohlidky

Opusténi jefabu bez
zajisténi

Ponechani jefabu bez
dozoru

Zneuziti jefabu
nekompetentni
osobou, vznik
nezadoucich situaci

Zajistit jefab dle
navodu k obsluze proti
zneuziti

Neprovedeni kontroly
jefabu pred zapo€etim
provozu

Neznalost technického
stavu, omezeni
znemoznéni
bezpeéného provozu

Vznik nezadoucich
situaci, uraz(l a havarii

Pravidelné prohlidky
pred zahajenim
provozu se zapisem do
denniku ZZ

Schazejici navody k
obsluze

Neinformovanost
jefabnika

Vznik havarijnich a
mimoradnych udalosti

Zpracovani navodu
k obsluze, pfedani
obsluze

Neinformovanost
jefabnika o zamyslené
praci na jefabu
servisnim pracovnikem

Ohrozeni osob
pohybujicich se
jefabem

Zachyceni,
pfimacknuti, naraz
popf. pad

Oznameni jefabnikovi
o zamyslené servisni
praci na jefabu

Neprovadéni
pravidelnych kontrol

Neznalost technického
stavu

Ohrozeni osob
Spatnym technickym
stavem

Provadéni
pravidelnych prohlidek
pred zac¢atkem a po
ukonéeni provozu




(EVERLIFT)

NAVOD NA OBSLUHU

Zarizeni omezeni elevace
Signalizace otaceni HNJ

1. Zafizeni omezeni elevace

1.1 Obecna charakteristikal

Zafizeni pro omezeni elevace detekuje polohu hlavniho ramene HNJ prostiednictvim
snimacée umisténého na sloupu. Pfi dosaZeni nastaveného Uhlu, se zastavi vS8echny funkce
HNJ. Nasledné je pozadovano potvrzeni ze strany operatora k opétovné aktivaci funkci HNJ.

1.2. Aktivace funkci HNJ pfi dosazeni nebezpeéného uhlu
Pracovni charakteristika

Nebezpetny Uhel pro praci pod troleji je nastaven dle pozadavku zakaznika. Pfi dosazeni
Uhlu a nasledného =zablokovani HNJ je nutné aktivovat funkci hlavniho ramene,
prostfednictvim ,ikony“ na dispeji radiového ovladace, pfipadné na dispeji HNJ.lkona pro
aktivaci ma symbol ,RPM+“ a najdeme ji prostiednictvim otoéného ovladade na radiovém
ovladani, pripadné pomoci Sipek na displeji HNJ. Pro aktivaci je nutné stisknout a neustale
drzet, nasledné snizit hlavni rameno pod nebezpeény Uhel. Po snizeni ramene do bezpetné
oblasti je nutné ikonu deaktivovat, a to pusténim aktivatniho tlacitka, nasledné budou
vSechny funkce HNJ opét aktivni.

1.3. Deaktivace omezovace elevace

Deaktivaci omezovace je mozné provést v pfipadé, umozriuji-li to pracovni podminky, tzn.
je-li prace s HNJ mimo trolej. Deaktivace se provadi prostfednictvim klicku, ktery pfepneme
do polohy 2 na elektroboxu, ktery je umistén pod displejem HNJ. Pfed deaktivaci omezovace
elevace je nutné vizualné zkontrolovat pracovni oblast!! Provadi operator.

2. Signalizace otac¢eni HNJ

2.1. Signalizace otaceni HNJ
Obecna charakteristika

Zarizeni signalizujici otoéeni ramen HNJ do druhé koleje, je nastaveno pfiblizné v 16°
a upozoriiuje prostiednictvim &erveného prerusovaného svétla na obou stranach vozidla
MUV.

2.2. Aktivace Signalizace
Pracovni charakteristika

Zarizeni se automaticky aktivuje pfi rozbaleni HNJ. Vzdy, kdyz je HNJ mimo vyse¢ 16° od
podélné osy voziku MUV, preruSované svétlo je aktivni a tim upozorfiuje obsluhu na préaci
HNJ v oblasti druhé koleje. Zafizeni nepracuje jako omezova€, pouze jako signalizace!
Operator je povinen kontrolovat pracovni oblast!

EverLift spol. s r.0. spolecnost je vedena v obchodnim tel.: +420 585222 318 e-mail: everlit @everlift.cz
Hnévotin 444, 783 47 rejstiiku Krajského soudu v Ostravé mob.: +420 736 518 803 www.everlift.cz
Olomouc, Cesk4 republika oddil C viozka 477 fax: +420 585 223 250
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Dvojity pracovni rezim HN]

(Dodatek k standardnimu navodu k obsluze Fassi F80)

1. Obecny popis

2. Komponenty systému

3. Obsluha

4, Elektrické schéma

SYSTEM JE SPECIALNE NAVRZEN PRO POTREBY DRAZNICH VOZIDEL VYBAVENYCH HNJ
FASSI.
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1. Obecnyv popis

Zafizeni je navrieno pro praci ve dvou reZimech. PFi aktivaci prvniho rezimu HNJ pracuje na plnou
kapacitu dle standardniho zatéZového diagramu. Podminkou toho, jsou plné vysunuté trdmce podpér

a hydraulické podpéry vysunuty a opfeny o zem.

Druhy reZim je navrien pro praci HNJ bez podepfeni hydraulickych podpér se zasunutymi tramci.
Kapacita HNJ je omezena dle stability motorového univerzalniho voziku, dale jen MUV.

Elektronicky systém HNJ vyhodnocuje tlak v jednotlivych hydraulickych valcich zdvihacich ramen a
automaticky zastavuje pohyb jeFabu pfi dosaZeni nastavenych hodnot (maximalni povolené zatiZeni

HNJ).

2. Komponenty systému

e  Prepinaci skfifi mezi jednotlivymi pracovnimi rezimy (pfepinani je zabezpeceno proti zneuZiti
cizi osobou prostfednictvim zdmku na skfirice)

e fidici jednotka Fassi (vyhodnocuje vstupy signalli a dava vystup Fizeni)

e rozvodny elektro-box Fassi

e tlakové snimace

3. Obsluha

Systém rozli$uje rezim HNJ pouze pfepnutim vypinace z polohy jedna (PODPERY) do polohy dvé (BEZ
PODPER). Ostatni vyhodnocovaci tikony jsou provadény automaticky elektronikou.

- manipulovat s HNJ tak, aby vznikal co nejmensi dynamicky raz od pohybu ramen (tzn. plynulé
pohyby HNJ)

- v 74dném pfipadé nezvy3ovat zatizeni nad mez, kterd je stanovena (pfidani zévaiZi k bfemenu ve
stavu nad zemi, stoupéni osob na bfemeno, atd.)

- dbat maximalni opatrnosti pfi praci vtomto rezimu

SYSTEM NEN{ TREBA JINAK KONTROLOVAT ANI NASTAVOVAT!

Pouzivani HNJ k Gkonam, které nejsou obsazeny ve standardnim NAVODU K JERABU, je pfisné
ZAKAZANO!!
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Volba rezimu HNJ:

1. Zapnout elektrické napajeni do HNJ

2. Zapnout hydraulicky okruh (éerpadlo)

3. Tlacitko je v poloze (PODPERY) — Obsluha je povinna vysunout na maximum trdmce podpér a

nasledné podepfit stabilizaéni vélce o zem. Nasledné je HNJ nastaven na praci pfi moznosti vyuZiti
plné kapacity.

. Tladitko je vpoloze (BEZ PODPER) — Obsluha nevysunuje tramce podpér, ani nepodepira
stabilizacni vélce. HNJ pracuje v kapacitné omezeném rezimu.

SYSTEM JE TREBA NASTAVIT VZDY PRED ZACATKEM PRACE S HNJ. JE ZAKAZANO PREPINAT MEZI
REZIMY V PRUBEHU JERABOVANI.

Pracovni diagramy

Pracovni diagramy HNJ jsou dva, jeden pro standardni reZim s piné stabilizovanym HNJ (ReZim 1
PODPERY).

Druhy pracovni diagram je vypo¢itan dle stability MUV (ReZim 2 BEZ PODPER)

LYoyl REZIM 1 (PODPERY)
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4. Elektrické schéma
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